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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA I ODBIORU ROBOT

1. WSTEP
L1 Nazwa zamowienia
Przetarg nieograniczony na wykonanie prac budowlano — remontowych zwiazanych z remontem pomieszczenia
rady wydziahn znajdujacego si¢ w Czgstochowie przy ul. . Armii Krajowej 13/15
1.2 Przedmiot Specyfikacii Technicznej
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru prac budowlano —
remontowych zwigzanych z remontem pomieszczenia rady wydziahu znajdujacego si¢ w Czestochowie przy ul. .
Armii Krajowej 13/15.
1.3, Zakres stosowania Specyfikacji Techniczne
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako wytyczne przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w
punkcie 1.2,
1.4 Zakres robot objetych Specyfikacjq Techniczng
Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji dotycza prowadzenia prac przy realizacji rob6t budowlano
— remontowych:
Zakres prac obejmuje:

=>Wymiane instalacji elektrycznej pomieszczenia wraz z wymiang rozdzielni

=>Prace rozbidrkowe — demontaz zabudowanych drewnianych szaf

=>Prace remontowe — miejscowe uzupehienia tynkéw. gipsowanie, malowanie $cian i sufitoéw

= Wykonanie wykladziny podiogowej

= Zabudowa grzeinikéw i parapetdw

= Wymiana drzwi wejsciowych

=> Aranzacja wnetrza — wyposazenie Sali

OPIS TECHNICZNY

Dane techniczne pomieszczenia
Szerokos¢ 11,85

Diugosé 5,60

Wysokosé 3,30 m

Stan istniejgcy

Czes¢ elektryczna

Istniejgca instalacja elektryczna znajdujgca si¢ w pomieszczeniu ma niedostosowany do nowych
warunkOw rozstaw osprzetu oraz nie speinia aktualnych wymagan technicznych.

Cze$¢ budowlana

Pomieszczenie Sali rady wydzialu posiada jedno glowne wejscie z korytarza oraz wejscie do

sgsiadujacej sali na zasadzie przejscia amfiladowego.
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Pomieszczenie posiada zabudoweg stala szafami na calej swojej diugosci — sciana korytarzowa.
Istniejgce tynki cementowo-wapienne posiadaja miejscowe uszkodzenia w postaci zarysowar.
Posadzka z wyktadziny sztucznej.

Stan projektowany

Czesé elektryczna

Projektuje si¢ wymiang catego osprzetu sali wraz z wykonaniem podrozdzielni.
Czgé¢ budowlana
Projektuje si¢ nastepujacy zakres robot:
e Demontaz drewnianych szaf
e Demontaz istniejacej wyktadziny podtogowe;j
e Wymiana drzwi wejsciowych 1 drzwi do sali
e Demontaz drzwi i zamurowanie otworu
e Wykonanie wylewki samopoziomujacej przed utozeniem nowej wyktadziny flokowanej
e Wykonanie wyprawy gipsowej na wszystkich $cianach i sufitach
e Dwukrotne pomalowanie pomieszczenia
e Wykonanie tynku mozaikowego
e Montaz wyktadziny flokowanej
e Zabudowa grzejnikow i parapetéw zabudowa meblowa (w zabudowie przewidzie¢ otwory

rewizyjne dla termostatow oraz otwory przewietrzajgce)

1.5.0golne wymagania dotyczqgce robot
Wytoniony w przetargu Wykonawca robét odpowiada za jako$¢ wykonania robdt i za zgodno$é z
dokumentacjg projektowa, poleceniami kierownika budowy, inspektora nadzoru oraz zaleceniami
projektanta.
1.5.1. Dokumentacja projektowa
a) Wykonawca otrzyma od Zamawiajacego 1 egz. dokumentacji projektowe;.
1.5.2. Dokumentacja projektowa bedzie zawierac projekt budowlany
1.5.3. Zgodnosé robot z dokumentacjq projektowq
a) Wszystkie  wykonane roboty powinny byé zgodne =z  dokumentacja projektowa,
a materialy posiada¢ §wiadectwa dopuszczajgce do stosowania.
b) Dane okreslone w dokumentacji projektowej winny by¢ uwazane za wartosci docelowe.
¢) Cechy materiatéw i urzadzen winny by¢ zgodne z okreslonymi wymaganiami, lub zblizone do nich w
granicach istniejacej tolerancji, posiada¢ dopuszczenia do stosowania w budownictwie (certyfikaty,
atesty aprobaty techniczne).
d) W przypadku, gdy materiaty lub roboty nie sa w petni zgodne z dokumentacja projektowa, ale dajg
gwarancje wymaganej jakosci robét, to kierownik budowy, inspektor nadzoru moze je zaakceptowac.
e) W przypadku, gdy materialy lub roboty nie sa w pelni zgodne z dokumentacjg projektowa, i nie daja
gwarancji wymaganej jakosci robot, to nie bgdg akceptowane przez inspektora nadzoru i kierownika
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budowy, wykonane roboty winny by¢ niezwlocznie rozebrane i zastgpione innymi na koszt
Wykonawcy.
1.5.4. Przekazanie placu budowy
Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach przetargowych przekaze Wykonawcy plac budowy
wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi.
1.5.5. Zabezpieczenie placu budowy
a) Wykonawca robdt zobowigzany jest do zabezpieczenia w trakcie wykonywania robdét placu
budowy przed dostepem o0s6b niepowotanych.
b) Koszty zwigzane z zabezpieczeniem placu budowy ponosi Wykonawca robot.
1.5.5. Ochrona Srodowiska w trakcie wykonywania robdt
a/ Ustalenia ogolne
» Wykonawca winien zna¢ ustalenia ogdlne dotyczace ochrony srodowiska, oraz wszelkie przepisy
dotyczgce ochrony srodowiska i stosowac je w trakcie trwania budowy.
» Miejsca na magazyny, sktadowiska i drogi wewngtrzne transportowe powinny by¢ tak wybrane, aby
nie powodowac¢ zniszezen w srodowisku naturalnym.
» Powinny by¢ podjete odpowiednie srodki zabezpieczajgce przed:
e zanieczyszczeniem zbiornikdw i ciekow wodnych szkodliwymi substancjami;
e przekroczenia norm zanieczyszczenia powietrza pytami i gazami;
e przekroczenia dopuszczalnych norm hatasu;
e mozliwoscig powstania pozaru;

Y

Praca sprzetu budowlanego nie moze powodowac zniszczefi w §rodowisku naturalnym.
» Materialy stosowane do rob6t nie powinny zawieraé skladnikéw zagrazajacych srodowisku.
» Oplaty 1 kary za przekroczenie w trakcie realizacji robdt norm okreslonych
w odpowiednich przepisach dotyczacych ochrony srodowiska obciazajg Wykonawce.
b/ Ochrona wod
Wody powierzchniowe i gruntowe nie moga by¢ zanieczyszczone w zaden sposdb w czasie robot.
Wszelkie zbiorniki materialéw napedowych i innych szkodliwych dla $rodowiska winny by¢ szczelne i
obslugiwane w sposob gwarantujacy nie przedostawanie si¢ ich zawartosci do otoczenia.
¢/ Ochrona powietrza
Stezenie pylow i zanieczyszczen odprowadzanych do atmosfery w sasiedztwie placu budowy nie moze
przekracza¢ wartosci dopuszezalnych przez odpowiednie przepisy.
1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa
a) Wykonaweca jest zobowigzany do przestrzegania przepisow o ochronie przeciwpozarowej.
b) Wykonawca winien utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie
przepisy.
¢) Materialy tatwopalne winny by¢ sktadowane w sposob zgodny z przepisami i zabezpieczone przed
dostgpem o0s6b trzecich.
d) Wykonawca w razie wywotlania przez niego pozaru na terenie placu budowy lub jego sasiedztwie,

winien pod kierunkiem odpowiednich stuzb lub samodzielnie go wygasié.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA [ ODBIORU ROBOT



Zaktad Ustug Technicznych ,ZUT” Piotr Szleper

42-200 Czestochowa, ul. lkara 128 B
Str. 5

L5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposéb trwaty sa szkodliwe dla otoczenia nie mogg by¢ dopuszczone do uzycia.

1.5.8. Ochrona wlasnosci publicznej i prywatnej

a) Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wilasnosci prywatne;j i
publiczne;j.

b) Jezeli w zwiazku z zaniedbaniem, niewlasciwym prowadzeniem robot, lub brakiem koniecznych
dziatafi ze strony Wykonawcy robdt, nastgpi uszkodzenie lub zniszczenie wlasnosci prywatnej lub
publicznej, to Wykonawca na swdj koszt naprawi, lub odtworzy uszkodzong wilasnoéé. Stan
naprawianej wtasnosci powinien by¢ nie gorszy niz przed uszkodzeniem.

¢) Jakiekolwiek uszkodzenia instalacji wod.-kan., c.o. i elektrycznej powstate z winy Iub zaniedbania
Wykonawcy zostang usuniete na koszt Wykonawcy.

1.5.9. Ograniczenia obcigzenia pojazdow

a) Wykonawca jest zobowigzany do dostosowania si¢ do obowigzujacych ograniczen obcigzen pojazdéw
podczas transportu materiatéw i sprzetu na drogach publicznych poza placem budowy .

b) Specjalne zezwolenia na uzycie pojazdéw o ponadnormatywnych obcigzeniach nie zwalniajg
wykonawcy od odpowiedzialnosci za uszkodzenia drég, spowodowane ich ruchem.

¢) Wykonawca odpowiada na wszystkie uszkodzenia spowodowane w trakcie wykonywania prac
budowlanych bedzie zobowigzany do naprawy uszkodzen elementéw na wilasny koszt, w sposéb
zaakceptowany przez inspektora nadzoru.

1.5.10. Bezpieczeristwo i higiena pracy

a) Wykonawca jest zobowigzany podczas realizacji rob6t do przestrzegania przepiséw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

b) Wykonawca winien zapewni¢ wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce oraz sprawny sprzet i odpowiednia
odziez dla ochrony zycia i zdrowia osob zatrudnionych na budowie, oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego,

¢) Wykonawca winien zapewni¢ i utrzymywaé¢ w odpowiednim stanie urzadzenia socjalne dla personelu
prowadzacego roboty.

d) Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegaja

odrebnej zaptacie i sa uwzglednione w cenie umownej.

1.5.11. Utrzymanie robot
Wykonawca powinien utrzymacé roboty do czasu koncowego odbioru, w taki sposob, aby elementy robot

byly w zadowalajgcym stanie przez caty czas do momentu tego odbioru.

1.5.12. Nazwy i kody robét budowlanych
45210000-2 Roboty budowlane w zakresie budynkow
45311000-0 - roboty w zakresie przewoddw instalacji elektrycznych oraz
opraw elektrycznych

oraz dodatkowo:
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45400000-1 - roboty wykonczeniowe w zakresie obiektéw budowlanych
45300000-0 - roboty w zakresie instalacji budowlanych

45314200-3 - instalacja infrastruktury kablowej

45310000-3 - roboty w zakresie instalacji elektrycznych

1.5.13. Okreslenia podstawowe i ogolne

Okres$lenia podane w niniejszej specyfikacji sa zgodne z prawem budowlanym, przepisami ogdlnymi,
obowigzujgcymi normami i przepisami szczegdltowymi dotyczacymi prac budowlano-wykonczeniowych

oraz zasadami sztuki budowlane;j.

Uzyte w Specyfikacji Technicznej okre§lenia nalezy rozumie¢ w sposéb nast¢pujgcy :

1.Dziennik budowy — opatrzony pieczecia organu wydajacego dziennik, zeszyt z ponumerowanymi
stronami stuzgcy do notowania wydarzen, ktére wynikngly w trakcie wykonywania robét, rejestrowania
odbioréw rob6t, przekazywania polecenn pomigdzy kierownikiem budowy, inspektorem nadzoru,
Wykonaweca i projektantem.

2. Kierownik budowy — osoba wyznaczona przez Inwestora, ktora jest upowazniona do kierowania robotami
i do wystepowania w jego imieniu w sprawach dotyczacych realizacji zadania.

3. Kosztorys ofertowy — kosztorys ztozony przez wykonawcg..

4. Materiaty — wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robét zgodnie z dokumentacjg projektows i
specyfikacjami, zaakceptowane przez kierownika budowy 1 inspektora nadzoru.

5. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna, ktéra jest autorem dokumentacji projektowe;.

2. MATERIALY

2.1. Zrédla uzyskania materialéw

Zrédla uzyskania materialéw potrzebnych do realizacji zaméwienia winny by¢ wybrane przez
Wykonawcee z wyprzedzeniem, przed rozpoczgciem robot.
2.2. Wariantowe stosowanie materialow
Dokumentacja projektowa przewiduje mozliwosé wariantowego wyboru rodzaju materiatu do wykonania
rob6t. Wykonawca powiadomi kierownika budowy 1 inspektora nadzoru o swoim wyborze przed jego
uzyciem. Po akceptacji inspektora nadzoru i projektanta wybrany material moze by¢ zamieniony.
2.3. Materialy nie odpowiadajqce wymaganiom
a) Materialy nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z placu budowy.
b) Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajda si¢ nie zaakceptowane materialy Wykonawca stosuje na wlasne
ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i nie zaplaceniem.
2.4. Przechowywanie i skltadowanie materialéw
a) Wykonawca powinien zapewnié wszystkim materiatom warunki skfadowania
i przechowywania zapewniajagce zachowanie ich jakosci i przydatnosci do robot
i zgodno$¢ z wymogami technicznymi. Odpowiedzialno$¢ za wady materiatu powstale w czasie

przechowywania i sktadowania ponosi Wykonawca.
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b) Wszystkie miejsca czasowego przechowywania materialdéw powinny by¢ po zakonczeniu robot
doprowadzone przez Wykonawce do stanu pierwotnego, w sposdb zaakceptowany przez
kierownika budowy.

3. SPRZET
3.1. Wytyczne ogdlne

a) Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego

wptywu na jako$¢ wykonywanych robot.

b) Liczba i wydajnos¢ sprzetu powinna gwarantowa¢ wykonanie robét w terminie okreslonym w

umowie.

c) Sprzet powinien by¢ utrzymywany stale w dobrym stanie technicznym. Na wypadek jego awarii

Wykonawca winien dysponowa¢ sprzgtem rezerwowym.
4. TRANSPORT
4.1, Wytyczne ogdlne
a) Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takich srodkéw transportu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robdt, zaréwno na miejscu tych robét, jak i
przewozonych materiatéw itp.
b) Liczba $rodkéw transportu powinna gwarantowaé przeprowadzenie robot w terminie okreslonym w
umowie,
5. WYKONANIE ROBOT

Ogolne zasady wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z warunkami umowy, oraz za jakos¢
stosowanych materiatéw i wykonywanych robot, za ich zgodnos¢ z dokumentacjg projektowg oraz
poleceniami kierownika budowy 1 inspektora nadzoru.

5.1 Wspdlpraca kierownika budowy, inspektora nadzoru i Wykonawcy.

a) Kierownik budowy i inspektor nadzoru beda podejmowali decyzje we wszystkich sprawach
zwigzanych z jakoscig rob6t, materialdw, postgpem robdt, oraz przy interpretacjach dokumentacji
projektowe;.

b) Decyzje kierownika budowy i inspektora nadzoru dotyczace akceptacji, lub odrzucenia materiatéw i
elementow robét beda oparte na wymaganiach zawartych w umowie, dokumentacji projektowe;j i
normach oraz wytycznych.

¢) Kierownik budowy i inspektor nadzoru sg upowaznieni do kontroli wszystkich robot i materialow na
budowie. Powiadamiajg Wykonawce o wykrytych wadach, oraz odrzucajg wszystkie materiaty i
roboty, ktére nie spetniajg wymagan jakosciowych okreslonych w dokumentacji projektowe;j.

d) Polecenia kierownika budowy i inspektora nadzoru powinny by¢ wykonywane pod grozba
zatrzymania robdt, czego skutki finansowe poniesie Wykonaweca.

5.3,  Zakres prac budowlanych w budynku

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA 1 ODBIORU ROBOT
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A. ROBOTY ELEKTRYCZNE I TELETECHNICZNE

UWAGA: W tresci niniejszego opracowania uzyto nazwy wiasne producentdéw oraz nazwy
katalogowe konkretnych typow zastosowanych materialéw. Ma to na celu jednoznaczne okreslenie
intencji projektanta oraz zawarto$ci opracowania.

Przyjete rozwiazania projektowe w oparciu o konkretne technologie 1 marki nie sg wigzace i istnieje
mozliwo$é zamiany przyjetych rozwigzan przy zachowaniu wiasciwosci przyjetych rozwigzan - tak
by parametry alternatywnych materialéw, rozwiazan projektowych byly niegorsze od tu
przedstawianych. Wykonawca winien przedstawi¢ inwestorowi dokumentacje zamienng dla
alternatywnych rozwigzan, ktére proponuje i uzgodni¢ warunki zamiany z Inwestorem i autorami
opracowania przed przystgpieniem do prac.

Ogolne zasady wykonania robdét

Wykonawca zapewni fad i porzadek w miejscu wykonywania robot oraz zabezpieczy wyposazenie
pomieszczenn objetych remontem i innych pomieszczen przed zniszczeniem, uszkodzeniem
wzglednie zanieczyszczeniem.

Instalacje

Napiecie zasilania — Un=230/400V

Rodzaj zasilania - zgodnie z ustaleniami z Dzialem Technicznym
Inwestora — z istniejgcej rozdzielni T-1 wlz o przekroju
YDY 5x4mm?2 poprzez zabudowe w T-1 zabezpieczenia R303 63A z wkladkami 3x32A.

System ochrony od porazen - uziemienie ochronne

Uklad sieci nN 3~50Hz 400/230V - TN-S (instalacje wewnetrzne)

System ochrony od porazen — samoczynne wylaczenie zasilania

Srodki ochrony przeciwporazeniowej - izolacja  ochronna, samoczynne szybkie

wylaczenie zasilania wylgcznikami réznicowopragdowymi oraz wylgcznikami instalacyjnymi o
charakterystyce czasowo-pradowej typu B i C, polgczenia wyréwnawcze, II klasa 1zolacji.
Srodki ochrony przeciwprzepigciowe] - ochronniki II° w podrozdzielni.

Montaz instalacji powinien by¢ wykonywany przez wykwalifikowany personel z zastosowaniem
wlasciwych materiatlow. Przed montazem okablowania wykonaé trasowanie uwzgledniajac
konstrukcje budynku oraz bezkolizyjno$é z innymi instalacjami. Trasa powinna by¢ prosta, by¢
prowadzona w liniach poziomych 1 pionowych.

Wszystkie przejscia obwodow instalacji elektrycznych przez sciany, stropy, itp. powinny by¢
chronione przed uszkodzeniami i uszczelnione materialami ognioochronnymi odbudowujacymi
wytrzymalo$¢ ogniowa tych elementow.

Przewody powinny by¢ oznaczone zgodnie z PN-90/E-05023.

Rozmieszczenie opraw oraz ich proponowane typy przedstawiono w zalgczonych planach instalacii.
Instalacje oswietleniowe projektuje sie wykonaé¢ przewodami YDYzo 3, 4 i 5 x1,5mm?2
uktadanymi w rurkach ochronnych i/lub przewodami ptaskimi pod tynkiem. W strefie korytarzy na
istniejacych kanatach kablowych. Zestawy przyciskow sterujgcych oSwietleniem nalezy
zamontowa¢ na wysokos$ci ok. 1,4m — géra ramki wielokrotne;.

Do os$wietlenia Sali nalezy zastosowaé system opraw zwieszanych oswietlenia bezposredni-
posredniego typu VIP PAR DI-IN 2x49W (12kpl); 2x28W (2kpl); 2x21W (2kpl) z kompletem
zawiesi zwyklych (28kpl), elektrycznych (4kpl), tacznikow katowych (4kpl) oraz $wietléwkami do
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w/w opraw lub réwnowazne (dla rownowazno$ci przyjaé kryterium mocy, wymiaréw, ksztattu
opraw) .

Obwody instalacji os$wietlenia nalezy wyprowadzi¢ z zabezpieczenia F1.1 podrozdzielni —
wylacznik réznicowopradowy z czlonem nadmiarowym typu P312 B10 30mA. Na powyzszym
obwodzie nalezy dodatkowo zabudowa¢ oprawy awaryjne: EW1, EW2 i EW3, zasilajac je z przed
lacznikéw instalacyjnych $wiecznikowych.

Jako oprawy EW1 i EW2 nalezy zastosowa¢ oprawy ewakuacyjne LED-owe jedno (EW1) i
dwustronne (EW2) oraz awaryjne LED-owe typu LOVATO N — LVNO-2-SE-AT - (EW3) lub
rownowazne. (dla rownowaznosci przyjaé kryterium wymiardw, mocy, czasu podtrzymania
zasilania)

Obwody zasilania gniazd wtykowych 230V nalezy prowadzi¢ analogicznie jak obwody
oswietleniowe — p/t. Do zasilania w/w obwodow gniazd nalezy zastosowaé przewod YDYzo
3x2,5mm?2.

W miejscu wskazanym w opracowaniu nalezy zabudowaé podrozdzielni¢ sali. Nalezy zwrocié
szczegbdlng uwage, aby podczas demontowania zbednych obwoddw nie uszkodzi€ i nie unieczynnic
obwoddéw zasilajacych odbiory, ktére nie sa z zakresie opracowania. Powyzsze nalezy przepia¢ w
istniejace obwody lub pola rezerwowe podrozdzielni.

UWAGA: Oprocz zasilenia gniazd wtykowych oraz urzadzen technologicznych pokazanych w
niniejszym projekcie, nalezy na etapie wykonawstwa skoordynowaé prace elektryczne z
pozostaltymi branzami 1 ich opracowaniami a w razie stwierdzenia obecno$ci w projektach
branzowych urzgdzen koniecznych do zasilenia a nie ujetych na zalaczonych rzutach w ponizszym
opracowaniu, nalezy takowe urzgdzenia zasili¢ z wolnych (rezerwowych) lub dedykowanych im pél
w rozdzielnicach obiektu lub poprzez dobudowe stosownych zabezpieczen w wolnej czgsci szyn
TH35 podrozdzielnicy T-SN.

Instalacja elektryczna powinna by¢é wykonana tak, aby nie wystepowato wzajemne szkodliwe
oddzialywanie miedzy ta instalacja a innymi instalacjami nieelektrycznymi i/lub elektrycznymi
,.statoprgdowymi” stanowigcymi wyposazenie obiektu.

Urzadzenia odlaczajace powinny by¢ zainstalowane w sposob zapewniajacy odlaczenie instalacji
elektrycznej, obwodow lub poszczegdlnych aparatow, gdy jest to wymagane ze wzgledu na
konserwacje, sprawdzenie, wykrycie uszkodzenia lub naprawe.

Wyposazenie elektryczne powinno by¢ zainstalowane i rozmieszczone tak, aby zapewni¢ do niego
dostep, gdy jest to niezbedne, tj. odpowiednig przestrzen dla umozliwienia montazu oraz wykonania
przewidywanych zmian i wymiany poszczegdlnych cze$ci wyposazenia, dostep obstugi do
wyposazenia w celu sprawdzenia, przegladu, konserwacji 1 napraw. Wszystkie elementy
wyposazenia elektrycznego powinny by¢ dobrane do maksymalnych zastosowanych napiec
roboczych (warto$é skuteczna dla pradu przemiennego), jak réwniez do mogacych wystapic
przepie¢ wszystkie elementy wyposazenia elektrycznego powinny byé dobrane z uwzglednieniem
maksymalnych pradéow roboczych (warto$¢ skuteczna dla pradu przemiennego), ktére mogg
wystgpi¢ w normalnych warunkach eksploatacji oraz z uwzglednieniem pradoéw mogacych wystapic
w warunkach zakléceniowych w okreslonym czasie, podczas ktorego moze by¢ spodziewany
przeptyw pradu przetgzeniowego wszystkie elementy wyposazenia powinny by¢ dobrane tak, aby
byly zabezpieczone przed wszelkimi oddzialywaniami oraz warunkami otoczenia i srodowiska, na
ktére moga by¢ narazone.

Gdy w przypadku pojawienia si¢ niebezpieczenstwa zaistnieje konieczno$¢ natychmiastowego
wylaczenia zasilania, urzadzenie wylaczajace powinno by¢ tatwo dostepne i odpowiednio
oznaczone w celu szybkiego jego uruchomienia. Przewody elektryczne uktadaé w sposéb podany w
dokumentacji tj. podtynkowo w remontowanej sali oraz wlz w istniejacych listwach kablowych w
ciggu korytarzowym z podrozdzielni T-1.
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Aparaty, gniazdka, puszki montowa¢ w miejscach podanych w opracowaniu. Przewiduje si¢ montaz
tych urzadzen podtynkowo.

Ochrona przeciwporazeniowa
Jako system dodatkowej ochrony przed porazeniem pradem elektrycznym, zastosowano II klasg
ochronnosci. Ochrone przed porazeniem nalezy wykona¢ zgodnie z postanowieniami normy.

Jako obudowe rozdzielnicy nalezy zastosowa¢ obudowg w II klasie ochronnosci w wersji p/t
3x12mod.

Oznaczenie urzadzen elektrycznych

Zabudowywane urzadzenia elektryczne takie jak rozdzielnia elektryczna, gniazda wtykowe itp.
powinny by¢ zaopatrzone w trwale oznaczniki w takich miejscach, aby rozréznienie i czytelno$c
oznaczeh nie nastreczalo trudnosci. Wewnatrz rozdzielni winien si¢ znajdowaé schemat
polaczen oraz identyfikacja poszczegolnych obwodéw. Napisy powinny by¢ trwate i czytelne.

Kontrola jakoSci

Celem kontroli jest stwierdzenie osiggniecia zatozonej jakosci
wykonywanych  rob6t  przy  montazu  zaprojektowanych instalacji. = Wykonawca
ma obowigzek wykonania pelnego zakresu badan na budowie w celu wskazania
Inspektorowi  zgodnos$ci  dostarczonych — materialéw i  realizowanych  rob6t  z
dokumentacja, SST i PZI. Materialy posiadajace atest producenta
stwierdzajacy ich pelng zgodno$¢ =z warunkami podanymi w  specyfikacjach,
moga by¢ przez Inzyniera  dopuszczone do  uzycia bez  badan.  Przed
przystapieniem do badania, Wykonawca  powinien  powiadomi¢  Inspektora
Nadzoru o rodzaju i terminie badania. Po wykonaniu badania, Wykonawca
przedstawia na  piSmie  wyniki badan do  akceptacji  Inspektora  Nadzoru.
Wykonawca  powiadamia  pisemnie  Inspektora o  zakonczeniu  kazdej  roboty
zanikajacej, ktérg moze kontynuowal dopiero po  stwierdzeniu przez Nadzor
zgodnosci wykonanych prac i zatozonej jakosci.

Kontrola jako$ci obejmuje:

- zgodno$¢ zastosowanych do wbudowania wyrobéw i  zainstalowanych
urzgdzen z dokumentacjg techniczna, normami i certyfikatami;

- poprawno$¢ wykonania przej$¢ przewoddéw przez stropy 1 Sciany;

- prawidlowo$¢ wykonania polaczen przewodow;

- ciagloé¢ przewodéw  ochronnych, w tym gléwnych 1 dodatkowych
polgczen wyréwnawczych;

- rezystancji izolacji instalacji elektrycznej - wykona¢ dla kazdego obwodu
oddzielnie od strony zasilania;

- skutecznosci  dzialania zabezpieczen 1 $rodkéw ochrony od porazen
pradem elektrycznym:;

- ochrony przez oddzielenie od siebie obwodow;

- probe dziatania;

- poprawno$¢ ochrony przed pozarem i skutkami cieplnymi;

- prawidlowos¢ zamontowania urzadzen w  dostosowaniu do  warunkow
srodowiskowych i warunkéw pracy w miejscu ich zainstalowania,

- prawidlowo$¢  umieszczenia  schematéw,  tablic  ostrzegawczych  oraz
innych informacji;
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- spelnienia  dodatkowych zalecen Projektanta lub  Inspektora Nadzoru,
wprowadzonych do dokumentacji techniczne;.

W  przypadku, gdy wynik ktdrejkolwiek proby jest niezgodny z normg, to
probe lub proby poprzedzajace, jezeli moga mie¢ wplyw na wynik, nalezy
powtdrzy¢ po usunigciu przyczyny niezgodnosci.

Badania przed przystapieniem do robot
Przed  przystgpieniem do  robot, @ Wykonawca  powinien uzyska¢  od
producentow  zaswiadczenia o jakosci lub atesty stosowanych materialdéw. Na

zgdanie Inwestora, nalezy dokonaé testowania sprzetu posiadajgcego
mozliwosé nastawienia mechanizméw regulacyjnych. W wyniku badan
testujacych nalezy przedstawi¢ Inspektorowi Nadzoru protokél =z takiej proby i
testu.

Badania w czasie wykonania robot
Kable, przewody i osprzet

Sprawdzenie polega na stwierdzeniu ich zgodnosci z wymaganiami norm
przedmiotowych lub dokumentow, wedtug ktorych zostaly wykonane,
na podstawie atestow, protokétow odbioru albo innych dokumentow.

Sprawdzenie ciaglosci zyl

Sprawdzenie cigglosci zyl roboczych 1 powrotnych oraz zgodnosci faz
nalezy wykona¢ przy uzyciu przyrzadéw o napieciu nieprzekraczajgcym 24 V.
Wynik sprawdzenia nalezy uznaé za dodatni, jezeli poszczegélne zyly nie majg przerw oraz jesli
poszczegdlne fazy na obu koncach linii sg 0ZNnaczone
identycznie.

Pomiar rezystancji izolacji

Pomiar nalezy wykona¢ za pomocg megaomomierza O  napigciu  nie
mniejszym  niz  0,5/2,5kV  (w  zaleznosci o typu: przewod/kabel), dokonujac
odczytu po czasie niezbednym do wustalenia si¢ mierzonej wartosci. Wynik
nalezy uzna¢ za dodatni, jezeli rezystancja izolacji wynosi, co najmnie;j:

20 MQ/km - linii wykonanych kablami elektroenergetycznymi o izolacji
Z papieru nasyconego, o napigciu znamionowym do 1 kV;
50 MQ/km - linii wykonanych kablami elektroenergetycznymi o izolacji

Z papieru nasyconego, O napieciu znamionowym wyzszym niz 1 kV oraz
kablami elektroenergetycznymi o izolacji z tworzyw sztucznych,

0,75 dopuszczalnej wartosci rezystancji izolacji kabli wykonanych
wg PN-76/E-90300 .
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B. ROBOTY BUDOWLANE

Roboty przygotowawcze

% Zabezpieczenie korytarza oraz sal bocznych przed zakurzeniem 1 zabrudzeniem

Demontaz szaf wewng¢trznych

% Wykonanie recznej rozbidrki istniejgcych szaf:

Uzupelnienie tynkéw zwyklych wewne¢trznych

1. Przygotowanie powierzchni do tynkowania umocowania
2. Wykonanie tynkéw zwyktych

3. Dokfadne potgczenie nowych tynkdéw z istniejgcymi.

Wykonanie wylewki samopoziomujjcej
1.)Demontaz istniejacej wykladziny podlogowe;j
2) Oczyszczenie 1 wyrOwnanie powierzchni

3) zaimpregnowanie powierzchni

4) Wykonanie wylewki samopoziomujgcej

Malowanie wraz z gipsowaniem powierzchni
Pomieszczenia malowane farbami lateksowymi zmywalnymi. Kolorystyka wg projektu wnetrza.

Uzyte farby powinny powinna by¢ dopuszczone do stosowania w obiektach budownictwa
mieszkaniowego 1 uzytecznoéci publiczne] na podstawie dokumentéw zgodnego z przepisami
ustawy z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz.U. 04.92.881).

Zeskrobanie tuszczacej sie farby.

Oczyszczenie szczotkg powierzchni tynku z kurzu 1 pyhu.
Reperacja uszkodzen tynku zaprawg gipsowa.

Wypelnienie rys i drobnych uszkodzen szpachlowka.
Wykonanie kompleksowej wyprawy gipsowej Scian i sufitu
Zagruntowanie powierzchni 1 wyszpachlowanie.

Przetarcie calej powierzchni papierem $ciernym.
Przygotowanie farby.

Malowanie wolnych krawqdm

]O Malowanie pozostatej czgsci powierzchni

11. Powtorne malowanie az do uzyskania jednorodnej powierzchni.

VPN W

Wykonanie tynku mozaikowego
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Pomieszczenie tynkowane tynkiem mozaikowym do wysokosci 1,20m. Kolorystyka wg projektu
wnetrza, Uzyty tynk powinien by¢ dopuszezony do stosowania w obiektach budownictwa
mieszkaniowego i uzytecznos$ci publicznej na podstawie dokumentéw zgodnych z przepisami
ustawy z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz.U. 04.92.881).

Zeskrobanie tuszczacej si¢ farby.

Oczyszczenie szczotkg powierzehni tynku z kurzu i pytu.
Reperacja uszkodzen tynku zaprawa gipsowa.
Wypelnienie rys i drobnych uszkodzen szpachléwka.
Wykonanie kompleksowej wyprawy gipsowej $cian.
Zagruntowanie powierzchni i wyszpachlowanie.
Przetarcie catej powierzchni papierem $ciernym.
Zagruntowanie powierzchni.

. Przygotowanie tynku.

10. Natozenie tynku za pomocg pacy stalowej

11. Wygladzenie masy tynkarskiej.

000 NG A W

Montaz wykladziny podlogowej flotowanej — listwy (ilo§¢ widkien >70 min na m2, izolacja
akustyczna > 20dB)

Wyszczegblnienie robét:
1. Oczyszczenie podloza

. Posortowanie, przymierzenie i przycigcie listew

. Przygotowanie i1 naciggniecie kleju na podtoze

. Przyklejenie listew

. Wyréwnanie krawedzi i zgrzanie ze sobg

. Zmycie 1 wypastowanie wykladziny z tworzywa sztucznego
. Sprzatnigcie miejsca pracy

[o2TRV T S VS B )

Montaz wykladziny flotowanej (ilo$¢ wldkien >70 mln na m2, izolacja akustyczna > 20dB)

Oczyszczenie i odpylenie podtoza,
przymierzenie i przycigcie wyktadziny,
natozenie kleju,

przyklejenie wyktadziny

B

Montaz zabudowy grzejnikéw i parapetéw
Wyszcezegblnienie robdt:

1. Wykonanie domiaréw zabudowy w pomieszczeniu

2. Osadzenie zabudowy wykonanej z plyty meblowe] wraz z mocowaniem je do profili
$ciennych

3. Zabudowa parapetéw

Wymiana drzwi wejSciowych i drzwi do sali
Wyszczegodlnienie robot:
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Demontaz skrzydet drzwiowych

Wrykucie futryny

Montaz nowej futryny regulowane;

Montaz skrzydla drzwiowego

Wykonanie napraw malarskich od strony korytarza i sali

i R e e

Zamurowanie otworu drzwiowego
Wyszczegolnienie robot:

Demontaz skrzydta drzwiowego

Wykucie futryny

Zamurowanie otworu

Wykonanie napraw malarskich od strony sali

et o

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.  Program zapewnienia jakosci robot.

Do obowiazkéw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do akceptacji kierownika budowy
program zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposdéb wykonania robdt, z
uwzglednieniem mozliwosei technicznych, kadrowych i organizacyjnych, gwarantujagcych wykonanie
robot zgodnie z dokumentacjg projektowa oraz poleceniami i ustaleniami kierownika budowy i
inspektorem nadzoru.

a/ Zasady kontroli jakosci robot

e Celem kontroli robot jest takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem aby osiggna¢ wymagang
jakosé.

e Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robdt i materiatow i powinien w tym celu zapewnié
odpowiedni system.

o Wykonawca powinien przeprowadzi¢ pomiary i badania materialéw i robot w sposéb zapewniajacy
stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymogami technicznymi.

e Wymagania co do zakresu i terminéw badan oraz pomiaréw wykonawca powinien ustali¢ i zatwierdzic
z kierownikiem budowy i inspektorem nadzoru.

b/ Badania i pomiary

e wszystkie badania i pomiary winny by¢ przeprowadzane zgodnie z wymogami odpowiednich norm.

e Przed przystapieniem do badan i pomiarow Wykonawca powinien powiadomi¢ kierownika budowy i
inspektora nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru czy badania. Po ich wykonaniu Wykonawca
przedstawi wyniki na pismie do akceptacji kierownikowi budowy i inspektorowi nadzoru.

6.2. Atesty jakosci materialow i urzgdzen

Wszystkie materialy winny posiadaé certyfikaty na znak bezpieczenstwa wskazujacy, ze zapewniono
zgodnos¢ z kryteriami okreslonymi na podstawie norm, aprobat technicznych oraz wlasciwych przepiséw
i dokumentow technicznych, ktérych kopie powinny byé dostarczone kierownikowi budowy na jego
Zyczenie.
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6.3. Dokumenty budowy
6.3.1. Dziennik budowy
» Dziennik budowy jest dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego

1 Wykonawcee w okresie od przekazania Wykonawcy placu budowy do korica okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialnosé za prowadzenie dziennika budowy zgodnie
z obowigzujacymi przepisami spoczywa na kierowniku budowy.

» Zapisy w dzienniku budowy winny by¢ prowadzone na biezaco i powinny dotyczyé przebiegu robot,
stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia, oraz spraw technicznych
i gospodarczych budowy.

» Kazdy zapis w dzienniku budowy winien by¢ opatrzony datg i podpisem osoby, ktora dokonata wpisu
(imig, nazwisko, stanowisko stuzbowe). Zapisy winny by¢ czytelne, trwate w porzadku chronologicznym,
bez przerw jeden po drugim.

» Zalgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty powinny byé opatrzone kolejnym numerem
zatgcznika, datg i podpisem inspektora nadzoru i kierownika budowy.

» Do dziennika budowy nalezy wpisa¢ w szczegdlnosci:

- date przekazania Wykonawcy placu budowy;
- datg przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowe;j;
- uzgodnienie przez kierownika budowy i inspektora nadzoru programu zapewnienia
jakosci i harmonogramdw robét;
- terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegdlnych elementdéw robot;

- przebieg robét, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw

w robotach;

- uwagi i polecenia kierownika budowy i inspektora nadzoru;

- daty zarzadzenia wstrzymania rob6t z podaniem powodu;

- zgloszenia i daty odbiordw robdt zanikajgcych, ulegajacych zakryciu i koficowych odbioréw
robot;

- wyjasnienia, uwagi i propozycje wykonawcy;

- dane dotyczace sposobu wykonania zabezpieczenia robot;

- dane dotyczace jako$ci materiatow i ich badan i pomiar6w;

istotne informacje o przebiegu robdt;

» Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy wpisane do dziennika budowy winny byé przedlozone do
ustosunkowania si¢ kierownikowi budowy i inspektorowi nadzoru.

» Decyzje kierownika budowy i inspektora nadzoru wpisane do dziennika budowy

» Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

» Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje kierownika budowy i inspektora nadzoru do
ustosunkowania sie.

» Projektant nie jest jednak strong kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania poleceri Wykonawcy robét.

6.3.2. Pozostate dokumenty budowy
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Do dokumentéw budowy zalicza si¢ oprécz w/w nastgpujace dokumenty pozwalajace na realizacje zadania
budowlanego;
- protokoly przekazania placu budowy;
- protokohu odbioru robét;
- protokoty z narad i ustalen.
6.3.3. Przechowywanie dokumentéw budowy
a) Dokumenty budowy winny by¢ przechowywane na placu budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym;
b) Zaginigcie ktéregokolwiek z dokumentéw budowy powinno spowodowaé jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem;
¢) Wszelkie dokumenty budowy powinny byé =zawsze dostgpne dla kierownika budowy
1 inspektora nadzoru przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.
6.3.4. Kontrola jakosci robot bedgcych przedmiotem dokumentacji projektowej
a) Celem kontroli jakosci jest stwierdzenie osiggnigcia zalozonej jakosci wykonywanych robét remontu
pomieszczenia
b) Kontrola i badania w trakcie wykonywania robot:
- sprawdzanie wygladu i wykonczenia otynkowanych i pomalowanych powierzchni;
- sprawdzenie prawidlowosci wykonaniu i montazu konstrukcji w tym kotwieni i wzmocnien;
7. PRZEDMIAR ROBOT
7.1. Ogélne zasady

Przedmiar robot okresla faktyczny zakres wykonywanych robét w jednostkach ustalonych w kosztorysie
inwestorskim.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioru robot

W zaleznosci od ustalen roboty podlegajg nastgpujacym etapom odbioru, dokonywanym przez kierownika
budowy i inspektora nadzoru przy udziale Wykonawcy:
a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajgcych zakryciu;
b) odbiorowi koncowemu;
c¢) odbiorowi ostatecznemu;
8.2. Odbior robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu
a) Odbiér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na ocenie ilosci i jakosci- wykonywanych robét,
ktére w dalszej kolejnosci ulegna zakryciu.
b) Odbidr robot zanikajgeych i ulegajacych zakryciu powinien by¢ dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robét.
¢) Odbioru robot dokonuje kierownik budowy i inspektor nadzoru w obecnosci Wykonawcy.
d) Gotowos¢ robét do odbioru w/w zglasza Wykonawca robdt wpisem do dziennika budowy, jednoczesnym

powiadomieniem kierownika budowy i inspektora nadzoru.
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e) W  przypadku stwierdzenia niezgodnosci z przyjetymi ustaleniami  kierownik  budowy
i inspektor nadzoru ustala zakres robdt poprawkowych lub podejmuje decyzje dotyczace zmian i korekt.
Moze takze podjac decyzj¢ dokonania potrgcen.

8.3. Odbior koricowy robdt.

a) Odbiér koficowy polega na ocenie finalnej wykonania ilosci, wartosci i jakosci robot.

b) Catkowite zakoriczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru koncowego powinna byé stwierdzona przez
kierownika robot wpisem do dziennika budowy, i pisemnym zgloszeniu kierownikowi budowy i
inspektorowi nadzoru.

c¢) Odbior koncowy powinien nastgpié w terminie ustalonym w warunkach umowy, liczac od dnia
potwierdzenia przez kierownika budowy i inspektora nadzoru zakoficzenia robét.

d) Odbioru robdt dokonuje powolana przez Zamawiajacego komisja (przy udziale kierownika budowy,
inspektora nadzoru i Wykonawcy). Komisja dokonuje odbioru robét — oceny robét jakosciowej (na
podstawie przedtozonych dokumentéw, wynikéw pomiarowi ocenie wizualnej, oraz zgodno$ci wykonania
robot z dokumentacja projektows

e) W trakcie odbioru koficowego robét komisja powinna sig¢ zapoznaé z realizacja zaleceri przyjetych w
trakcie odbioréw robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu.

f)y W przypadku nie wykonania wyznaczonych robdt uzupelniajacych i poprawkowych komisja
przerywa odbidr konicowy i ustala nowy jego termin.

8.4. Dokumenty do odbioru koricowego robdt.

a) Podstawowym dokumentem odbioru koficowego jest protokdt odbioru koricowego robét.

b) Do odbioru korficowego Wykonawca obowiazany jest dostarczy¢ nastepujace dokumenty:

- dziennik budowy;
- protokoly dokonanych, a wymaganych pomiaréw i préb;
- atesty zastosowanych materiatow;

¢) W przypadku gdy wg komisji roboty nie s3 gotowe do odbioru koficowego komisja wyznacza ponowny
termin odbioru koncowego robét.

d) Zarzadzone przez komisje roboty poprawkowe i uzupehiajace powinny zostaé wykonane, a ich termin
wykonania ustala komisja.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

a) Podstawg platnosci sg protokoly odbioru.

b) Stawka ustalona w kosztorysie ofertowym za okre$lona pozycje przez Wykonawce jest ostateczna.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Roboty budowlane nalezy wykona¢ zgodnie z projektem, obowigzujacymi warunkami technicznymi i

normami dotyczacymi poszczegdlnych rodzajoéw robot:

- Ustawa z dnia 7.07.1994 r. Prawo budowlane (Dz. U. z 94 r. Nr 89, poz. 414 z p6z. zm.)

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 12.04.2002r. - ,,Warunki techniczne jakim powinny
odpowiada¢ obiekty budowlane”- (Dz.U. Nr 75 poz.690) i zm. 2004r. (Dz.U. Nr 109 poz.1156)

- Ustawa z dnia 10.04.1997 r. Prawo energetyczne (Dz. U. Nr 54, poz. 348 z p6z. zm.)
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- Ustawa z dnia 28.04.2000 r. o systemie zgodnosci, akredytacji oraz zmianie niektdrych ustaw (Dz. U. z
2000 r. Nr 43, poz. 489)

- Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 14 marca 2000 r. w sprawie

bezpieczenstwa i higieny pracy przy r¢cznych pracach transportowych (Dz.U. nr 26, poz. 313).

- Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatlow Budowlanych z dnia 28 marca 1972 r. w
sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu robét budowlano + montazowych i
rozbiérkowych (Dz.U. nr 13, poz. 93)

- Rozporzadzenie Ministra Przemystu z dnia 08.10.1990 r. w sprawie warunkéw technicznych

powinny odpowiada¢ urzadzenia elektroenergetyczne w zakresie ochrony przeciwporazeniowej (M.P. z
1990 r. Nr 81, poz. 473)Rozporzadzenie. Ministra Gospodarki z dnia 17.09.1999 r. w sprawie bhp przy
urzadzeniach i instalacjach energetycznych (Dz. U. Nr 80, poz. 912)

- Rozporzadzenie. Ministra Gospodarki z dnia 16.03.1998 r. w sprawie wymagan kwalifikacyjnych dla oséb
zajmujacych sig eksploatacja urzadzen, instalacji i sieci oraz trybu stwierdzenia tych kwalifikacji, rodzajow
instalacji i urzadzen, przy ktérych eksploatacji wymagane jest posiadanie kwalifikacji, jednostek
organizacyjnych, przy ktérych powohuje si¢ komisje kwalifikacyjne, oraz wysokosci optat pobieranych za
sprawdzenie kwalifikacji (Dz. U. z dnia 15.05.1998 r. Nr 59, poz. 377, zmiany Dz. U. 2000 r. Nr 15 poz.
187)

- Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej w sprawie rodzajéw prac, ktore powinny

by¢ wykonywane przez co najmniej dwie osoby (Dz. U. Nr 62, poz. 288).

- Zarzadzenie MGIE oraz MBiPMB z dnia 31 grudnia 1968 r. w sprawie warunkow technicznych, jakim
powinna odpowiada¢ ochrona przeciwporazeniowa w urzgdzeniach elektroenergetycznych o napieciu do 1
kV (Dz. Bud. z 1969 r. Nr 4 poz. 13, z pézn. zm.).

- Rozporzadzenie MSW z dnia 03.11.1992 r. w sprawie ochrony przeciwpozarowej budynkéw,

innych obiektéw budowlanych i terendw (Dz. U. Nr 92, poz. 460, z p6zn. zm.).
Polskie Normy:

Roboty malarskie:

PN-69/B-10230 Roboty malarskie budowlane farbami wodnymi i wodorozcienczalnymi farbami emulsyjnymi.

PN-69/b-10235 Roboty malarskie budowlane farbami, lakierami i emaliami na spoiwach bezwodnych.
Wymagania i badania techniczne przy odbiorze.

Roboty tynkowe.

PN-70/B-10100 Roboty tynkowe. Tynki zwykle. Warunki i badania przy odbiorze.

PN-65/B-10101 Roboty tynkowe. Tynki szlachetne. Wymagania i badania techniczne przy odbiorze.

PN-B-10106:1997 Tynki i zaprawy budowlane — Masy tynkarskie do wypraw pocienionych
PN-B-10106:1997/Az1:2002 Tynki i zaprawy budowlane — Masy tynkarskie do wypraw pocienionych (Zmiana
Azl)

11. UWAGI KONCOWE
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Niniejsza specyfikacja wraz z pozostalymi czgsciami ST shuzy jako dokument przetargowy do zlozenia
oferty na wykonanie przedmiotu zamowienia oraz  jest podstawg wykonania
i odbioru robét bedacych przedmiotem zaméwienia.

Czestochowa , lipiec 2014 r.
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Zaswiadczenie

o numerze weryfikacyjnym:

SLK-HEJ-3PK-Y4G *

Pan Piotr Szleper o numerze ewidencyjnym SLK/BO/4898/07

adres zamieszkania ul. lkara 128 B, 42-200 Czgstochowa

jest cztonkiem S’Iqékiej Okregowej Izby Inzynieréw Budownictwa i posiada wymagane
ubezpieczenie od odpowiedzialnosci cywilne;j.

Niniejsze zaswiadczenie jest wazne do dnia 2015-07-31.

Zasdwiadczenie zostato wygenerowane elektronicznie i opatrzone bezpiecznym podpisem elektronicznym
weryfikowanym przy pomocy waznego kwalifikowanego certyfikatu w dniu 2014-08-04 roku przez:

Franciszek Buszka, Przewodniczacy Rady Slaskiej Okregowej Izby Inzynieréw Budownictwa,

(Zgodnie art. 5 ust 2 ustawy z dnia 18 wrzesnia 2001 r. o podpisie elektronicznym (Dz. U, 2001 Nr 130 poz, 1450} dane w postaci
elektronicznej opatrzone bezpiecznym podpisem elektronicznym weryfikowanym przy pomocy waznego kwalifikowanego certyfikatu s3
réwnowaine pod wzgledem skutkdw prawnych dokumentom opatrzonym podpisami wiasnorecznymi.)

* Weryfikacje poprawnosci danych w ninlejszym zaswiadczeniu moina sprawdzi¢ za pomoca numeru weryflkacyjnego zawiadczenia na

stronie Polskie] Izby Intynieréw Budownictwa www.piib.org.pl lub kontaktujac sig z biurem wlaéciwej Okregowej Izby Inzynierow
Budownictwa.
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Zaswiadczenie

o numerze weryfikacyjnym:

DOS-TW1-HPZ-4EL *

Pan tukasz Jan Szleper o numerze ewidencyjnym DOS/B0/0502/07

adres zamieszkania ul. Rézy Wiatréw 13/3, 53-023 Wroctaw

jest cztonkiem Dolnoslaskiej Okregowej Izby Inzynieréw Budownictwa i posiada wymagane
ubezpieczenie od odpowiedzialnoéci cywilnej.

Niniejsze zaswiadczenie jest waine od 2014-08-01 do 2015-07-31.

Zaswiadczenie zostato wygenerowane elektronicznie i opatrzone bezpiecznym podpisem elektronicznym
weryfikowanym przy pomocy wainego kwalifikowanego certyfikatu w dniu 2014-08-12 roku przez:

Eugeniusz Hotata, Przewodniczacy Rady Dolnosigskiej Okrggowe] Izby Inzynieréw Budownictwa,

(Zgodnie art. 5 ust 2 ustawy z dnia 18 wrzeénia 2001 r. o podpisie elektronicznym (Dz. U. 2001 Nr 130 poz. 1450) dane w postaci
elektronicznej opatrzone bezpiecznym padpisem elektronicznym weryfikowanym przy pomocy wainego kwalifikowanego certyfikatu sa
réwnowaine pod wzgledem skutkow prawnych dokumentom opatrzonym podpisami wiasnargcznymi.)

* Weryfikacje poprawnoéci danych w niniejszym zaswiadczeniu mozna sprawdzi¢ za pomocg numeru weryfikacyjnego zaéwiadczenia na
stronie Polskiej Izby Iniynieréw Budownictwa www.piib.org.pl lub kontaktujac sie z biurem wiasciwe] Okrggowej Izby Inzynieréw
Budownictwa.



