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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT
INSTALACJE SLABOPRADOWE

BUDOWY BUDYNKU WYDZIALU NAUK SPOLECZNYCH
AKADEMII IM. JANA DLUGOSZA W CZESTOCHOWIE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robét
w zakresie instalacji stabopradowych budowy Budynku Wydziatu Nauk Spotecznych Akademii Im. Jana
Dtugosza w Czestochowie.

1.2 Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna Kod 45.31.20.00 Instalacje stabopradowe odnosi sie do wymagan przy realizacji
rob4t wymienionych w pkt.1.1.

ST jest sporzadzona na podstawie projektu wykonawczego instalacji stabopradowych i opisuje
rozwigzania techniczno - materiatowe okreslone w tym projekcie.

Odstepstwa od wymagan podanych w niniejszej specyfikacji moga mie¢ miejsce tylko w przypadkach
prostych robdt o niewielkim znaczeniu, dla ktérych istnieje pewnos¢, ze podstawowe wymagania beda
spetnione przy zastosowaniu metod wykonania wynikajacych z doswiadczenia oraz uznanych regut i
zasad sztuki budowlane;j.

1.3 Inwestor

Akademia im. Jana Dtugosza, ul. Waszyngtona 4/8, 42-217 Czestochowa

1.4. Okreslenie grupy, klasy i kategorii robét dla przedsiewziecia wg Wspdélnego Stownika
Zamowien (CPV).

dziat robot: 45 00 00 00 -7 Roboty budowlane
grupa robét: 45300000 -0 Roboty w zakresie instalacji budowlanych
klasa robot: 45 31 2000 -1 Instalacje stabopradowych
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1.4. Przedmiot i zakres robot objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji technicznej (ST) dotyczg zasad wykonywania i odbioru robét
zwigzanych z:

— instalowania systeméw sygnalizaciji pozarowej w obiektach budowlanych,
— instalowania systeméw sygnalizacji wtamania i napadu w obiektach budowlanych,
— instalowania systemow telewizji dozorowej w obiektach budowlanych,

wraz z przygotowaniem podtoza i robotami towarzyszacymi, dla obiektéw kubaturowych oraz obiektéw
budownictwa inzynieryjnego. ST dotyczy wszystkich czynnosci majacych na celu wykonanie roboét
zwigzanych z:

— kompletacjg wszystkich materiatéw potrzebnych do wykonania podanych wyzej prac,

— wykonaniem wszelkich robét pomocniczych w celu przygotowania podfoza (w szczegdlnosci roboty
murarskie, $lusarsko-spawalnicze montaz elementéw osprzetu instalacyjnego itp.),

— utozeniem wszystkich materiatow w sposéb i w miejscu zgodnym z dokumentacjg techniczna,

— wykonaniem oznakowania zgodnego z dokumentacja techniczng wszystkich elementéw wyznaczonych
w dokumentaciji,

— przeprowadzeniem wymaganych prob i badan oraz potwierdzenie protokotami kwalifikujgcymi
montowanych elementéw systemu, a takze przeprowadzenie szkolenia dla wytypowanych pracownikéw
obstugi przysztego uzytkownika.

1.5. Okreslenia podstawowe, definicje

Okreslenia podane w niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sg zgodne z odpowiednimi normami oraz
okresleniami podanymi w ST ,Wymagania ogolne” Kod CPV 45000000-7, pkt 1.5. a takze podanymi
ponizej:

Specyfikacja techniczna — dokument zawierajacy zesp6t cech wymaganych dla procesu wytwarzania
lub dla samego wyrobu, w zakresie parametrow technicznych, jakosci, wymogéw bezpieczenstwa,
wielkosci charakterystycznych a takze co do nazewnictwa, symboliki, znakéw i sposobdéw oznaczania,
metod badan i préb oraz odbioréw i rozliczen.

Aprobata techniczna — dokument stwierdzajacy przydatnos¢ dane wyrobu do okreslonego obszaru
zastosowania. Zawiera ustalenia techniczne co do wymagan podstawowych wyrobu oraz metodyke badan
dla potwierdzenia tych wymagan.

Deklaracja zgodnosci — dokument w formie oswiadczenia wydany przez producenta, stwierdzajacy
zgodnosé z kryteriami okreslonymi odpowiednimi aktami prawnymi, normami, przepisami, wymogami lub
specyfikacjg techniczng dla danego materiatu lub wyrobu.

Certyfikat zgodnosci — dokument wydany przez upowazniong jednostke badajaca (certyfikujaca),
stwierdzajacy zgodnos$¢ z kryteriami okreslonymi odpowiednimi aktami prawnymi, normami, przepisami,
wymogami lub specyfikacja techniczng dla badanego materiatu lub wyrobu.

Centrala Sygnalizacji Pozarowej (CSP) — centralna cze$¢ instalacji sygnalizaciji pozarowej SAP. Posiada
ona zainstalowane oprogramowanie, kiére wykrywa i sygnalizuje zagrozenia pozarowe po odebraniu
informacji od zainstalowanych czujek lub recznych ostrzegaczy pozarowych. W momencie odebrania
sygnatu alarmu centrala automatycznie moze uruchomié¢ sygnalizatory akustyczne lub akustyczno-
optyczne oraz przesta¢ sygnat alarmu do stacji monitoringu. Przekazniki wewnetrzne centrali pozwalajg
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uruchomi¢ zewnetrzne zabezpieczajace urzadzania przeciwpozarowe oraz kontrolowaé ich stan. Projekt i
wykonanie muszg by¢ zgodnie z norma PN-EN 54-2.

Petla dozorowa — zesp6t potaczonych ze soba, za pomoca kabla alarmowego, elementéw systemu — ich
ilos¢ zalezy od wielkosci i typu centrali.

Monitoring — zbieranie informacji o stanie indywidualnych, rozproszonych instalacji sygnalizacji pozarowej
SAP, przez centrum monitoringu w celu podjecia dziatan interwencyjnych. Interwencja ma miejsce w
wypadku odebrania sygnatu alarmu, przekazywanego przy pomocy taczy telekomunikacyjnych lub
radiowych.

Elementami wykonawczymi sa: stacja odbiorcza alarméw pozarowych (SOA), tor transmisji, urzadzenie
transmisji alarméw pozarowych (UTA).

Systemy transmisji alarméw pozarowych (STAP) — stanowi element skladowy systemu sygnalizacji
pozarowej (Komendant Gtéwny PSP w pismie BZ-1V-6/44/93 z dnia 1.09.1993 r. okreslit warunki
organizacyjno-techniczne, jakim powinny odpowiadac¢ potaczenia urzadzen sygnalizacyjno-alarmowych z

jednostkami  Panstwowej  Strazy pozarnej [ zasady ich uzgadniania).
Wyodrebniono nastepujace typy systemoéw:

. Jednostopniowy STAP obstugiwany przez jednego operatora.

. Jednostopniowy STAP obstugiwany przez kilka firm komercyjnych.
. Dwustopniowy STAP obstugiwany przez jednego operatora.

. Dwustopniowy STAP obstugiwany przez kilka firm komercyjnych.

Podziat obszaru nadzorowanego — system podziatu SAP na elementy sktadowe instalacji (konfiguracja)
zalezy od wielkosci oraz skomplikowania budynku oraz stopnia zagrozenia pozarowego poszczegdlnych
jego czesci.

Budynek

Strefa pozarowa (np. fragment budynku)

Strefa dozorowa (np. kondygnacje)

Obszar ochronny (np. pomieszczenie)

Czujka (wydzielona przestrzen chroniona przez system)

Kable i przewody — materialy stuzace do dostarczania energii elekirycznej, sygnatdow, impulséw
elektrycznych w wybrane miejsce.

Czas zachowania funkgji instalacji elektrycznych w przypadku pozaru — zgodnie z niemiecka normg
DIN 4102 czes¢ 12/11.98 jest zachowany, jezeli w linii kablowej znajdujacej sie pod wptywem ognia w
okreslonym minimalnym czasie nie nastapi przerwa przeptywu pradu zasilajacego przez ww. urzadzenia i
aparaty ani nie nastgpi zwarcie.

System kablowy stanowig kable odporne na dziatanie wysokiej temperatury oraz wtasciwy sposéb ich
prowadzenia oraz elementy konstrukcyjne do wykonania tras kablowych jak: kanaty ochronne, drabinki i
korytka kablowe, obejmy kablowe oraz dystansowe, a takze osprzet montazowy — wsporniki poziome i
pionowe, taczniki, wzmocnienia, rynienki, kotwy stalowe, przedtuzki, elementy dystansowe, bloczki,
korki, masy ognioodporne, powitoki, folie i inne warstwy ochronne na zewnatrz lub wewnatrz linii
kablowych. Oznaczenie E 30, 60, 90 okresla czas ochronnego dziatania (w minutach).
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Klasa odpornosci ogniowej kabli i przewoddéw — wg (PN-EN-50200) kryterium stanowi ciggtos¢
przekazywania sygnatdw przez okreslony czas. W przypadku kabli z przewodami o przekroju nie
wigkszym od 2,5 mm2 (instalacje sygnalizacyjno-alarmowe) oznacza si¢ symbolami PH 15, PH 30,
PHe60, PH90.

Osprzet instalacyjny do kabli i przewodéw — zespét materiatéw dodatkowych, stosowanych przy uktadaniu
przewodow, utatwiajacy ich montaz oraz dotarcie w przypadku awarii, zabezpieczajacy przed
uszkodzeniami, wytyczajacy trasy ciggéw réwnolegtych przewodéw itp.

Grupy materiatéw stanowigcych osprzet instalacyjny do kabli i przewodéw:
— przepusty kablowe i ostony krawedzi,

— drabinki instalacyjne,

— koryta i korytka instalacyjne,

— kanaty i listwy instalacyjne,

— rury instalacyjne,

— kanaty podtogowe,

— systemy mocujace,

— puszki elektroinstalacyjne,

— koncowki kablowe, zaciski i konektory,

— pozostaty osprzet (oznaczniki przewodéw, linki nosne i systemy naciggowe, diawice, ztaczki i szyny,
zaciski ochronne itp.).

Przygotowanie podtoza — zesp6t czynnosci wykonywanych przed zamocowaniem osprzetu instalacyjnego,
urzgdzenia, uktadaniem kabli i przewodéw majacy na celu zapewnienie mozliwosci ich zamocowania
zgodnie z dokumentacja; .

Do prac przygotowawczych tu zalicza sie nastepujace grupy czynnosci:

wiercenie i przebijanie otworéw przelotowych i nieprzelotowych,

kucie bruzd i wnek,

osadzanie kotkdw w podtozu, w tym ich wstrzeliwanie,

montaz uchwytéw do rur i przewodoéw,

montaz konstrukcji wsporczych do korytek, drabinek, instalacji wigzkowych, ,

montaz korytek, drabinek, listew i rur instalacyjnych,

oczyszczenie podioza — przygotowanie do klejenia.
1.6. Ogolne wymagania dotyczace roboét
Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacjg

projektowa, specyfikacjami technicznymi i poleceniami Inspektora nadzoru. Ogdélne wymagania dotyczace
rob6t podano w ST ,Wymagania ogélne” Kod CPV 45000000-7, pkt. 1.6.
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1.7. Dokumentacja robét montazowych
Dokumentacje robét montazowych elementéw instalaciji stabopradowych stanowia:
— projekt wykonawczy,

— specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robdt (obligatoryine w przypadku zamoéwien
publicznych), sporzadzone zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004 r. w
sprawie szczegbétowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i
odbioru rob6t budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego (Dz. U. z 2004 r. Nr 202, poz. 2072
zmian Dz. U. z 2005 r. Nr 75, poz. 664),

— dziennik budowy prowadzony zgodnie z rozporzadzeniem Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca
2002 r. w sprawie dziennika budowy, montazu i rozbiérki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia
zawierajacego dane dotyczace bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia (Dz. U. z 2002 r. Nr 108, poz.
953 z pdzniejszymi zmianami),

— dokumenty $wiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego lub jednostkowego zastosowania
uzytych wyrobéw budowlanych, zgodnie z ustawg z 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U.
z 2004 r. Nr 92, poz. 881), karty techniczne wyrobow lub zalecenia producentéw dotyczace stosowania
wyrobow,

— protokoty odbioréw czesciowych, koncowych oraz robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu z
zatgczonymi protokotami z badan kontrolnych,

— dokumentacja powykonawcza (zgodnie z art. 3, pkt 14 ustawy Prawo budowlane z dnia 7 lipca 1994 r.
—Dz. U. 22003 r. Nr 207, poz. 2016 z p6zniejszymi zmianami).

Montaz elementéw instalacji stabopradowych nalezy wykonywa¢ na podstawie dokumentaciji projektowej i
szczegobtowej specyfikacji technicznej wykonania i odbioru robét montazowych, opracowanych dla
konkretnego przedmiotu zaméwienia.

2. MATERIALY

Wszelkie nazwy wiasne produktéw i materiatbw przywotane w specyfikacji stuza ustaleniu
pozadanego standardu wykonania i okreslenia wtasciwosci i wymogdéw technicznych zatozonych w
dokumentaciji technicznej dla projektowanych rozwigzan

2.1. Wymagania ogolne dotyczace materiatow

Do wykonania i montazu instalacji, urzadzen w obiektach budowlanych nalezy stosowac przewody, kable,
osprzet oraz aparature i urzadzenia posiadajgce dopuszczenie do stosowania w budownictwie.

Za dopuszczone do obrotu i stosowania uznaje sie wyroby, dla ktérych producent lub jego upowazniony
przedstawiciel:

— dokonat oceny zgodnosci z wymaganiami dokumentu odniesienia wedtug okreslonego systemu oceny
zgodnosci,

— wydat deklaracje zgodnosci z dokumentami odniesienia, takimi jak: zharmonizowane specyfikacje
techniczne, normy opracowane przez Miedzynarodowa Komisje Elektrotechniczng (IEC) i wprowadzone
do zbioru Polskich Norm, normy krajowe opracowane z uwzglednieniem przepiséw bezpieczenstwa
Miedzynarodowej Komisji ds. Przepiséw Dotyczacych Zatwierdzenia Sprzetu Elektrycznego (CEE),
aprobaty techniczne,

— oznakowat wyroby znakiem CE lub znakiem budowlanym B zgodnie z obowigzujacymi przepisami,
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— wydat deklaracje zgodnosci z uznanymi regutami sztuki budowlanej, dla wyrobu umieszczonego w
okreslonym przez Komisje Europejska wykazie wyrobdw majacych niewielkie znaczenie dla zdrowia i
bezpieczenstwa,

— wydat oswiadczenie, ze zapewniono zgodno$¢ wyrobu budowlanego, dopuszczonego do
jednostkowego zastosowania w obiekcie budowlanym, z indywidualng dokumentacjg projektowa,
sporzadzong przez projektanta obiektu lub z nim uzgodniona.

Zastosowanie innych wyrobdw, wyzej nie wymienionych, jest mozliwe pod warunkiem posiadania przez
nie dopuszczenia do stosowania w budownictwie i uwzglednienia ich w zatwierdzonym projekcie
dotyczacym montazu w obiekcie budowlanym.

2.2. Wymagania szczegotowe dotyczace materiatow

Wszystkie materialty do wykonania instalacji staboprgdowych powinny odpowiadaé wymaganiom
zawartym w dokumentach odniesienia (normach, aprobatach technicznych).

2.2.1 Wymagania dla materialdow systemu sygnalizacji pozarowej

Stosowac materialy i urzadzenia o parametrach wskazanych w Projekcie. Wszystkie materiaty powinny
posiadac aprobate techniczng CNBOP oraz spetnia¢ nastepujace normy produktowe:

PN-EN 54-2:2002 System sygnalizacji pozarowej Czes¢ 2: Centrale sygnalizacji pozarowe;j.
PN-EN 54-2:2002/A1:2007 (U) Systemy sygnalizacji pozarowej. Czes¢ 2: Centrale sygnalizacji pozarowe;j.

PN-EN 54-3:2003 Systemy sygnalizacji pozarowej. Cze$¢ 3: Pozarowe urzadzenia alarmowe.
Sygnalizatory akustyczne.

PN-EN 54-3:2003/A2:2006 (U) Systemy sygnalizacji pozarowej - Cze$¢ 3: Pozarowe urzadzenia
alarmowe - Sygnalizatory akustyczne .

PN-EN 54-4:2001 Systemy sygnalizacji pozarowej Czes¢ 4: Zasilacze.

PN-EN 54-4:2001/A1:2004 Systemy sygnalizacji pozarowej Cze$¢ 4: Zasilacze.

PN-EN 54-4:2001/A2:2006 (U) Systemy sygnalizacji pozarowej. Czes$¢ 4: Zasilacze.

PN-EN 54-5:2003 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czgs$¢ 5: Czujki ciepta. Czujki punktowe.

PN-EN 54-7:2004 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czes¢ 7: Czujki dymu. Czujki punktowe dziatajace z
wykorzystaniem swiatta rozproszonego, swiatta przechodzacego lub jonizaciji.

PN-EN 54-7:2004/A2:2006 (U) Systemy sygnalizacji pozarowej. Cze$¢ 7: Czujki dymu. Czujki punktowe
dziatajace z wykorzystaniem $wiatta rozproszonego, swiatta przechodzacego lub jonizac;ji.

PN-EN 54-10:2005 Systemy sygnalizacji pozarowej. Cze$¢ 10: Czujniki ptomienia. Czujki punktowe.

PN-EN 54-10:2005/A1:2006 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czes¢ 10: Czujki ptomienia. Czujki
punktowe.

PN-EN 54-11:2004 Systemy sygnalizacji pozarowej. Cze$¢ 11: Reczne ostrzegacze pozarowe.
PN-EN 54-11:2004/A1:2006 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czg$¢ 11: Rgczne ostrzegacze pozarowe.
PN-EN 54-12:2005 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czes¢ 12: Czujki dymu. Czujki liniowe dziatajace z

wykorzystaniem wiagzki $wiatta przechodzacego.
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PN-EN 54-17:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czes$¢ 17: Izolatory zwaré.
PN-EN 54-18:2007 Systemy sygnalizacji pozarowej. Czes¢ 18: Urzadzenia wejscia/wyjscia.
PN-EN 54-20:2006 (U) Systemy sygnalizacji pozarowej - Czes¢ 20: Czujki dymu zasysajace.

PN-EN 54-21:2006 (U) Systemy sygnalizacji pozarowej - Cze$¢ 21: Urzadzenia do transmisji sygnatow
alarmowych i uszkodzeniowych.

2.2.2 Wymagania dla materialdw systemu sygnalizacji wiamania i napadu oraz kontroli dostepu
Przewody instalacyjne.

Stosowac rodzaje przewodow wskazane w projekcie.

Centrala systemu sygnalizacji wlamania oraz kontroli dostepu.

Stosowac centrale o parametrach wskazanych w Projekcie. Centrala powinna spetnia¢ wymagania normy
PN-E-08390-3:1998 Systemy alarmowe. Wtamaniowe systemy alarmowe. Wymagania i badania central.

Czujki podczerwieni.

Stosowa¢ czujki podczerwieni o parametrach wskazanych w Projekcie. Czujki powinny spetnia¢
wymagania normy PN-93/E-08390.26 Systemy alarmowe. Wtamaniowe systemy alarmowe. Wymagania i
badania pasywnych czujek podczerwieni.

Sygnalizatory akustyczne.

Stosowac sygnalizatory akustyczne o parametrach wskazanych w Projekcie. Sygnalizatory powinny
spetnia¢  wymagania PN-E-08390-5:2000 Systemy alarmowe. Wtamaniowe systemy alarmowe.
Wymagania i badania sygnalizatorow.

Zasilacze buforowe.

Stosowac¢ zasilacze buforowe o parametrach wskazanych w Projekcie. Zasilacze powinny spetniac¢
wymagania PN-EN 50131-6:2000 Systemy alarmowe. Systemy sygnalizacji wlamania. Zasilacze.

Urzadzenia kontroli dostepu.

Stosowac¢ urzadzenia kontroli dostepu o parametrach wskazanych w Projekcie. Urzadzenia kontroli
dostepu powinny spetnia¢ wymagania PN-EN 50133-2-1:2002 (U) Systemy alarmowe. Systemy kontroli
dostepu stosowane w zabezpieczeniach. Czes¢ 2-1: Wymagania dla podzespotéw..

2.2.2. Osprzet instalacyjny do kabli i przewodow

Przepusty kablowe i ostony krawedzi — w przypadku podziatu budynku na strefy pozarowe, w
miejscach przejscia kabli miedzy strefami lub dla ochrony izolacji przewodow przy przejsciach przez
Scianki konstrukciji wsporczych nalezy stosowaé przepusty ochronne. Kable i przewody ukiadane
bezposrednio na podiodze nalezy chroni¢ poprzez stosowanie oston (rury instalacyjne, listwy
podiogowe).

Drabinki instalacyjne wykonane z perforowanych tasm stalowych lub aluminiowych jako mocowane
systemowo lub samonos$ne stanowig osprzet réznych elementéw instalacji. Pozwalajg na swobodne
mocowanie nie tylko kabli i przewodoéw, ale takze innego wyposazenia, dodatkowo tatwo z nich budowaé
skomplikowane ciagi drabinkowe.

Koryta i korytka instalacyjne wykonane z perforowanych tasm stalowych Iub aluminiowych lub
siatkowe oraz z tworzyw sztucznych w formie prostej lub grzebieniowej o szerokosci 50 do 600 mm.
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Wszystkie rodzaje koryt posiadajg bogate zestawy elementéw dodatkowych, utatwiajacych uktadanie wg
zaprojektowanych linii oraz zapewniajgce utrudniony dostep do kabli i przewodéw dla nieuprawnionych
0sOb. Systemy koryt metalowych posiadajg taczniki tukowe, umozliwiajgce ptynne uktadanie kabli
sztywnych (np. o wigkszych przekrojach zyt).

Rury instalacyjne wraz z osprzetem (rozgatezienia, tuleje, taczniki, uchwyty) wykonane z tworzyw
sztucznych albo metalowe, gtéwnie stalowe — zasadg jest uzywanie materiatbw o wytrzymatosci
elektrycznej powyzej 2 kV, niepalnych lub trudnozapalnych, ktére nie podtrzymujg ptomienia, a wydzielane
przez rury w wysokiej temperaturze gazy nie sg szkodliwe dla cziowieka. Rurowe instalacje wnetrzowe
powinny by¢ odporne na temperature otoczenia w zakresie od — 5 do + 60st. C, a ze wzgledu na
wytrzymato$¢, wymagaja stosowania rur z tworzyw sztucznych lekkich i $rednich. Jednoczes$nie
podfaczenia silnikdw i maszyn narazonych na uszkodzenia mechaniczne nalezy wykonywaé przy uzyciu
rur stalowych. Dobdr S$rednicy rur instalacyjnych =zalezy od przekroju poprzecznego kabli i
przewodéw wciaganych oraz ich ilosci wcigganej do wspdlnej rury instalacyjnej. Rury z tworzyw
sztucznych moga by¢ gtadkie lub karbowane i jednoczesnie gietkie lub sztywne; $rednice typowych rur
gtadkich: od 16 do 63 mm (wieksze dla kabli o duzych przekrojach zyt wg potrzeb do 200 mm2) natomiast
srednice typowych rur karbowanych: od 16 do 54 mm. Rury stalowe czarne, malowane lub ocynkowane
moga by¢ gtadkie lub karbowane — $rednice typowych rur gtadkich (sztyw nych): od 13 do 42 mm,
$rednice typowych rur karbowanych gietkich: od 7 do 48 mm i sztywnych od 16 do 50 mm. Dla
estetycznego zamaskowania kabli i przewoddw w instalacjach podtogowych stosuje sie gietkie ostony
kablowe — spiralne, wykonane z tasmy lub karbowane rury z tworzyw sztucznych.

Kanaty podtogowe poziome o wymiarach — szeroko$é 200, 250, 300, 350 i 400 mm nalezy wykonane z
tworzyw sztucznych, blach aluminiowych jako perforowane lub petne. Osprzet kanatow podtogowych
stanowig elementy utatwiajace prowadzenie instalacji oraz pokrywy i podtogowe punkty aktywacyjne
(wyposazenie uzytkowe) jak ramki i puszki montazowe wraz z wypustami do montazu osprzetu
podtynkowego, z pierscieniem 45 mm, r6znego typu i innego. Montaz kanatéw podtogowych moze
odbywac¢ sie w podkiadzie betonowym, warstwie wyréwnawczej (zatapiane w szlichcie o grubosci 40 do
115 mm — z mozliwoscig regulacji do 25 mm rzednej géry kanatu), a takze w podiogach pustakowych lub
podniesionych.

2.2.3. Systemy mocujace przewody, kable, instalacje wigzkowe i osprzet

Uchwyty do mocowania kabli i przewoddéw — klinowane w otworze z elementem trzymajacym statym
lub zaciskowym, wbijane i mocowane do innych elementéw np. paski zaciskowe lub uchwyty kablowe
przykrecane; stosowane gtéwnie z tworzyw sztucznych (niektére elementy moga by¢ wykonane takze z
metali).

Uchwyty do rur instalacyjnych — wykonane z tworzyw i w typowielkosciach takich jak rury instalacyjne —
mocowanie rury poprzez wciskanie lub przykrecanie (otwarte lub zamykane).

Puszki instalacyjne moga by¢ standardowe i do $cian pustych, stuzg do montazu gniazd
instalacyjnych, wystepuja jako taczace, przelotowe, odgatezne lub podtogowe i sufitowe. Wykonane sg
z materiatdbw o wytrzymatosci elektrycznej powyzej 2 kV, niepalnych lub trudnozapalnych, ktére nie
podtrzymujg ptomienia, a wydzielane w wysokiej temperaturze przez puszke gazy nie sa szkodliwe dla
cztowieka, jednoczesnie zapewniajg stopien ochrony minimalny IP 2X. Dobér typu puszki uzalezniony jest
od systemu instalacyjnego. Ze wzgledu na system montazu — wystepujg puszki natynkowe, podtynkowe,
natynkowo — wtynkowe, podtogowe.

2.3. Warunki przyjecia na budowe materiatow do rob6t montazowych
Wyroby do rob6t montazowych moga by¢ przyjete na budowe, jesli spetniaja nastepujace warunki:

— sg zgodne z ich wyszczegolnieniem i charakterystyka podang w dokumentacji projektowej i specyfikaciji
technicznej (szczegétowej) SST,
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— sg wilasciwie oznakowane i opakowane,
— spetniajg wymagane wiasciwosci wskazane odpowiednimi dokumentami odniesienia,

— producent dostarczyt dokumenty $Swiadczace o dopuszczeniu do obrotu i powszechnego Ilub
jednostkowego zastosowania, a w odniesieniu do fabrycznie przygotowanych prefabrykatéw réwniez karty
katalogowe wyrobdéw lub firmowe wytyczne stosowania wyrobdw.

Niedopuszczalne jest stosowanie do rob6t montazowych — wyrob6w i materialdbw nieznanego
pochodzenia.

Przyjecie materiatow i wyrobow na budowe powinno byé potwierdzone wpisem do dziennika budowy.
2.4. Warunki przechowywania materiatow do montazu instalacji stabopradowych

Wszystkie materiaty pakowane powinny by¢ przechowywane i magazynowane zgodnie z instrukcjg
producenta oraz wymaganiami odpowiednich norm.

W szczegélnosci kable i przewody nalezy przechowywaé na bebnach (oznaczenie ,B”) lub w krazkach
(oznaczenie ,K”), konce przewoddéw producent zabezpiecza przed przedostawaniem sie wilgoci do
wewnairz i wyprowadza poza opakowanie dla utatwienia kontroli parametréw (ciagtosc zyt, przekroj).

Pozostaly sprzet, osprzet wraz z osprzetem pomocniczym nalezy przechowywa¢ w oryginalnych
opakowaniach, kartonach, opakowaniach foliowych. Szczegdlnie nalezy chroni¢ przed wptywami
atmosferycznymi: deszczem, mrozem oraz zawilgoceniem.

Pomieszczenie magazynowe do przechowywania wyrobéw opakowanych powinno by¢ suche i
zabezpieczone przed zawilgoceniem.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robét powinien by¢ zgodny z ofertg
Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typéw i ilosci wskazaniom zawartym w ST, programie
zapewnienia jakosci lub projekcie organizacji robét, zaakceptowanym przez inspektora nadzoru.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniom inspektora nadzoru w terminie przewidzianym umowa.
Sprzet bedacy witasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma byé utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy. Bedzie spetniat normy ochrony $rodowiska i przepisy dotyczace jego
uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inspektorowi nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych
dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu
Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,Wymagania og6ine” Kod CPV 45000000-7, pkt 4.

4.2. Transport materiatow
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Podczas transportu materiatéw ze sktadu przyobiektowego na obiekt nalezy zachowac¢ ostroznos¢ aby nie
uszkodzi¢ materiatbw do montazu. Minimalne temperatury dopuszczajace wykonywanie transportu
wynoszg dla bebnéw: — 15°C i — 5°C dla krazkéw, ze wzgledu na mozliwos¢ uszkodzenia izolaciji.

Nalezy stosowac dodatkowe opakowania w przypadku mozliwosci uszkodzen transportowych..

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania robét podano w ST ,Wymagania ogéine” Kod CPV 45000000-7, pkt 5.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie rob6t zgodnie z dokumentacjg techniczng i umowg oraz
za jakos¢ zastosowanych materiatéw i jakos¢ wykonanych robét.

Roboty winny by¢ wykonane zgodnie z projektem, wymaganiami SST oraz poleceniami inspektora
nadzoru.

5.2 Ogodlne wymagania dotyczace wykonania instalacji teletechnicznych
5.2.1 Trasowanie instalacji teletechnicznych

Trasa instalacji teletechnicznych powinna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi instalacjami i urzadzeniami,
powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostepna dla prawidiowej konserwacji oraz remontéw. Wskazane jest,
aby przebiegata w liniach poziomych i pionowych. Gtéwne ciagi instalacji uktada¢ w korytkach i
instalacyjnych zgodnie z dokumentacja. Poza korytkami instalacje uktada¢ pod tynkiem.

5.2.2 Uktadanie przewoddw i kabli

Utozone przewody i kable w trasach kablowych, na tynku, w kanatach kablowych oraz przy wejsciach i
wyjsciach z puszek oraz skrzynek nalezy oznakowaé, uzywajac oznacznikow adresowych.

5.2.3 Konstrukcje wsporcze

Konstrukcje wsporcze i uchwyty przewidziane do utozenia na nich instalacji teletechnicznych, bez wzgledu
na rodzaj instalacji, powinny byé zamocowane do podioza ($cian, stropdw, elementéw konstrukcii
budynku itp.) w sposéb trwaty, uwzgledniajacy warunki lokalne i technologiczne, w jakich dana instalacja
bedzie pracowac oraz sam rodzaj instalaciji.

5.2.4 Koryta kablowe

Koryta kablowe montowac¢ z zastosowaniem systemowych ksztattek przy zmianie poziomej i pionowej
kierunku trasy. Koryta montowa¢ na systemowych wspornikach. Odlegtosci zawieszenia i wsparcia
powinna by¢ zgodna z zaleceniami producenta korytek. Maksymalne odgiecie nie powinno przekroczy¢ 5
mm przy maksymalnym obcigzenia koryta. Koryta wyposazy¢ w systemowe pokrywy chyba, ze beda
umieszczone w ciasnych miejscach lub w poblizu sufitbw. Wszystkie urzadzenia podwieszajgce i
mocujace, nakretki, podktadki itp. beda wykonane z tego samego materiatu co dane korytko. Wszystkie
elementy metalowe tras kablowych powinny by¢ potaczone do szyny wyréwnawczej nie rzadziej, jak co
50m. Trasy kablowe nie moga by¢é mocowane do konstrukcji wsporczych innych instalacji. Trasy kablowe
powinny byé w miare mozliwosci daleko od zrédet ciepta (rury z cieptg woda). Instalacje kablowe
prowadzone w przestrzeniach miedzy stropowych powinny rowniez by¢ instalowane w kanatach korytach i
rurach. Niedopuszczalne jest ukfadanie kabli bezposrednio na suficie podwieszanym i innej instalacii
znajdujacej sie w przestrzeni miedzy sufitowej. Kable instalowane pod podtoga technologiczng nalezy
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mocowa¢ w korytach kablowych w odlegtosci od posadzki. Niedopuszczalne jest uktadanie kabli
bezposrednio na posadce.

5.2.5 Przejscia kabli przez sciany i stropy

Wszystkie przejscia kabli instalacji teletechnicznych przez $ciany, stropy itp. (wewnatrz budynku) musza
by¢ chronione przed uszkodzeniami. PrzejScia wymienione wyzej nalezy wykonywa¢ w przepustach
rurowych w klasie odpornosci ogniowej odpowiadajacej klasie elementéw budowlanych przez ktére
przechodza. Przejscia miedzy pomieszczeniami o réznych atmosferach powinny by¢ wykonane w sposéb
szczelny, zapewniajacy nieprzedostawanie sie wyziewdw. Kable instalacji teletechnicznych przechodzace
przez podtogi muszg by¢ chronione do wysokosci bezpiecznej przed przypadkowymi uszkodzeniami. Jako
ostony przed uszkodzeniem mechanicznym mozna stosowac rury stalowe, rury z tworzyw sztucznych,
ksztattowniki, korytka blaszane itp.

5.2.6 Potaczenia wyréwnawcze

Wykonaé miejscowe potaczenia wyrdwnawcze taczac do miejscowej szyny wyrownawczej przewéd PE
instalacji elektrycznej, metalowe rury wody i CO, metalowe czesci tras kablowych z koryt
elektroinstalacyjnych itp.

5.3 Wymagania dotyczace wykonania instalacji sygnalizacji pozarowej
5.3.1 Montaz okablowania systemu sygnalizacji pozarowej

Potaczenia miedzy czujkami wykona¢ jednoodcinkowo. Przewody linii dozorowych prowadzi¢ w trasach
kablowych instalacji teletechnicznych, podtynkowo w rurce ostonowej gietkiej lub na tynku w rurce
instalacyjnej sztywnej. Przewody przechodzace przez $ciane lub stropy prowadzi¢ w ostonach rurkowych
(przepustach). Przy skrzyzowaniach przewody ostania¢ rurka. Przepusty w $cianach i stropach wykonaé¢
w klasie odpornosci ogniowej odpowiadajacej klasie elementéw budowlanych przez ktére przechodza.
Wszystkie przewody prowadzi¢ w miare mozliwosci w odlegtosci co najmniej 0,3m od instalacii
energetycznej. Linie sygnalizacyjne wykona¢ przewodem PH90 typu HDGs 2x1mm2 uktadanym na
atestowanych uchwytach dla kabli ognioodpornych lub w ognioodpornych trasach kablowych instalaciji
teletechnicznych. Linie sterownicze z przekaznikébw CSP lub modutéw kontrolno-sterujgcych wykonac
przewodami ognioodpornymi PH90.

5.3.2 Montaz ostrzegaczy systemu sygnalizacji pozarowej

Czujki dymu instalowa¢ w pomieszczeniach na stropie wtasciwym lub suficie podwieszanym w gniazdach
montazowych, do ktérych podiaczy¢ przewody linii dozorowych. Dla czujek zainstalowanych w
przestrzeniach nad sufitem podwieszanym zainstalowa¢ dodatkowa sygnalizacje optyczng zadziatania
czujki przez dofaczenie wskaznika zadziatania instalowanego w widocznym miejscu na suficie
podwieszanym. Nalezy zapewni¢ dostep dla celéw konserwacyjnych do czujek znajdujacych sie w
przestrzeni nad sufitem podwieszanym wykonujac odpowiednie otwory rewizyjne.

Reczne ostrzegacze pozarowe instalowaé na wysokosci 1.5 m od podtogi w odlegtosci, o ile to mozliwe,
co najmniej 0,5m od innego sprzetu elektrycznego.

W trakcie montazu na czujkach, przyciskach, wskaznikach nalepi¢ etykietki z oznaczeniami stref
dozorowych (wielkos¢ cyfr powinna umozliwia¢ tatwy odczyt).

5.3.3 Montaz sygnalizatoréw akustycznych systemu sygnalizacji pozarowej

Sygnalizatory instalowa¢ na sufitach podwieszanych w ciagach komunikacyjnych lub na scianach i taczy¢
do linii sygnalizacyjnych poprzez puszki odgatezne ognioodporne.

5.3.4 Montaz centrali sygnalizacji pozarowej
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Centrale instalowa¢ na scianie na wysokosci 1,0m od poziomu podtogi. Zasilanie centrali 230V, 50Hz
wykonac¢ zgodnie z projektem instalacji elektrycznej. Potaczenie z centralg wykonac¢ jako nieroztaczne.
Zasilanie rezerwowe stanowi¢ bedzie bateria akumulatoréw 2 x 12 V. Zasilanie awaryjne (akumulatory)
nalezy podiaczy¢ po podtaczeniu zasilania sieciowego.

Przewody linii dozorowych i zewnetrznych obwodéw sygnalizacyjnych, wprowadzi¢ do centrali przez
okraglty otwor w tylnej scianie. Przed dofaczeniem przewoddw, nalezy doktadnie zapoznaé sie z
wyprowadzeniem poszczegdlnych obwoddw na zaciski taczéwek wyjsciowych centrali. Szczegding uwage
nalezy zwréci¢ na polaryzacje przewodéw linii dozorowych i petli. Centrale zaprogramowac zgodnie z
projektem z uwzglednieniem numeracji pomieszczen przyjetej przez Uzytkownika i naniesionej na drzwi
do pomieszczen. Sprawdzi¢ prawidtowos¢ adresowania czujek i ich grup w centrali CSP. Wykona¢ testy
funkcjonalne sterowan pozarowych potwierdzajace prawidtowe dziatanie systemu. Wykonaé sprawdzenie
organizacji alarmowania, a w szczeg6lnosci prawidiowosci doboru czaséw op6znien alarmowania,
zwigzanych ze zwiadem przeprowadzanym w obiekcie.

Opracowa¢ instrukcje obstugi systemu i przeszkoli¢ wskazane przez Uzytkownika osoby w zakresie
obstugi systemu.

5.4 Wymagania dotyczace wykonania instalacji sygnalizacji wtamania i nhapadu z kontrola dostepu
5.4.1 Montaz czujnikédw systemu sygnalizacji wlamania i napadu

Pasywne czujki podczerwieni instalowa¢ na uchwytach mocujacych na Scianie na wysokosci ok. 2,4m.
Klawiature szyfrujace instalowa¢ na Scianie na wysokosci 1,5m. Zewnetrzne sygnalizatory akustyczno-
optyczne instalowaé¢ na elewacji na wysokosci ok. 5m

5.4.2 Montaz okablowania systemu sygnalizacji wlamania i napadu

Potaczenia urzadzen systemu wykona¢ przewodami YTDY, OMY i FTP. Przewody prowadzi¢ w trasach
kablowych instalacji teletechnicznych, podtynkowo w rurce ostonowej lub na tynku w rurach
instalacyjnych sztywnych. Przewody przechodzace przez $ciane lub stropy prowadzic w ostonach
rurkowych (przepustach). Przy skrzyzowaniach przewody ostaniaé¢ rurka. Przepusty w Scianach i stropach
wykona¢ w klasie odpornosci ogniowej odpowiadajacej klasie elementéw budowlanych przez ktére
przechodza.

5.4.3 Montaz zasilaczy i modutéw centralowych systemu sygnalizacji wtamania i napadu

Skrzynki zasilaczy buforowych i obudowy urzadzen systemu SSWiN montowa¢ na $cianie. Przewody
pomiedzy obudowami uktada¢ w kanale PCV. Przewody podtacza¢ do urzadzen zgodnie z Projektem oraz
DTR producenta. Do zasilacza centrali oraz modutéw rozszerzajacych podigczy¢ zasilanie 230V zgodnie
z projektem instalacji elektrycznej. Potaczenie przewodu zasilajacego wykonac¢ jako nieroztaczne.
Wykona¢ potaczenie biegundéw ujemnych wszystkich zasilaczy zainstalowanych w systemie przewodem
wyréwnujacym potencjat LgY 2,5mm2. System zaprogramowac¢ zgodnie z Projektem i uzgodnieniami z
Uzytkownikiem.

Opracowa¢ instrukcje obstugi systemu i przeszkoli¢ wskazane przez Uzytkownika osoby w zakresie
obstugi systemu.

W zakresie wyceny prac uwzgledni¢ konieczno$¢ jednokrotnego dostosowania konfiguracji systemu do
nowych wymagan uzytkownika po catkowitym zasiedleniu budynku.

Catos¢ instalacji wykonac¢ zgodnie z Projektem. Wykonanie instalacji koordynowaé na biezaco z realizacjg
pozostatych instalacji. Ponadto uwzgledni¢ wymogi DTR dostarczonych urzadzen.

203



SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
BUDOWY BUDYNKU WYDZIALU NAUK SPOLECZNYCH AKADEMII IM. JANA DLUGOSZA W CZESTOCHOWIE

ST 02.06.00 INSTALACJE SLABOPRADOWE (CPV) 45 31 20 00 -7

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakosci
Ogodlne zasady kontroli jakosci robét podano w ST ,Wymagania ogéine” Kod CPV 45000000-7 pkt 6.
6.2. Szczegotowe zasady kontroli jakosci

Nalezy wykona¢ sprawdzenia odbiorcze sktadajace sie z ogledzin czesciowych i koncowych
polegajacych na kontroli:

— zgodnosci dokumentacji powykonawczej z projektem i ze stanem faktycznym,
— zgodnosci potaczen z podanymi w dokumentacji powykonawczej,

— stanu kanatéw i listew kablowych, kabli i przewodéw, osprzetu instalacyjnego do kabli i przewodéw,
stanu i kompletnosci dokumentaciji dotyczacej zastosowanych materiatow,

— sprawdzenie ciggtosci wszelkich przewodoéw wystepujacych w danej instalaciji,

— poprawnosci wykonania montazu osprzetu instalacyjnego, urzadzen,

6.4. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi robotami i materiatami

Wszystkie materiaty, urzadzenia i aparaty nie spetniajace wymagan podanych w odpowiednich punktach
specyfikacji, zostang odrzucone. Jesli materiaty nie spetniajagce wymagan zostaty wbudowane lub

zastosowane, to na polecenie Inspektora nadzoru Wykonawca wymieni je na wtasciwe, na wtasny koszt.

Na pisemne wystgpienie Wykonawcy Inspektor nadzoru moze uzna¢ wade za niemajaca zasadniczego
wptywu na jako$¢ funkcjonowania instalacji i ustali¢ zakres i wielko$¢ potracen za obnizong jakosé..

7. OBMIAR ROBOT

7. 1. Ogdlne zasady obmiaru robét
Ogoblne zasady przedmiaru i obmiaru podano w ST ,Wymagania og6ine” Kod CPV 45000000-7, pkt 7.
7.2. Szczegotowe zasady przedmiaru i obmiaru robot montazowych instalacji stabopradowych

Obmiaru robét dokonuje sie z natury (wykonanej roboty) przyjmujac jednostki miary odpowiadajace
zawartym w dokumentacji i tak:

dla osprzetu montazowego dla kabli i przewodow: szt., kpl., m,

dla kabli i przewodoéw: m,

dla gniazd: szt., kpl.,

dla urzadzen: szt., kpl.
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8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét
Ogoblne zasady odbioru robé6t podano w ST ,Wymagania ogélne” Kod CPV 45000000-7, pkt 8.
8.2 Warunki odbioru instalacji sygnalizacji pozarowej:

Sprawdzeniu i kontroli w czasie wykonywania robét oraz po ich zakonczeniu podlegaja:

- zgodnos$¢ wykonania rob6t z Projektem i Specyfikacja,

- sprawdzenie trasy linii kablowych,

- sprawdzenie ciggtosci zyt i powtok kabli i przewodoéw,

- rezystancja izolacji kabli i przewodéw,

- rezystancja zyt petli dozorowych,

- rezystancja doziemienia,

- sprawdzenie zgodnos¢ miejsca montazu i oznakowania ostrzegaczy z planami

- sprawdzenie poprawnosci dziatania ostrzegaczy i raportowania alarmu w centrali sygnalizacji pozarowe;j
- sprawdzenie poprawnosci dziatania sterowan i nadzoru urzadzen ochrony przeciwpozarowe;j
- sprawdzenie poprawnosci dziatania urzadzen powiadamiania o alarmie

- sprawdzenie czasu pracy systemu przy zasilaniu rezerwowym z baterii akumulatoréw (przez pomiar
pradu w stanie dozorowania i alarmowania)

- sprawdzenie organizacji alarmowania (prawidtowy dobdr czasdéw opdznien)

Z przeprowadzonych prob i badan nalezy sporzadzi¢ stosowne protokoty z oceng i interpretacjg wynikéw
w stosunku do obowigzujacych przepisdéw i norm.

8.3 Warunki odbioru instalacji sygnalizacji wiamania i napadu z kontrola dostepu:

Sprawdzeniu i kontroli w czasie wykonywania robét oraz po ich zakonczeniu podlegaja:
- zgodnos$¢ wykonania rob6t z Projektem i Specyfikacja,

- sprawdzenie trasy linii kablowych,

- sprawdzenie ciggtosci zyt i powtok kabli i przewodow,

- rezystancja izolacji kabli i przewodéw,

- sprawdzenie zgodnos$¢ miejsca montazu i oznakowania urzadzen z planami

- sprawdzenie poprawnosci dziatania czujek i raportowania alarmu w centrali alarmowej
- sprawdzenie poprawnosci dziatania urzadzen powiadamiania o alarmie

- sprawdzenie poprawnosci dziatania urzgdzen kontroli dostepu

- sprawdzenie czasu pracy systemu przy zasilaniu rezerwowym z baterii akumulatoréw

Z przeprowadzonych préb i badan nalezy sporzadzi¢ stosowne protokoty z oceng i interpretacjg wynikéw
w stosunku do obowigzujacych przepisdéw i norm.

205



SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
BUDOWY BUDYNKU WYDZIALU NAUK SPOLECZNYCH AKADEMII IM. JANA DLUGOSZA W CZESTOCHOWIE

ST 02.06.00 INSTALACJE SLABOPRADOWE (CPV) 45 31 20 00 -7

8.4 Warunki odbioru instalacji telewizji dozorowej:

Sprawdzeniu i kontroli w czasie wykonywania rob6t oraz po ich zakonczeniu podlegaja:
- zgodnos¢ wykonania robot z Projektem i Specyfikacia,

- sprawdzenie trasy linii kablowych,

- sprawdzenie ciggtosci zyt i powtok kabli i przewodoéw,

- rezystancja izolacji kabli i przewodéw,

- sprawdzenie zgodnos$¢ miejsca montazu i oznakowania urzadzen z planami

- sprawdzenie poprawnosci dziatania kamer, uktadéw automatycznej regulacji przestony
- sprawdzenie zgodnosci obszaréw widzenia kamer z zatozeniami

- sprawdzenie poprawnosci dziatania urzadzen rejestrujacych

- sprawdzenie czasu pracy systemu przy zasilaniu rezerwowym z zasilacza UPS

Z przeprowadzonych prob i badan nalezy sporzadzi¢ stosowne protokoty z oceng i interpretacjg wynikéw
w stosunku do obowigzujacych przepisdéw i norm.

Test systemu dozorowego przeprowadzi¢ z wykorzystaniem obiektu kontrolnego ,ROTAKIN”.
W czasie prowadzenia testu nalezy sprawdzi¢:
1. zasieg obserwaciji:

a) obiekt ,ROTAKIN” ustawi¢ w strategicznych punktach i sprawdzi¢ mozliwos$¢ jego wykrycia w kazdym z
tych punktéw;

b) test przeprowadzi¢ w catym zakresie oswietlenia, w ktérych ma dziata¢ system,
2. wysokos¢ obrazu:

a) obiekt ,ROTAKIN” ustawi¢ w strategicznych punktach i dokona¢ sprawdzenia jakosci dla potrzeb
rozpoznania, t.j. 50% wysokosci obrazu,

b) obiekt ,ROTAKIN” ustawi¢ w strategicznych punktach i dokona¢ sprawdzenia jakosci dla potrzeb
identyfikacji, t.j. 120% wysokosci obrazu,

c) test powtdrzy¢ celem rozpoznania niebezpiecznych narzedzi,
3. kontrast:

a) obiekt ,ROTAKIN” ustawi¢ w strategicznych punktach i dokona¢ oceny kontrastu obrazu w ré6znych
potozeniach obiektu. Ocena jest kilkustopniowa jako: bardzo wyrazny, wyrazny, niewyrazny lub
nierozpoznawalny,

4. rozdzielczo$¢:

a) obiekt ,ROTAKIN” ustawi¢ w strategicznych punktach i dokona¢ oceny rozdzielczosci na podstawie
wymiardéw prazkéw widocznych na obiekcie w poréwnaniu z tablicg A.2 zawartg w PN-EN 50132-7,

5. obrét:
a) obiekt ,ROTAKIN” ustawi¢ w strategicznych punktach na stojaku obrotowym,
b) ustawi¢ obiekt frontem i nastepnie dokona¢ obrotu z predkoscia 25 obrotéw na minu-te,

c) dokonac oceny jakosci granicy rozréznialnosci na podstawie widocznosci odcinkéw na obiekcie w skali
1 do 6.

Testy przeprowadzi¢ ,na zywo” oraz dokonujac rejestracji i odtworzenia obrazow.
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8.5 Odbidr koncowy
Do odbioru koncowego wykonanych rob6t Wykonawca powinien przedtozy¢:

- aktualng dokumentacje powykonawczg w 3 egz. postaci papierowej oraz w 1 egz. w postaci
elektronicznej w formacie AutoCAD dla rysunkéw oraz MS Word dla opiséw i zestawien,

- protokoty badan i pomiaréw,

- zaswiadczenia o jakosci i dopuszczeniu materiatow i urzadzen do obrotu,

- oswiadczenie Wykonawcy o zakonczeniu robét i gotowosci instalaciji do eksploatacii,
- instrukcje eksploatacji urzadzen (DTR),

- ksigzke przegladdéw i konserwaciji (dla instalacji sygnalizacji pozarowej)

- czesci i urzadzenia zamienne oraz sprzet BHP, kidre zgodnie ze specyfikacjg w projekcie (dokumentacii)
miaty by¢ dostarczone przez Wykonawce

- protokoty poswiadczajace przeszkolenie wyznaczonych przedstawicieli Uzytkownika w zakresie obstugi
przekazywanych instalacji i urzadzen.

W ramach odbioru robét objetych specyfikacjg nalezy wykona¢ nastepujace czynnosci:
- zbadac aktualnosc¢ i kompletno$¢ dokumentaciji powykonawcze;j,

- dokonaé bezposrednich ogledzin wszystkich elementéw wykonanej instalacji w celu sprawdzenia jakosci
robo6t i zgodnosci z projektem, otrzymana dokumentacija i przepisami,

- sprawdzi¢ zaswiadczenia o jakosci i dopuszczeniu materiatdw i urzgdzen do obrotu,
- sprawdzi¢ i zaakceptowac protokéty badan i pomiaréw pomontazowych,

- sporzgdzi¢ protokét odbioru robot.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne zasady dotyczace podstawy ptatnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy rozliczenia rob6t podano w ST ,Wymagania ogélne” Kod CPV
45000000-7, pkt 9.

9.2.Zasady rozliczenia i ptatnosci

Rozliczenie robét montazowych instalacji stabopradowych moze by¢ dokonane jednorazowo po
wykonaniu petnego zakresu robét i ich koncowym odbiorze lub etapami okreslonymi w umowie, po
dokonaniu odbioréw czesciowych robét.

Ostateczne rozliczenie umowy pomiedzy zamawiajgcym a wykonawca nastepuje po dokonaniu odbioru
pogwarancyjnego.
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Podstawe rozliczenia oraz ptatnosci wykonanego i odebranego zakresu rob6t stanowi wartosé tych robét
obliczona na podstawie:

— okreslonych w dokumentach umownych (ofercie) cen jednostkowych i ilosci rob6t zaakceptowanych
przez zamawiajacego lub

— ustalonej w umowie kwoty ryczattowej za okreslony zakres robét.

Ceny jednostkowe wykonania, robét instalacji stabobradowych lub kwoty ryczattowe obejmujace
roboty instalacyjne uwzgledniaja rowniez:

przygotowanie stanowiska roboczego,

dostarczenie do stanowiska roboczego materiatéw, narzedzi i sprzetu,

obstuge sprzetu nie posiadajgcego etatowej obstugi,

— ustawienie i przestawienie drabin oraz lekkich rusztowan przestawnych umozliwiajacych wykonanie
robdt na wysokosci do 4 m (jesli taka koniecznosé wystepuije),

— usuniecie wad i usterek oraz naprawienie uszkodzen powstatych w czasie robot,
— uporzadkowanie miejsca wykonywania robot,

— usuniecie pozostatosci, resztek i odpadéw materiatébw w sposéb podany w specyfikacji technicznej
szczegobtowej,

— likwidacje stanowiska roboczego.

W kwotach ryczaltowych ujete sg rowniez koszty montazu, demontazu i pracy rusztowan niezbednych do
wykonania robét na wysokosci do 4 m od poziomu terenu.

10. OPIS SPOSOBU ROZLICZENIA ROBOT TYMCZASOWYCH | PRAC
TOWARZYSZACYCH

Sposob rozliczenia robdt tymczasowych i prac towarzyszacych podano w ST ,Wymagania ogélne” Kod
CPV 45000000-7, pkt 10.

11. PRZEPISY ZWIAZANE

11.1 Projekty
Projekt wykonawczy instalacji stabopradowych — wrzesien 20101, autor mgr inz. Jacek Mizgajski
11.2 Normy

PN-IEC 60364 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych - norma wieloarkuszowa.
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PN-EN 50130-4:2002 Systemy alarmowe. Cze$¢ 4: Kompatybilnos¢ elektromagnetyczna. Norma dla
grupy wyrobow: Wymagania dotyczace odpornosci urzadzen systemédw alarmowych pozarowych,
wiamaniowych i osobistych.

PN-EN 50131 Systemy alarmowe. Systemy sygnalizacji wlamania i napadu.

PN-EN 50132 Systemy alarmowe. Systemy dozorowe CCTV stosowane w zabezpieczeniach.

PN-EN 50133 Systemy alarmowe. Systemy kontroli dostepu stosowane w zabezpieczeniach.
PN-93/E-08390 Systemy alarmowe

PN-E-08350 Systemy sygnalizacji pozarowe;j.

11.3 Ustawy

— Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlanych (Dz. U. z 2004 r. Nr 92, poz. 881).

— Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (Dz. U. z 2003 r. Nr 207, poz. 2016 z p6zn. zmianami).
11.4 Rozporzadzenia

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 11 sierpnia 2004 r. w sprawie sposobdéw deklarowania
zgodnosci wyrobow budowlanych oraz sposobu znakowania ich znakiem budowlanym (Dz. U. z 2004
r. Nr 198, poz. 2041).

— Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z 11 sierpnia 2004 r. w sprawie systemow oceny zgodnosci,

wymagan, jakie powinny spetniaé¢ notyfikowane jednostki uczestniczace w ocenie zgodnosci oraz sposobu
oznaczenia wyrobdw budowlanych oznakowania CE (Dz. U. Nr 195, poz. 2011).
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