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1. Dane ogdine

Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robdét stanowi uzupetnienie
dokumentacji projektowej o opis techniczny pozwalajacy na okreslenie przedmiotu
zamodwienia na roboty oraz na okreslenie wymagan w zakresie jakosciowym i
warunkéw technicznych odbioru robot zwigzanych z wykonaniem systemow
audiowizualnych w budynku Wydziatu Nauk Spotecznych Akademii im. Jana

Dtugosza w Czestochowie.

1.1 Przedmiot specyfikaciji

Przedmiotem specyfikacji  jest  wykonanie ponizszych instalacji

audiowizualnych w budynku Wydziatu Nauk Spotecznych.

1.2Zakres robot
Zakres robét obejmuje:
% Sala audytoryjna — duza
Wykonanie systemu prezentacji obrazow
Wykonanie systemu prezentacji pisma
Wykonanie systemu nagtosnieniowego
Wykonanie systemu centralnego sterowania
Wykonanie systemu ttumaczen symultanicznych
+ Sala audytoryjna — mata
Wykonanie systemu prezentacji obrazéow
Wykonanie systemu prezentacji pisma
Wykonanie systemu nagtosnieniowego
Wykonanie systemu centralnego sterowania
+ Sale wyktadowe (3 szt.)
Wykonanie systemu prezentacji obrazow
Wykonanie systemu centralnego sterowania
% Laboratorium translacyjno-fonetyczne
Wykonanie systemu multimedialnego

Wyzej wymienione prace nalezy wykona¢ w budynku Wydziatu Nauk Spotecznych.
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1.3 Ogéine wymagania dotyczace roboét

Wykonawca jest zobowigzany zna¢ przepisy wydane przez wiadze centralne i
miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktére sg w jakikolwiek sposéb zwigzane z
robotami. Wykonawca bedzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw,
przepisow i wytycznych podczas prowadzenia robot. Wykonawca zobowigzany jest
wykona¢ zamowienie zgodnie z dokumentacjg projektowg zawartg umowg oraz
zasadami wiedzy i sztuki budowlanej. Ponadto prace nalezy wykonaé¢ w sposéb
gwarantujacy spetnienie warunkow:

- Ustawy z dnia 07.07.1994r. Prawo Budowlane ( Dz U. z 2008 nr 227, poz. 1505 ze
zm.),
- Obowigzujacych Polskich Norm i norm branzowych,

- Wiasciwych przepiséw bhp i ppoz.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone robdt, za wszelkie materiaty i
urzadzenia uzywane do robét od daty rozpoczecia do daty zakonczenia robét tj. do
wydania potwierdzenia zakonczenia przez Inspektora Nadzoru. Wykonawca
odpowiada za ochrone wtasnosci w okresie trwania robét tj. bedzie odpowiadac za
wszelkie spowodowane przez niego szkody. W przypadku powstania nie moznosci
ich naprawienia poniesie koszty odszkodowania lub zadoséuczynienia. Podczas
realizacji rob6ét Wykonawca bedzie przestrzegaC przepiséw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. Kierownik budowy zapewni i sporzadzi plan
bezpieczenstwa i ochrony, uwzgledniajgc specyfike obiektu budowlanego i warunki

prowadzenia robét.

Typy (parametry) urzadzen, osprzetu i rodzaje materiatdow powinny by¢ zgodne z
danymi zawartymi w specyfikacji projektowej. Zastosowanie innych urzadzen,
sprzetu lub materiatdw na inne niz to wynika z projektu mozliwe jest tylko pod
warunkiem zachowania wszystkich, co najmniej réwnowaznych parametrow
technicznych oraz za zgodg i akceptacjg projektanta. Ewentualne pogorszenie
funkcjonalnos$ci poszczegolnych systemdéw spowodowane zmiang urzadzenh na inne
niz wynika to z niniejszego opracowania przenosi odpowiedzialnos¢ na osobe, ktora

te zmiany dokonata.
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Dane zawarte w dokumentacji projektowej powinny by¢ uznawane za wartosci

docelowe, od ktorych mozliwe sg odchylenia w ramach dopuszczalnych toleranciji.

1.4 Wspdlny Stownik Zaméwien

W pracach montazowych instalacji audiowizualnych objetych w niniejszym

opracowaniu wystepujg nastepujagce kody CPV:

32321200-1 Urzadzenia audiowizualne

32322000-6 | Urzadzenia multimedialne

38653400-1 Ekrany projekcyjne

38652100-1 Projektory

30232700-1 Centralna jednostka sterujaca

32342410-9 | Sprzet dzwiekowy

32342400-6 | Sprzet nagtasniajacy

32343000-9 | Wzmacniacze

32342412-3 | Glosniki

32341000-5 | Mikrofony

32350000-1 Czesci sprzetu dzwiekowego i wideo

50300000-8 | Ustugi w =zakresie napraw i konserwacji i podobne ustugi
dotyczace komputeréw osobistych, sprzetu biurowego, sprzetu
telekomunikacyjnego i audiowizualnego

33195100-4 | Monitory

32331500-7 Nagrywarki

2. Urzadzenia i okablowanie

2.1Urzadzenia

Wszystkie urzadzenia audiowizualne zostaty wydane w wykazie urzadzen

stanowigcym integralng czesc¢ projektu. Zastosowane urzadzenia muszg posiadac

przed

ich zainstalowaniem, atesty dopuszczenia do obrotu

powszechnego
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stosowania, zgodnie z obowigzujgcymi przepisami. Wykonawca jest odpowiedzialny
za sprawdzenie ich wiasciwosci, parametréw technicznych i zgodnosci z

dokumentacjg projektowa.

2.2 Przewody i kable

Wszystkie przewody sygnatowe oraz elektryczne bedace bezposrednio
powigzane z instalacjami audiowizualnymi zostaty rozpisane w wykazie okablowania
wraz z opisem potgczen oraz petniong przez nie funkcjg. Do wykonania instalacji
audiowizualnych stosowac nalezy tylko i wytgcznie przewody zgodne pod wzgledem
oznaczenia i parametrow technicznych z wykazem okablowania. Dotyczy to
zwlaszcza przewodow wizyjnych, ktére muszg posiadaé wysokie parametry

techniczne gwarantujgce bardzo niskie ttumienie przesytanego sygnatu.

2.3 Wymagania dotyczace dostawy materiatéw i urzadzen

Stosowane materiaty i urzadzenia powinny by¢ nowe i dostarczone na budowe
w oryginalnym opakowaniu. Wszystkie urzadzenia musza by¢ dostarczone wraz z
kopig certyfikatéow lub deklaracji zgodnosci producenta z obowigzujgcymi normami
gwarantujgcymi  bezpieczenstwo ich instalacji oraz przysziej eksploataciji.
Dostarczone na miejsce materiaty nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem zgodnosci z
zamowieniem oraz ich kompletnosci. W przypadku stwierdzenia niezgodnosci, wad
technicznych, innych uszkodzeh Iub watpliwosci mogacych mie¢ wplyw na
poprawnos$¢ dziatania instalacji — nalezy poddac¢ badaniom okreslonym przez nadzér

techniczny robét.

3. Wykonanie robot

3.1 Wymagania ogoélne

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wptywu, na jakos¢ wykonywanych prac. Roboty instalatorskie bedag

wykonywane recznie, przy uzyciu drobnego sprzetu pomocniczego. Sprzet powinien
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by¢ sprawny technicznie i powinien by¢ ustawiony zgodnie z wymaganiami

producenta oraz uzywany zgodnie z przepisami.

3.2 Trasy kablowe

Trasy kablowe instalacji audiowizualnych powinny przebiegaC bezkolizyjnie w
stosunku do innych instalacji i urzadzen, wzdtuz linii prostych - réwnolegtych i
prostopadtych. Przy ukladaniu trasy kablowej nalezy uwzgledni¢ konstrukcje
budynku. W projekcie systemow audiowizualnych, w dziale rysunki techniczne,

znajdujg sie rysunki z naniesionymi trasami kablowymi.

3.3 Okablowanie audiowizualne

Przewody sygnatowe dla urzgdzen AV takie jak audio i wideo w miejscach
gdzie ich trasy zbiegajq sie z trasami przewoddéw zasilajgcych powinny by¢ uktadane
w odlegtosci minimum 10 cm od przewoddéw zasilajgcych. Przewody zasilajgce nie
moga by¢ utozone w jednej rurze karbowanej razem i innymi kablami oraz nie moga
znajdowac sie w jednym korycie instalacyjnym lub w przypadku dzielonych koryt w
jednej przegrodzie. Na odcinkach pionowych dopuszczalne jest utozenie przewodow
w korytach instalacyjnych. Wszystkie przewody zasilajgce urzadzenia audiowizualne

muszg by¢ doprowadzone do tej samej tablicy elektrycznej i zasilane z jednej fazy.

3.3.1 Okablowanie sali audytoryjnej - duzej

Przewody biegnace miedzy szafg AV a projektorem (zgodnie z wykazem
okablowania) powinny by¢ utozone w rurze karbowanej o srednicy 44/47mm. Na
odcinku pionowym przewody nalezy umiesci¢ w wykutych bruzdach w $cianie lub
w korycie instalacyjnym. Na odcinku poziomym pod sufitem rure z przewodami
nalezy przytwierdzi¢ do stropu nad sufitem podwieszanym. Przewody nalezy utozyé
w uchwycie mocujgcym projektor do stropu.

Przewody biegngace miedzy szafg AV a gtosnikami (zgodnie z wykazem okablowania)
powinny by¢ utozone w rurach karbowanych. Na odcinkach pionowych przewody
nalezy umiesci¢ w wykutych bruzdach w $cianie lub w korycie instalacyjnym. Na

odcinku poziomym pod sufitem rure z przewodami nalezy przytwierdzi¢ do stropu
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nad sufitem podwieszanym. Konce przewoddéw nalezy doprowadzi¢ do pierwszego
glosnika z danej strefy nagtosnienia, nastepnie potaczy¢ gtosniki zgodnie
z rozktadem stref.

Przewody biegngce miedzy szafg AV a puszkg podiogowg (zgodnie z wykazem
okablowania) powinny by¢é ulozone w rurze karbowanej lub rurach
elektroinstalacyjnych RL. Rure nalezy umiesci¢ w wykutych bruzdach w podtodze
i utozy¢ wedtug rysunku.

Przewody biegngce miedzy szafg AV a kamerami sufitowymi (zgodnie z wykazem
okablowania) powinny by¢ utozone w rurze karbowanej. Na odcinku pionowym
przewody nalezy umiesci¢ w wykutych bruzdach w Scianie lub w korycie
instalacyjnym. Na odcinku poziomym pod sufitem rure z przewodami nalezy
przytwierdzi¢ do stropu nad sufitem podwieszanym.

Przewody biegnace miedzy szafg AV a promiennikami podczerwieni (zgodnie z
wykazem okablowania) powinny by¢ utozone w rurze karbowanej. Na odcinkach
pionowych przewody nalezy umiesci¢ w wykutych bruzdach w Scianie lub w korycie
instalacyjnym. Na odcinku poziomym pod sufitem rure z przewodami nalezy
przytwierdzi¢ do stropu nad sufitem podwieszanym.

Przewody biegngce miedzy szafg AV a kabinami ttumaczy (zgodnie z wykazem
okablowania) powinny by¢ utozone w rurze karbowanej. Na odcinkach pionowych
przewody nalezy umiescic w wykutych bruzdach w S$cianie lub w Korycie
instalacyjnym. Na odcinku poziomym pod sufitem rure z przewodami nalezy
przytwierdzi¢ do stropu nad sufitem podwieszanym.

Przewody biegngce miedzy szafg AV a rozdzielnig elektryczng (zgodnie z wykazem
okablowania) nalezy umiesci¢ w rurze karbowanej lub rurach elektroinstalacyjnych
RL. Na odcinkach pionowych przewody nalezy umiesci¢ w wykutych bruzdach
w Scianie lub w korycie instalacyjnym. Na odcinku poziomym rure z przewodami
nalezy umiesci¢ w wykutych bruzdach w podfodze.

Przewody biegngce miedzy ekranem, a rozdzielnig elektryczng (zgodnie z wykazem
okablowania) powinny by¢ utozone w rurze karbowanej. Na odcinku pionowym
przewody nalezy umiescic w wykutych bruzdach w S$cianie lub w Korycie
instalacyjnym. Na odcinku poziomym pod sufitem rure z przewodami nalezy
przytwierdzi¢ do stropu nad sufitem podwieszanym.

Przewody biegnace miedzy projektorem a rozdzielnig elektryczng (zgodnie

z wykazem okablowania) powinny by¢é utozone w rurze karbowanej. Na odcinku
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pionowym przewody nalezy umiesci¢ w wykutych bruzdach w Scianie lub w korycie
instalacyjnym. Na odcinku poziomym pod sufitem rure z przewodami nalezy
przytwierdzi¢ do stropu nad sufitem podwieszanym.

Przewody biegngce miedzy promiennikami podczerwieni a rozdzielnig elektryczng
(zgodnie z wykazem okablowania) powinny by¢é utozone w rurze karbowanej. Na
odcinku pionowym przewody nalezy umiesci¢ w wykutych bruzdach w $cianie lub
w korycie instalacyjnym. Na odcinku poziomym pod sufitem rure z przewodami
nalezy przytwierdzi¢ do stropu nad sufitem podwieszanym.

Przewody biegngce miedzy puszkami podtogowymi a rozdzielnig elektryczng
(zgodnie z wykazem okablowania) powinny by¢ utozone w rurze karbowanej. Rure
nalezy umiesci¢ w wykutych bruzdach w podfodze i utozy¢ wedtug rysunku.
Przewody sieciowe (UTP) tagczace szafe AV z siecig lokalng (zgodnie z wykazem
okablowania) nalezy utozy¢ w rurze karbowanej lub korytach i poprowadzi¢ do

serwerowni lub do szafy z urzgdzeniami.

3.3.2 Okablowanie sali audytoryjnej — matej

Przewody biegnace miedzy szafg AV a projektorem (zgodnie z wykazem
okablowania) powinny by¢ utozone w rurze karbowanej o srednicy 44/47mm. Na
odcinku pionowym przewody nalezy umiesci¢ w wykutych bruzdach w $cianie lub
w korycie instalacyjnym. Na odcinku poziomym pod sufitem rure z przewodami
nalezy przytwierdzi¢ do stropu nad sufitem podwieszanym. Przewody nalezy utozy¢
w uchwycie mocujgcym projektor do stropu.

Przewody biegngace miedzy szafg AV a gtosnikami (zgodnie z wykazem okablowania)
powinny by¢ utozone w rurach karbowanych. Na odcinkach pionowych przewody
nalezy umiesci¢ w wykutych bruzdach w sScianie lub w korycie instalacyjnym. Na
odcinku poziomym pod sufitem rure z przewodami nalezy przytwierdzi¢ do stropu
nad sufitem podwieszanym. Konce przewoddéw nalezy doprowadzi¢ do pierwszego
glosnika z danej strefy nagto$nienia, nastepnie potaczy¢ gtosniki zgodnie
z rozktadem stref. Przewody biegngce miedzy szafg AV a kamerami sufitowymi
(zgodnie z wykazem okablowania) powinny by¢ utozone w rurze karbowanej. Na
odcinku pionowym przewody nalezy umiesci¢ w wykutych bruzdach w Scianie lub w
korycie instalacyjnym. Na odcinku poziomym pod sufitem rure z przewodami nalezy

przytwierdzi¢ do stropu nad sufitem podwieszanym. Przewody biegnace miedzy
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szafg AV a rozdzielnig elektryczng (zgodnie z wykazem okablowania) nalezy
umiesci¢ w rurze karbowanej lub rurach elektroinstalacyjnych RL. Na odcinkach
pionowych przewody nalezy umiesci¢ w wykutych bruzdach w scianie lub w korycie
instalacyjnym. Na odcinku poziomym rure z przewodami nalezy umiesci¢ w wykutych
bruzdach w podtodze.

Przewody biegngce miedzy ekranem, a rozdzielnig elektryczng (zgodnie z wykazem
okablowania) powinny by¢ utozone w rurze karbowanej. Na odcinku pionowym
przewody nalezy umiescic w wykutych bruzdach w S$cianie lub w Korycie
instalacyjnym. Na odcinku poziomym pod sufitem rure z przewodami nalezy
przytwierdzi¢ do stropu nad sufitem podwieszanym.

Przewody biegnace miedzy projektorem a rozdzielnig elektryczng (zgodnie
z wykazem okablowania) powinny by¢é utozone w rurze karbowanej. Na odcinku
pionowym przewody nalezy umiesci¢ w wykutych bruzdach w Scianie lub w korycie
instalacyjnym. Na odcinku poziomym pod sufitem rure z przewodami nalezy
przytwierdzi¢ do stropu nad sufitem podwieszanym. Przewody biegnace miedzy
puszkami podtogowymi a rozdzielnig elektryczng (zgodnie z wykazem okablowania)
powinny by¢ utozone w rurze karbowanej. Rure nalezy umiescic w wykutych
bruzdach w podtodze i utozy¢ wedtug rysunku.

Przewody sieciowe (UTP) taczace szafe AV z siecig lokalng (zgodnie z wykazem
okablowania) nalezy utozy¢ w rurze karbowanej lub korytach i poprowadzi¢ do

serwerowni lub do szafy z urzadzeniami.

3.3.3 Okablowanie sal wykfadowych (3 szt.)

Opis dotyczy jednej sali — wszystkie sale sg wyposazone tak samo i takie

same zalecenia nalezy stosowac.

Przewody biegnace miedzy szafg AV a projektorem (zgodnie z wykazem
okablowania) powinny by¢ utozone w rurze karbowanej. Na odcinku pionowym
przewody nalezy umiescic w wykutych bruzdach w S$cianie lub w Kkorycie
instalacyjnym. Na odcinku poziomym pod sufitem rure z przewodami nalezy
przytwierdzi¢ do stropu nad sufitem podwieszanym. Przewody nalezy utozy¢

w $rodku uchwytu mocujacego projektor do stropu.
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Przewody biegngace miedzy szafg AV a gtosnikami (zgodnie z wykazem okablowania)
powinny by¢ utozone w rurze karbowanej. Na odcinku pionowym przewody nalezy
umiesci¢ w wykutych bruzdach w $cianie lub w korycie instalacyjnym. Na odcinku
poziomym pod sufitem rure z przewodami nalezy przytwierdzi¢ do stropu nad sufitem
podwieszanym. Koniec przewodu nalezy doprowadzi¢ do pierwszego gtosnika,
nastepnie utozy¢ przewody taczace gtosniki w sposob zgodny z rysunkiem.

Przewody biegngce miedzy szafg AV a puszkg podtogowg (zgodnie z wykazem
okablowania) powinny by¢ utozone w rurze karbowanej. Rure nalezy umiesci¢
w wykutych bruzdach w podtodze i utozy¢ wedtug rysunku.

Przewody biegngce miedzy szafg AV a ekranem (zgodnie z wykazem okablowania)
powinny by¢ utozone w rurze karbowanej. Na odcinku pionowym przewody nalezy
umiesci¢ w wykutych bruzdach w $cianie lub w korycie instalacyjnym. Na odcinku
poziomym pod sufitem rure z przewodami nalezy przytwierdzi¢ do stropu nad sufitem
podwieszanym.

Przewody taczace panel sterujgcy oraz puszke podiogowg sa potgczeniami
wewnetrznymi.

Przewody sieciowe (UTP) taczace szafe AV z siecig lokalng (zgodnie z wykazem
okablowania) nalezy utozy¢ w rurze karbowanej lub korytach i poprowadzi¢ do
serwerowni lub do szafy z urzadzeniami sieciowymi (w zaleznosci od budowy sieci
ethernetowej).

Przewody zasilajgce szafe AV powinny by¢ utozone w rurze karbowanej. Na odcinku
pionowym nalezy utozy¢ przewody w wykutych bruzdach w $cianie lub w korycie
instalacyjnym. Na odcinku pionowym nalezy przytwierdzi¢ przewody do stropu
powyzej sufitu podwieszanego i doprowadzi¢ do koryta kablowego. Przewody nalezy

doprowadzi¢ do rozdzielni elektrycznej.

3.4 Montaz urzadzen

Urzadzenia w szafie RACK nalezy uktadaé w postaci bloku i potagczy¢ zgodnie ze
schematem blokowym. Przewody taczace nalezy lutowaé dobierajac ztacza zgodne z
wymaganiami urzadzen. Ciezkie urzadzenia np. wzmacniacze mocy powinny by¢
montowane w dolnej czesci szafy. Ze wzgledu na budowe szafy RACK 19", oraz

faktu, ze elementy montazowe wraz z aparatura AV musza by¢ wysuwane z
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obudowy na prowadnicach oraz umozliwi¢ obracanie aparatury przewody wchodzace
do szafy RACK 19” muszg posiadac¢ zapas o dtugosci 5m.

Uchwyty dla projektorow nalezy przytwierdzi¢ do stropu z pomoca metalowych
kotew w odlegtosci od ekranu wynikajgcej z projektu. Projektor nalezy zamocowac i
zabezpieczyC¢ zgodnie z instrukcjg montazu. Ekran nalezy zamocowac¢ do Sciany lub
sufitu wtasciwego za pomocg metalowych kotew i/lub szpilek. Gtosniki sufitowe
nalezy zamontowa¢ w wycietym otworze w suficie podwieszanym oraz na
wspornikach przystosowanych do montazu na suficie podwieszanym. Ze wzgledu na
wage gtosniki nalezy zabezpieczy¢ poprzez zamocowanie ich do stropu za pomocg
linki stalowej. Stacje dokujaca nalezy umiesci¢ w otworze w Scianie wedtug instrukcji
montazu. Kamere sufitowg nalezy zamontowaé¢ na suficie podwieszanym i

zabezpieczy¢ linkg do sufitu wtasciwego zgodnie z instrukcjg montazu.

Wszystkie urzadzenia audiowizualne takie jak projektory multimedialne,
gtosniki, ekrany projekcyjne itp. Wymagajagce montazu pod sufitem nalezy
przytwierdzi¢ do stropu wlasciwego tak, aby ciezar tych urzadzen nie obcigzat

konstrukcji sufitu podwieszonego.

4, Uszkodzenia

Wykonawca ponosi petng odpowiedzialnos¢ za usuniecie powstatych uszkodzen
wyniklych w czasie prowadzenia robot. Jesli w zwigzku z niewlasciwym
prowadzeniem robdét lub zaniedbaniem ze strony Wykonawcy, nastapi uszkodzenie
wilasnosci prywatnej lub publicznej, to Wykonawca na swdj koszt naprawi

uszkodzong wiasnos¢.

5. Kontrola robét zanikajacych

Odbior robodt oraz sprawdzenie ich poprawnosci musi by¢ wykonane zgodnie z

obowigzujacymi normami i przepisami.

5.1 Kontrola robot
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Kontroli i sprawdzeniu w czasie wykonywania robo6t oraz po ich zakonczeniu
powinna podlegac:
- zgodnos¢ wykonania robét z dokumentacja projektowa,
- wlasciwe podtaczenie zyt w przewodach sygnatowych oraz w ich gniazdkach i
wtyczkach,

- estetyka wykonania.

5.2 Kontrola robét zanikajacych

Odbiorowi czesciowemu podlegajg instalacje podtynkowe przed zatynkowaniem
oraz inne fragmenty instalacji, ktore beda niewidoczne Ilub bardzo trudne do
sprawdzenia na etapie odbioru koncowego. Wykryte usterki powinny by¢ wpisane do
dziennika budowy. Brak wpisu nalezy traktowac, jako stwierdzenie nalezytego stanu
elementow i prawidtowego montazu. W celu wykrycia ewentualnych uszkodzen kabla

zaleca sie wykonanie pomiaréw okablowania przed ich zatynkowaniem.

6. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t wykonawca bedzie przestrzegat przepiséw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy. W szczegdlnosci ma obowigzek zadbaé, aby
personel nie wykonywat pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla
zdrowia oraz niespetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych. Wykonawca
zapewni i bedzie utrzymywat wszelkie urzadzenia zabezpieczajgce, socjalne oraz
sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb zatrudnionych na
budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego. Uznaje sie, ze wszelkie
koszty zwigzane z wypetnieniem wymagan okreslonych powyzej nie podlegajg

odrebnej zaptacie i sg uwzglednione w cenie kontraktowej.

7. Dokumentacja powykonawcza

W przypadku dokonania zmian na etapie wykonawstwa wyniktych po uzyskaniu
uprzedniej akceptacji Inspektora Nadzoru nalezy wykonaé dokumentacje

powykonawcza. Dokumentacja powykonawcza powinna sktadac sie z:
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- planu instalacji okablowania audiowizualnego (w postaci wydruku oraz pliku
wykonanego w standardzie AutoCAD lub Visio),

- informacji o poprawnosci dziatania urzadzen,

- protokotéw powykonawczych,

- kosztorysu powykonawczego.

Dokumentacja powykonawcza powinna by¢ wykonana zgodnie z obowigzujacymi

normami i przepisami.

8. Obmiar robot

Obmiar robét obejmuje instalacje i urzadzenia audiowizualne.
Jednostkg obmiarowg jest:
- dla aparatury i urzadzen - 1szt (1kpl)
- dla kabli i przewoddw - 1m

- dla rur i koryt kablowych - 1m

9. Odbidr robét

Ustala sie nastepujacy rodzaj odbiorow robét:

+ odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

+ odbior czesciowy,

* odbidr kohcowy.

Przebieg odbioru:

* Wykonawca zawiadamia Inwestora o gotowosci do odbioru,

* Inwestor przeprowadzi komisyjny odbior przy udziale przedstawiciela Inwestora,
Inspektora Nadzoru i Wykonawcy.

« Wykonawca przedstawi Inwestorowi przed odbiorem dokumenty pozwalajgce na
ocene prawidtowosci wykonania przedmiotu umowy, w szczegdlnosci dokumentacje
pomiarowg oraz powykonawcza,

* Z czynnosci odbioru zostanie sporzadzony protokét, ktory bedzie zawierat ustalenia
poczynione w czasie odbioru.

Przystepujac do odbioru czesciowego Wykonawca przedktada dodatkowo wykaz
robét wykonanych czesciowo. Odbioru kohcowego dokonuje sie po catkowitym
zakonczeniu wszystkich robodt sktadajgcych sie na przedmiot umowy. Roboty uznaje
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sie za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, specyfikacjg techniczng i
wymaganiami zamawiajgcego, jezeli wszystkie pomiary i badania daty wyniki
pozytywne i zostaty potwierdzone protokotem odbioru. Wszystkie urzgdzenia musza

by¢ sprawne technicznie.

10. Ogdlne wymagania i zalecenia

Zainstalowanie systemu centralnego sterowania narzuca koniecznosc
przeprowadzenia  wczesniejszych  ustalen miedzybranzowych na  etapie
wykonawczym. Dotyczy to zwtaszcza branzy elektrycznej (sterowanie oswietleniem,
roletami okiennymi, zasilanie szaf RACK z urzgdzeniami
AV) oraz branzy informatycznej (komunikacja jednostki centralnej poprzez sieé
Ethernet oraz WLAN).

Ze wzgledu na stopieh ztozonosci oraz mnogos¢ i funkcjonalno$¢ urzadzen,
montaz oraz uruchomienie poszczegdlnych systeméw musi by¢ wykonane przez
wyspecjalizowang firme, ktora zatrudnia przeszkolonych specjalistow, posiadajgcych
stosowne certyfikaty wydane przez producentow sprzetu.

Jezeli od chwili oddania niniejszej specyfikacji do czasu rozstrzygniecia przetargu
i wyboru oferenta uptynie wiecej niz 6 miesiecy, zalecane jest uaktualnienie wykazu
urzadzen przez projektanta. Spowodowane jest to szybkim i ciggtym rozwojem

branzy audiowizualnej.

Przy uktadaniu przej$¢ przewoddéw przez strefy pozarowe i/lub pomieszczenia
wydzielone pozarowo nalezy wykonaé przepusty ognioodporne w sposob
gwarantujgcy odpornos¢ ogniowa, ktéra jest wymagana dla danego typu przegrody,
posiadajacej odpowiednig aprobate techniczng. Przepusty nalezy wykonaé zgodnie z
instrukcjag montazu producenta przepustow. Po obu stronach przepustéw nalezy

oznaczyC kable i przewody.

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT - 14
INSTALACJE AUDIOWIZUALNE - WYDZIAL NAUK SPOLECZNYCH



11. Dokumenty powigzane

Normy:

- TIA/JEIA 568B,

-PN -EN 50173 -1,

- PN — EN 50173/A1,
-PN -EN 50174 -1,
-PN - EN 50174 - 2,

- PN — EN 50346,

- EN — 50083

Ustawy i rozporzadzenia:
- Ustawy z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo Budowlane (Dz U. z 2008 nr 227, poz. 1505),
- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 02.09.2004 r. Szczegotowy zakres i

forma dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbioru

robét budowlanych. (Dz. U. z 2004 r. nr 202, poz. 2072)

12. Specyfikacja parametrow technicznych, ktére musza spetniaé

urzadzenia audiowizualne stanowigce wyposazenie audiowizualne

12.1 Sala audytoryjna — duza

System prezentacji obrazéw

Projektor multimedialny

Projektor multimedialny o parametrach nie gorszych od:

Sita Swiatta min 5000 ANSI lumenow
Technologia 3-LCD

Rozdzielczos¢ rzeczywista 1920 x 1080
Kontrast min 1000:1

Zoom/Focus motoryczny

Zywotnos$¢ lampy w trybie standard min 2000 h
Zywotnos$é lampy w trybie LOW min 4000 h
Funkcjg LENS SHIFT H iV

szt. 1

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT -
INSTALACJE AUDIOWIZUALNE - WYDZIAL NAUK SPOLECZNYCH



e Zigcza wizyjne:
o 1x5BNC,
o 1xD-sub 15 pin,
o 1xDVI,
o 1xVideo RCA, oraz 1xBNC
o 1xS-Video Din-4Pin oraz 2xBNC
e Zigcza sterujgce
o 1xRS232
o 1xLAN
e \Waga maksymalnie 10 kg
e Szum uktadu chfodzenia max 29 dB w trybie LOW
e Zabezpieczenie hastem dostepu do zaawansowanych funkcji menu
e Opcjonalnie mozliwos¢ wymiany obiektywu
e Menu projektora w jezyku polskim
e Mozliwos¢ wyswietlania dwoch obrazéw jednoczesnie — funkcja P-by-P
e Projektor musi by¢ wyposazony w obiektyw szerokokatny zapewniajacy
uzyskanie obrazu o szerokosci 600 cm w podstawie z odlegtosci 9 m

Uchwyt do projektora szt. 1
Uchwyt do projektora o parametrach nie gorszych od:

e Uchwyt musi by¢ dostosowany do wymiardw i wagi projektora

e Uchwyt musi zapewniacC regulacje wysokosci montazu projektora

e We wnetrzu uchwytu musi by¢ prowadzone okablowanie projektora

e Uchwyt musi zapewniaC regulacje ustawienia projektora we wszystkich

ptaszczyznach

Ekran projekcyjny szt. 1
Ekran projekcyjny o parametrach nie gorszych od:

e Powierzchnia projekcyjna o wymiarach 600 x 400 cm

e Mozliwos¢ obstugi z systemu centralnego sterowania

e Przekr¢j kasety ekranu o wymiarach 20 x 20 cm
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Kamera sufitowa szt. 2

Kamera sufitowa o parametrach nie gorszych od:

Sygnaty wyjsciowe 1080i oraz 720p

Ztgcza wyjsciowe D-sub15, S-Video, Video
Sterowanie kamerg poprzez RS-232 i RS-422
Zasilanie 12V

Mozliwos¢ montazu Desktop/Ceiling

Zoom optyczny 18-krotny

Matryca CMOS

Waga nie wiecej niz 2 kg

Obrét w poziomie nie mniej niz 350 stopni
Obrot w pionie nie mniej niz 120 stopni
Szybkos¢ obrotu od 0,25 do 60 stopni/sek
Minimum 16 presetéw kamery

Funkcja focus Auto/Manual

Stosunek sygnat/szum nie wiekszy niz 52 dB
Obiektyw o ogniskowej f = 4.6 — 82.8
Przystona obiektywu F1.6 — F2.2

Mozliwos¢ obrotu obrazu

5 zaprogramowanych ustawien balansu bieli oraz mozliwos¢ manualnego
ustawienia

Mozliwos¢ wzmocnienia sygnatu w zakresie od-3 do +24dB

Nagrywarka BD/HDD szt. 1
Nagrywarka BD/HDD o parametrach nie gorszych od:

Odtwarzanie ptyt BLU RAY
Nagrywanie ptyt BLU RAY
Kompatybilno$¢ z dyskiem Blu-ray dual layer, a takze zapis do 24 godzin
kontentu o rozdzielczosci HD na jednym dysku
Kompatybilno$¢ z kamerami AVCHD, HDV i DV
Wbudowane interfejsy:
o kart SDHC
o HDV/DVIN
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o USB2.0
Naped HDD 500GB

Nagrywanie video w systemach H.264 (MPEG-4 AVC), MPEG-2 TS, MPEG-2

PS, JPEG
Nagrywanie audio w systemach Dolby Digital, Linear PCM

Formaty importowane do HDD:

o MOV, AVCHD, HDV, DV, JPEG, BDAV, BDMV, DVD-Video/VR

Nagrywanie na nosnikach:
o Dysk Blu-ray — BD-R (SL/DL), BD-RE (SL/DL)
o DVD -DVD-R (SL/DL), DVD-RW
o SD Card — SDHC, SD
Zkacza sygnatowe:
o RS232
o HDMIOUT
o RJ45
o Component OUT, BNC
o Video IN oraz OUT, BNC
o S-Video IN oraz OUT Din-4Pin

Matryca sygnatow wizyjnych

Matryca sygnatow wizyjnych o parametrach nie gorszych od:

8 wejs¢ S-Video

4 wyjscia S-Video

16 wejs¢ VGA

16 wyjs¢ VGA

16 wejs¢ audio symetryczne/niesymetryczne

16 wyjs¢ audio symetryczne/niesymetryczne

Obstuga sygnatow VGA: RGBHV, RGBS, RGsB, RsGsBs
Impedancja wejsciowa VGA 510 ohm

Impedancja wyjsciowa VGA 75 ohm

Pasmo przenoszenia sygnatu audio 20 — 20000 Hz
Impedancja sygnatu wejsciowego audio wieksza niz 10000 ohm

Impedancja sygnatu wyjsciowego audio niesymetryczny 50 ohm

szt. 1
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Impedancja sygnatu wyjsciowego audio symetryczny 100 ohm
Sterowanie przetgcznikiem przez RS-232 i RS-422
Dodatkowe ztgcze RS-232 na przednim panelu

Ztgcze RJ45

Protokoty ethernetowe: ARP, ICMP, IP, TCP, DHCP, HTTP, SMTP, Telnet

Pobdér mocy nie wiecej niz 183W

Obudowa typu RACK

Wysokos¢ nie wiecej niz 4U

Mozliwo$¢ zapisania 10 presetdéw ustawien

Mozliwo$¢ zablokowania przyciskdw na panelu frontowym

Scaler sygnatow wizyjnych

Scaler sygnatéw wizyjnych o parametrach nie gorszych od:

Obstugiwane rozdzielczosci wyjsciowe: 640x480, 800x600, 1024x768,
1280x1024, 480p, 576p, 720p, 1080i

Mozliwo$¢ wyswietlania w proporcjach 4x3 i 16x9
Cyfrowa redukcja szuméw

Mozliwos¢ montazu w szafie RACK

Wysokos¢ 1U

Przyciski na panelu frontowym

Obstuga za pomoca pilota

Menu OSD

Wejscie S-Video, Video, Component SXGA
Wyjscie SXGA

Monitor podgladowy

Monitor podgladowy o parametrach nie gorszych od:

Przekatna ekranu minimum 23 cale
Rozdzielczos¢ 1920 x 1080
Jasnos¢ 250 nit

Kontrast 5000000:1

Czas reakcji 5ms

Pobd6r mocy 28 W

szt. 1

szt. 1
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Podswietlenie LED

Grubos¢ nie wieksza niz 18mm

Monitor podgladowy operatora

Monitor podgladowy operatora o parametrach nie gorszych od:

Przekatna 23 cale

Rozdzielczos¢ 1920 x 1080

Jasnos¢ 300 nit

Kontrast minimum 1000:1

Wejscie Composite Video

Wejscie S-Video

Wejscie Component

Wejscie SCART x 2

Wejscie HDMI x 2

D-Sub 15

DVI-D

D-Sub9 (RS-232)

Rozmiar piksela 0,266 x 0,266 mm
Czestotliwos¢ pozioma sygnatu video 30 — 83 kHz
Czestotliwos¢ pionowa sygnatu video 56-75 Hz
Pobd6r mocy 55 W

Waga nie wieksza niz 5,8 kg

Przytacze $cienne

Przytacze $cienne o parametrach nie gorszych od:

Przepustowo$¢ pasma 300 MHz

Wejscie VGA

Wejscie audio niesymetryczne

Wyijscie VGA do podtaczenia monitora podgladowego
Obstugiwane standardy: RGBHV, RGBS, RGsB

Pasmo przenoszenia audio 20 Hz — 20 kHz

Przetacznik wzmocnienia sygnatu video: 0 dB, +3 dB, +6 dB

Montaz podtynkowy

szt. 1

szt. 2
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Kolor panelu frontowego czarny
Zasilanie 12V

Panel przytgczeniowy

Panel przylaczeniowy o parametrach nie gorszych od:

Po nacisnieciu panelu przytagczeniowego nastepuje jego samoczynne
odchylenie umozliwiajgce podtgczenie przewoddw
Otwieranie wspomagane mechanicznie

Metalowe wykonanie

Kolorystyka do ustalenia na etapie realizacji inwestyc;ji
Panel musi posiadac certyfikat CE

4 gniazda RJ45

2 gniazda 230 V EU

3 lata gwarancji producenta

2 wejscia VGA z audio

Przetgcznik do wzmocnienia sygnatow VGA

Pasmo poziome w zakresie 15 kHz — 135 kHz

Pasmo pionowe w zakresie 30 Hz — 170 Hz

Obstuga rozdzielczosci od VGA do QXGA

Pasmo przenoszenia audio 20 Hz — 20 kHz

Wejscie audio niesymetryczne

Wyijscie audio symetryczne/niesymetryczne

3 lata gwarancji producenta

Monitor podgladowy ttumacza

Monitor podglgdowy ttumacza o parametrach nie gorszych od:

Przekatna ekranu minimum 23 cale
Rozdzielczos¢ 1920 x 1080
Jasnos¢ 250 nit

Kontrast 5000000:1

Czas reakcji 5ms

Pobd6r mocy 28 W

Podswietlenie LED

szt. 1

szt. 3
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Komputer stacjonarny

Grubos¢ nie wieksza niz 18mm

Komputer stacjonarny o parametrach nie gorszych od:

Procesor Core 2 Quad 2,66 MHz

Ptyta gtéwna GIGABITE

Pamie¢ RAM 4 GB

Dysk twardy 500 GB 16 MB Cache

Naped DVD -/+ R/RW 22x

Czytnik kart 15w 1

Karta graficzna 1024 MB DVI-I1 / HDMI / D-Sub 15
Zasilacz 400 W

W zestawie mysz i klawiatura

System operacyjny Windows 7 Ultimate 32bit

System prezentacji pisma

Wizualizer

Wizualizer o parametrach nie gorszych od:

Rozdzielczosci wyjsciowe: SXGA-, WXGA, 720p

Skalowane rozdzielczosci wyjsciowe: UXGA, SXGA+, SXGA, XGA, SVGA,
1080p, WSXGA, WUXGA

Czestotliwos¢ odswiezania obrazu30 fps

Mozliwos¢ obrotu obrazu o 90, 180, 270°

Automatyczne i manualne ustawianie jasnos$ci i poziomu bieli
Wbudowany wyswietlacz LCD podglgdowy

Menu OSD

Zaréwka halogenowa o mocy zapewniajgcy zywotno$é 5000h wraz z
dyfuzorem rozpraszajgcym swiatto

Oswietlenie gérne niepowodujace powstawania cieni

Kamera o powiekszeniu optycznym min. x16 oraz x4 digital osadzona na

ramieniu wyposazonym w sitownik pneumatyczny
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Korpus kamery wyposazony w przyciski sterujgce, dwufunkcyjne

Kamera wyposazona we wskazniki laserowe, ktére pokazujg na powierzchni

roboczej aktualny obszar widziany przez kamere w zaleznos$ci od stopnia

powiekszenia

Mozliwo$¢ obrotu kamery 110stopni na méwce oraz 180stopni na audytorium.

Kamera z uchylang soczewkg umozliwiajgcg dostosowanie ostrosci do
oddalonych obrazéw
Mozliwo$¢ obrotu lampy vertical 270°

3 programowalne presety ustawien uzytkownika

Specjalne podswietlenie umozliwiajgce podswietlenie i prezentacje slajdéw

Mozliwo$¢ zapisania 9 obrazéw w pamieci wewnetrznej

Bezszwowe przetgczanie obrazu pomiedzy obrazami z kamery oraz
pozostatych zrédet

Mozliwo$¢ zapisywania obrazéw na pamieci USB

Wyijscie: VGA, DVI-I

Ztgcze USB 2.0 typ Ax 2

Ztgcze USB 2.0 typ B

Ztgcze RJ45

Ztacze RS-232

Waga nie wieksza niz 6,5 kg

Mozliwo$¢ sterowania przez LAN, RS-232, USB za protokotéw
Wbudowane ztgcze LAN umozliwiajgce zdalng kontrole wizualizera oraz
realizujgce funkcje streamingu mulicast / singlecast

W komplecie pilot wyposazony we wskaznik laserowy

Obrotowa podstawka z mozliwoscig przykrecenia wizualizera do blatu

Pobd6r mocy nie wiekszy niz 80W

Monitor interaktywny

Monitor interaktywny o parametrach nie gorszych od:

Przekatna ekranu minimum 19”
Rozdzielczos¢ ekranu min. 1440 x 900 pikseli
Kontrast minimum 300 cd/m2

Kontrast min. 1000:1

szt. 1
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e Technologia elektromagnetyczna

e W komplecie pioro interaktywne zasilane baterig AAA

e Pioro musi posiadac¢ wytgczane zasilanie

e Guzik z funkcjg podwojnego klikniecia lewego guzika myszki

e Guzik z funkcjg klikniecia prawego guzika myszKi

e Rozdzielczos¢ pisma 0,025 mm

e Doktadno$é minimum +/- 0,5mm

¢ Regulacja odchylenia monitora od pionu min. W zakresie od 8 do 75 stopni

monitora

e Prébkowanie minimum 130 punktow / sek.

o Zigcza:

O

(@)

(@)

O

1x D-sub 15 pin IN

1 x mini Jack stereo IN
1 x D-sub 15 pin OUT
1xUSBtyp A

e Wbudowany wzmacniacz oraz gtosniki stereo o mocy 2,5 wata
e Waga 5,5 kg

e 8 guzikéw funkcyjnych:

O

O

(@)

(@)

(@)

Pokaz / ukryj pasek softwarowy
Nowa czysta strona
Przewijanie stron — poprzednie
Przewijanie stron — nastepne
Pokaz / ukryj topic list

Solid pen

Fluorescent pen

PC Screen

e Uchwyt na pisak elektroniczny

System nagtosnieniowy

Mikser cyfrowy

Mikser cyfrowy o parametrach nie gorszych od:

szt. 1
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e Petne sterowanie po RS 232 — komunikacja dwukierunkowa
e Whbudowany eliminator sprzezen akustycznych z 12 filtrami
e Automatyczne wyciszanie mikrofonéw
e Funkcja automatycznego miksera oraz kompresora
e Mozliwos¢ ustawienia op6znienia dzwieku oraz pogtosu
e Minimum 16 presetow
e Pasmo od 20 do 20000Hz
¢ \Wbudowany equalizer
e Wbudowany crossover
e Mikser musi petni¢ réwniez role matrycy obstugujacej dwanascie wejs¢ i osiem
wyjsc
e Mozliwos¢ zapisywania ustawien parametréw miksera w programach oraz
pozniejsza mozliwosc¢ ich przywotania
e Wskaznik poziomu wysterowania wejs¢ i wyj$¢ mikrofonowych
e Mikser musi by¢ fabrycznie przystosowany do montazu w szafie RACK19”
e Panel frontowy z kontrolkami sygnalizujgcymi stan portéw wejsciowych oraz
wyjsciowych
e Mozliwos¢ zablokowania panelu frontowego
e Pobdr mocy 40W
e Zasilanie 230V
e Mozliwos¢ zablokowania panelu frontowego
e Minimum osiem wejs¢ mikrofonowych
o Mozliwos¢ wtaczenia zasilania PHANTOM +15V dla wejS¢ mikrofonow
pojemnosciowych
o Mozliwos¢ zdefiniowania wejs¢ — liniowe / symetryczne
o Czestotliwos$¢ od 20Hz do 20kHz
o Konwerter A/D 24 bitowy

e Minimum cztery wyjscia liniowe

Wzmacniacz mocy szt. 1
Wzmacniacz mocy o parametrach nie gorszych od:
e Moc minimum 500W na kanat

e 4 kanaly

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT - 25
INSTALACJE AUDIOWIZUALNE - WYDZIAL NAUK SPOLECZNYCH



Pobor mocy max 380W

Pasmo przenoszenia 50Hz — 20kHz

Wskazniki LED na panelu frontowym dla kazdego kanatu: wejscie, wyjscie,
szczyt, zabezpieczenie

Wejscia na ptytkach zaciskowych i wtykach XLR

Obwody ochronne dla przegrzania, zwarcia, przetadowania

Waga max 9 kg

Obudowa przystosowana do montazu w szafie RACK

Wysokos¢é max 2U

Potencjometry do regulacji kazdego kanatu na panelu frontowym
Wzmacniacz musi posiada¢ na panelu frontowym filtry powietrza zasysanego
do chfodzenia

Przetaczalne tryby mostek, 1/ALL, 4CH

Kolumna scienna szt. 2

Kolumna $cienna o parametrach nie gorszych od:

Zakres pasma 37 Hz — 18kHz

Pasmo przenoszenia 43 Hz — 15 kHz

Moc 300W continuous program

Moc 150W continuous program — szum rézowy
Kat emisji 110°H oraz 85°V

Czutos¢ nominalna 90 dB

Nominalna opornosc¢ 8 ohm

Gtos$nik niskotonowy 8”

Gtosnik wysokotonowy 1” tytanowy

Wbudowany transformator 110W dla 70 lub 100V
W komplecie uchwyt montazowy z przegubem kulowym umozliwiajgcym

ustawienie kolumny

Gtosnik sufitowy szt. 20

Gtosnik sufitowy o parametrach nie gorszych od:

Pasmo przenoszenia 70 Hz — 20 kHz

Wiasna komora rezonansowa
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e Nominalna impedancja 16 ohm

e Osobny gtosnik wysoko tonowy oraz osobny gtosnik srednio tonowy
e Kat promieniowania 110 stopni

e Zasilanie — linia 100V lub 70V

e \Waga maksymalna 3,6 kg

e Odczepy transformatora - 60, 30, 15W przy 100V

e Konstrukcja montazowa

e Gtosniki musza by¢ podwieszone do stropu na linkach stalowych

e Minimum 5 lat gwarancji producenta

o Zigcze INPUT/OUTPUT na zaciski srubowe

Gtosnik sufitowy niskotonowy szt. 4
Gtosnik sufitowy niskotonowy o parametrach nie gorszych od:

e Pasmo przenoszenia 42Hz — 200Hz

o Wiasna komora rezonansowa

e Zasilanie — linia 100V

e Moc60W

e Odczepy transformatora - 75, 30, 15W przy 100V

e Konstrukcja montazowa

e Gtosniki musza byé podwieszone do stropu na linkach stalowych

e Nominalna impedancja 8 Ohm

e \Waga maksymalnie 6,5kg

Modut bazowy mikrofonéw bezprzewodowych szt. 1
Modut bazowy mikrofonéw bezprzewodowych o parametrach nie gorszych od:
e Mozliwos¢ zamontowania 6-$ciu odbiornikdw systemowych wewnatrz bazy
mikrofondéw bezprzewodowych
e Odbiornik na panelu frontowym ma wyswietlac informacje o stanie baterii
znajdujacej sie w nadajniku
e Odbiornik ma wyswietla¢ informacje o aktualnym kanale oraz czestotliwosci
pracy
o Wysokos¢ 1 U (zespdt bazowy)

e Mozliwos¢ podtgczenia zewnetrznych anten odbiorczych (2xBNC 50 Ohm)
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Mikrofon bezprzewodowy doreczny
Mikrofon bezprzewodowy doreczny o parametrach nie gorszych od:
e Czestotliwo$¢ pracy 798 MHz -822 MHz
¢ Moc nadajnika 5 mW i 30 mW przetgczana
e Sygnat pilotujacy 32 kHz
e Pasmo przenoszenia 50 Hz do 18 kHz
e Czas pracy na bateriach 6 godzin
e Waga nadajnika 308 gr.(bez baterii)
e Wyswietlacz LCD

e Kompatybilny z modutem bazowym

Mikrofon bezprzewodowy prezenterski
Mikrofon bezprzewodowy prezenterski o parametrach nie gorszych od:
e Czestotliwo$¢ pracy 798 MHz -822 MHz
e Moc nadajnika 5 mW i 30 m\W przetagczana
e Pasmo przenoszenia 40 Hz do 18 kHz
e Czas pracy na bateriach 8 godzin
e Waga nadajnika 145 gr.(bez baterii)
e Wyswietlacz LCD

e Kompatybilny z modutem bazowym

Antena zewnetrzna mikrofonéw bezprzewodowych

szt. 2

szt. 2

szt. 2

Antena zewnetrzna mikrofonéw bezprzewodowych o parametrach nie gorszych od:

e \Waga maksymalnie 250g
e Kompatybilna z modutem bazowym
¢ \Wzmocnienie sygnatu o 10dB

e Jedno ztgcze BNC do transmisji sygnatu i zasilania

Mikrofon przewodowy

Mikrofon przewodowy o parametrach nie gorszych od:
e Mikrofon typu gesia szyja na podstawie stolowej
e Pasmo przenoszenia 50 Hz — 17 kHz

e Dilugos¢ patgka 455mm

szt. 2
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Kabel 3m zakonczony wtykiem XLR

Wktadka mikrofonowa o charakterystyce kardioidalnej
Impedancja wyjsciowa 180 Q

Poziom SPL nie mniejszy niz 124 dB

Szum wyjsciowy nie wiekszy niz 30 dBA

Mikrofon pojemnosciowy

Procesor dzwieku szt. 1

Procesor dzwieku o parametrach nie gorszych od:

4 oddzielne moduty EQ

31-punktowy korektor graficzny

10-punktowy / kanat korektor parametryczny z pasmem 1/10 do 10 oct. Oraz
zakresem kontroli +15dB do -15dB

Procesor antysprzezeniowy z funkcjg uczenia oraz zakresem kontroli 0dB do -
60dB, pasmo 1/10 do 1/60 oct.

Funkcja Real-Time Analizer

Funkcja Virtual Paragraphic EQ

Wielofunkcyjny miernik poziomu peak/RMS, VU i SPL

64 programy pamieci uzytkownika

Mozliwos¢ wgrywania nowego oprogramowania systemowego
Wewnetrzny zasilacz sieciowy

Oddzielne wejscie mikrofonowo — liniowe z zasilaniem phantom

Wejscie Wordclock

Wejscie MIDI

Wbudowany limiter - HOLD 0 do 1000 ,msec, RELEASE 20 do 4000 msec
Wbudowana linia opdzniajgca

Przetwornik A/D oraz D/A 24-bit / 96kHz z dynamikg 113 dB

Zakres audio od 20Hz do 20 kHz

Wbudowany wyswietlacz 320 x 80 pikseli z pod$wietleniem LED

2 x wejscie XLR

2 x wyjscie XLR

Wejscie i wyjscie optyczne S/PDIF

Wyjscie AUX OUT R/L
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Waga nie wieksza niz 2,5kg
Obudowa typu RACK
Wysokosé¢ 1U

System centralnego sterownia

Jednostka centralnego sterowania szt. 1

Jednostka centralnego sterowania o parametrach nie gorszych od:

Minimum 8 portéw IR

Minimum 7 portéw konfigurowalnych RS-232/ RS-422/ RS-485

Minimum 8 linii przekaznikowych Relay

Minimum 8 portow cyfrowych 1/0O

Ztgcze LAN

Wbudowana pamie¢ RAM minimum 64MB

Mozliwos¢ zwiekszenia pamieci do 1G

Obstuga Device Discovery

Procesor 32-bity, 404 MIPS

Port RS232 do programowania jednostki wraz z DIP switchem do ustawienia
parametréw portu

Dwukierunkowa magistrala cyfrowa do komunikacji z modutami rozszerzen o
predkosci transmisji 20.8 kbps i mozliwoscig podtaczenia do 255 urzadzen
Suport dla nosnych IR do 1142 MHz

Obstuga protokotéw: ETHERNET, ICSP, ICMP, HTTP, TELNET, FTP
Panel przedni z kontrolkami stanu portow IR, RS Relay, 1/0

Guzik ID

Wbudowany WEBSERWER

Mozliwos¢ zdalnej kontroli jednostki

Jednostka niewyposazona w dysk HDD i system Windows

Obudowa RACK 19" — 2U

Access point szt. 1

Access point o parametrach nie gorszych od:
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e Czestotliwos¢ pracy 2,4 — 2,4835GHz

e Trzy kanaty transmisyjne

e Funkcja szyfrowania WPA/WPA2 dla dwéch sieci SSID

e Kodowanie 64 bit & 128 bit WEP

e Statyczny adres IP lub klient DHCP

e Predkos$¢ transmisji od 1 do 54 Mb/s

e Filtracja adresow MAC

e Nadzér chroniony hastem

e Funkcja AP/Repeter/Bridge

e Mozliwos¢ rownoczesnej pracy w trybach AP/Repeter/Bridge
e Access Point musi by¢ tego samego producenta, co reszta systemu

centralnego sterowania

Panel dotykowy szt. 1
Panel dotykowy o parametrach nie gorszych od:

e Przekatna obrazu minimum 8”

e Jasnos¢ minimum 180 cd/m2

e Kontrast minimum 350:1

e Minimum 256 tysiecy koloréw

e Komunikacja ekranu dwukierunkowa

e Plamka 0,21mm

e Rozdzielczos¢ 800 x 600

e t3gcznosc dwukierunkowa, bezprzewodowa w standardzie 802.11g

e W komplecie dwie baterie zapewniajgce minimum osiem godzin pracy

e Obstuga grafiki animowanej

o Mozliwos¢ uzyskania podgladu obrazu komputerowego na ekranie panelu

e Wbudowane dwa gtosniki i mikrofon

e Waga panelu wraz z akumulatorami nie wieksza niz 1,3kg

e Mozliwos¢ obstugi komputera

e Mozliwos¢ zdalnego diagnozowania oraz instalowania nowych wersji

oprogramowania

e Wbudowane sterowanie po IR w pasmie od 38kHz do 455kHz
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e Wbudowana dwukierunkowa tgcznos¢ WIFI z szyfrowaniem WEP, WPA,
WPA1, EAP-TLS, EAP-TTLS, PEAP

e Ekran dotykowy musi umozliwi¢ sterowanie prezentacjami POWER POINT-a,
ich wyborem z listy dostepnych oraz zmiany slajdu

e Minimum osiem godzin pracy ( 25% wigczony, 25% standy, 50% wytgczony)

e W komplecie zasilacz do tadowania

e Funkcja INTERCOM

Stacja dokujaca szt. 1
Stacja dokujgca o parametrach nie gorszych od:
e Stacja dokujgca dedykowana do bezprzewodowego ekranu dotykowego
systemu centralnego sterowania
e Stacja musi umozliwi¢ zadokowanie ekranu uniemozliwiajgc jego wyjecie
przez osoby nieautoryzowane (mozliwos¢é wprowadzenia hasta)
e Stacja musi automatycznie wysungc¢ panel po wpisaniu kodu autoryzacyjnego
e Stacja dokujgca musi zapewni¢ fadowanie akumulatorow znajdujacych sie w
zadokowanym ekranie
e Mozliwos¢ tadowania dodatkowych akumulatoréow
e Stacja dokujgca montowana w Scianie

o W zestawie puszka montazowa podtynkowa

Panel dotykowy operatora szt. 1
Panel dotykowy operatora o parametrach nie gorszych od:

e Przekatna obrazu minimum 9”

e Jasnos¢ minimum 330 cd/m2

e Kontrast minimum 900:1

e Komunikacja ekranu dwukierunkowa

e Plamka 0,246 mm

e Rozdzielczos¢ 800 x 480

e t3gcznos¢ dwukierunkowa, bezprzewodowa w standardzie 802.11a/b/g

e Panel musi zapewnia¢ minimum 5 godzin pracy na akumulatorze

e Obstuga grafiki animowane;j

e Wbudowany gtosnik i mikrofon
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e Waga panelu wraz z akumulatorami nie wieksza niz 1,6 kg

e Mozliwos¢ zdalnego diagnozowania oraz instalowania nowych wersji
oprogramowania

e Wbudowane sterowanie po IR w pasmie 38kHz oraz 455kHz

e Wbudowana dwukierunkowa tgcznos¢ WIFI z szyfrowaniem WEP, WPA,
WPA1, EAP-TLS, EAP-TTLS, PEAP

e Ekran dotykowy musi umozliwi¢ sterowanie prezentacjami POWER POINT-a,
ich wyborem z listy dostepnych oraz zmiany slajdu

e W komplecie zasilacz do fadowania

e Funkcja INTERCOM

e Ekran panelu musi by¢ podswietlany diodami LED

e Kat patrzenia minimum 85 stopni gora/dot/lewo/prawo

e 256 MB pamieci DDR SDRAM

e 2 GB pamieci Flash

e Whbudowana uchylna nézka pozwalajgca na postawienie panelu

e Zigcze USB i slot na karte pamieci pozwalajace na transfer plikow

e Mozliwos¢ wyswietlania zdje¢ z pamieci USB na ekranie

Panel scienny szt. 2
Panel scienny o parametrach nie gorszych od:
e Mozliwos¢ adresowania w cyfrowej magistrali systemu centralnego sterowania
e Minimum osiem guzikow
e Mozliwos¢ zgrupowania przyciskOw poprzez oprogramowanie
e Mozliwos¢ zaprogramowania funkgcji przyciskéw
e Grawerowane przyciski z polskg czcionkg

e Diody LED sygnalizujgce nacisniecie przycisku

Switch LAN szt. 1
Switch LAN o parametrach nie gorszych od:

e Minimum 16 portéw RJ45

e Obudowa typu RACK

e Wysokos¢ 1U
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Konwerter sygnatow RS232/DSI szt. 2
Konwerter sygnatow RS232/DSI o parametrach nie gorszych od:

e Modut sterujacy balastami elektronicznymi pracujacymi na magistrali DSI

e Obstuga dwodch niezaleznych magistrali DSI

¢ Montowany na szynie DIN

e Szerokos¢ 4 moduty DIN

e Program do konfiguracji modut za pomocg komputera PC

e Sterowany z systemu centralnego sterowania przez port RS-485

e Mozliwosc¢ sterowania lokalnego za pomocg przyciskdw umieszczonych na

obudowie urzadzenia

e Mozliwos¢ podtgczenia zdalnych wtgcznikow $ciennych

o Kontrolki sygnalizujgce stan pracy strefy oraz natezenia oswietlenia

e Kontrolka komunikacji magistrali

e Zigcze RJ-11 do programowania

Modut sterowania stycznikami szt. 2
Modut sterowania stycznikami o parametrach nie gorszych od:

e 6 wbudowanych stycznikéw

o Styki NO/NC/COM dla kazdego stycznika osobno

¢ Montowany na szynie DIN

e Szerokos¢ 6 modutow DIN

e Program do konfiguracji modut za pomocg komputera PC

e Sterowany z systemu centralnego sterowania przez port RS-485

o Zigcze RJ-11 do programowania

e Mozliwosc¢ sterowania lokalnego za pomocg przyciskow umieszczonych na

obudowie urzadzenia
e Mozliwos¢ podtgczenia zdalnych wtgcznikow Sciennych
¢ Kontrolki sygnalizujgce stan pracy stycznika

e Kontrolka komunikacji magistrali
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System tltumaczen symultanicznych

Jednostka centralna ttumaczen szt. 1
Jednostka centralna ttumaczen o parametrach nie gorszych od:

e Cyfrowa transmisja sygnatow

e Dystrybucja minimum czterech kanatéw audio

e Slot umozliwiajgcy podtaczenie kart komunikacyjnych dla pulpitéw ttumaczy

oraz cyfrowego systemu dyskusyjnego
e Minimum 1 x ztacze HF IN — nominalnie 1Vpp, minimum 10mVpp, opornosé
750hm

e Minimum 6 x ztgcze HF OUT 1 Vpp, 6VDC, 750hm

e 1 xzigcze EMERGENCY

o 2 xzigcze XLR dla FLOOR / stereo

e 4 x zlgcze RCA stereo dla zewnetrznych zrédet Audio

e Minimum 2 wejscia optyczne do komunikacji z urzgdzeniami audio

e Panel czotowy wyposazony w promiennik podczerwieni

e Panel wyswietlajgcy MENU — minimum 2x16 znakow

¢ Gniazdo stuchawkowe

e Pokretto do poruszania sie po menu

e Wymiary maksymalne 92 x 483 x 410

e Waga maksymalna 7 kg

e Pobor mocy maksymalnie 55W

e Mozliwos¢ obstugi do 30 promiennikow

e Automatyczna synchronizacja z kanatami uzywanymi w systemach

dyskusyjnych

Odbiornik podczerwieni szt. 112
Odbiornik podczerwieni o parametrach nie gorszych od:

e Minimum 4 kanaty audio

e Przetgcznik wyboru kanatu pracy

e Wyswietlacz LCD

e Suwak do ustawiania sity gtosnosci

o Guzik do wigczenia zasilania
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Wbudowany miernik sity odbieranego sygnatu

Zasilanie bateryjne oraz z akumulatorkow

Wymiary nie wigksze od 155 x 45 x 30 mm

Waga 75g bez baterii i akumulatorkow

Wskaznik natadowania

Styki umozliwiajgce wspotprace z tadowarkg walizkowg lub $cienng
Stosunek sygnat — szum minimum 80dB

Maksymalny pobér pradu 15mA

Wyjsciowy sygnat stuchawkowy minimum 450mVrms dla stuchawek 32 Ohm

Akumulator do odbiornika szt. 112

Akumulator do odbiornika o parametrach nie gorszych od:

Akumulatorki muszg wspétdziata¢ z odbiornikami podczerwieni oraz zapewnié
im ciggta prace przez czas 75 godzin.

Czas tadowania od 0 do 100% nie wiecej niz 1,45 godziny

Napiecie 2,4 V

Pojemnos$¢ 1100mAh

Waga 50 g

Stuchawki do odbiornika szt. 112

Stuchawki do odbiornika o parametrach nie gorszych od:

Kabel o dlugosci minimum 1,3 m z wtykiem 3,5mm
Opornos¢ maksymalna 32ohm

Pasmo przenoszenia minimum 50Hz — 20kHz
Moc wyjsciowa 50mW

Skutecznos¢ 98dB na wktadke

Waga maksymalna 70g

Pulpit ttumacza szt. 6

Pulpit ttumacza o parametrach nie gorszych od:

Wysoka odpornosc na zaktocenia ze strony telefondw komorkowych
Obstuga do 31 kanatéw ttumaczen

Przenoszenia kanatow w pasmie do 20 kHz
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e Podswietlany graficzny wyswietlacz LCD

e 5 przyciskdw wyboru do sterowania kanatami jezykowymi

e Przycisk mikrofonowym z dwukolorowym podswietleniem

e Wskazniki LED zajetosci kanatu

e Obrotowy przycisk do ustawien kanatéw

e 6 stykowe ztgcze DIN

e Zigcza stereo do stuchawek 6,3 i 3,5 mm

e Zigcze do poditgczenia interkomu

e Pasmo przenoszenia na ztgczu stuchawkowym 30 Hz -20 kHz

¢ \Waga nie wieksza niz 1,4 kg

Stuchawki ttumacza szt. 6
Stuchawki ttumacza o parametrach nie gorszych od:

e Kabel minimum 1,5 m z wtykiem 6,3mm

e Opornos¢ 720 ohm na stuchawke

e Pasmo przenoszenia od 250Hz do 13kHz

e Moc wyjsciowa minimum 200 mW

e Skutecznos¢ minimum 96 dB na wktadke

e Masa maksymalna 125 g

Walizka z fadowarkg szt. 2
Walizka z fadowarkg o parametrach nie gorszych od:
e Sloty pozwalajgce pomiesci¢ 56 odbiornikéw podczerwieni
e Szybkie tadowanie do 56 odbiornikow podczerwieni rbwnoczesnie.
e Walizka musi rowniez zapewnic¢ zabezpieczenie dla odbiornikdw na czas
transportu i sktadowania
e Walizko —systemu tadowarka musi by¢ tego samego producenta, co pozostate

elementy

Promiennik podczerwieni szt. 2
Promiennik podczerwieni o parametrach nie gorszych od:
e Wymiary nie wieksze niz 300 x 500 x 175mm

¢ \Waga maksymalna 9,5 kg bez uchwytu montazowego
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e Minimum 480 diod IR

e Catkowita moc promieniowania wyjsciowego nie mniejsza niz 16 Wrms

e Catkowita moc promieniowania szczytowego nie mniejsza niz 18 Wrms

e Wejscie HF 1Vpp minimum 10 mVpp

e Woyjscie HF 1Vpp 6 VDC, 75 ohm

e Zasilanie sieciowe

e Pobor mocy maksymailnie 180 W

e Chtodzenie konwekcyjne — bez wentylatoréw

e Wskaznik LED — sygnalizujgcy stan promiennika

e Urzadzenie musi sie automatycznie wtgcza¢ w momencie wigczenia modutu
nadajnika i na odwroét

e Zabezpieczenie przed przegrzaniem

e Maskownica matrycy IRED

e Przetgcznik kompensacji opdznien

e Gniazdo zasilajgce 230 V

e Emisja do 32 kanatéw jezykowych

Uchwyt do promiennika szt. 2
Uchwyt do promiennika o parametrach nie gorszych od:

¢ \Waga maksymalna 2 kg

e Wspornik montazowy tego samego producenta, co reszta systemu

e Wspornik musi umozliwia¢ regulacje ustawienia promiennika oraz zapewniac¢

odpowiedni dystans promiennika od $ciany

Karta do podtaczenia pulpitow ttumaczy szt.1

Karta do podtaczenia pulpitéw ttumaczy musi pozwoli¢ na podtgczenie pulpitéw

ttumaczy do jednostki centralnej

Osprzet instalacyjny

Szafa RACK 19” szt. 1
Szafa RACK 19” o parametrach nie gorszych od:
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e Stelaz RACK 19” musi umozliwia¢ przykrecenie urzadzen audiowizualnych do

szyn montazowych

e Stelaz po przykreceniu urzadzen musi umozliwia¢ wysuniecie urzgdzen wraz

z czescig stelazu za posrednictwem szyn

e Stelaz po wysunieciu musi umozliwia¢ obrécenie urzadzen o kat 60 stopni

w celu zapewnienia dostepu do przytagczy urzadzen
e Stelaz musi rowniez umozliwi¢ przytwierdzenie przewodéw tak, aby
wysuniecie stelazu nie powodowato rozpiecia urzadzen
e Wysokos¢ stelaza musi wynosic¢ 44U
e Stelaz musi mie¢ powierzchnie gérng zamknietg
e Szafa musi by¢ wyposazona w panel wentylacyjny
o Panel musi posiada¢ minimum 4 wentylatory
o Wysoko$¢ panelu 2U
o Wbudowany czujnik temperatury
o Woyswietlacz LCD informujacy o aktualne;j
temperaturze
o Whbudowany alarm sygnalizujacy
przekroczenie dopuszczalnej wczesniej

ustawionej temperatury

Puszka podtogowa

szt. 2

Puszka podtogowa wyposazona w gniazda i ztacza AV umozliwiajgce podtgczenie

zewnetrznych urzadzen do istniejgcego systemu

12.2 Sala audytoryjna — mata

System prezentacji obrazow

Projektor multimedialny
Projektor multimedialny o parametrach nie gorszych od:
e Rozdzielczos¢ minimum 1400 x 1050

e Jasnoscé swiecenia minimum 3000 ANSI

szt. 1
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e Kontrast nie mniejszy niz 2500:1

e Mozliwosc¢ sterowania przez TCP/IP

e Mozliwos¢ sterowania przez RS-232

o Zigcze USB

e Zigcza wizyjne m. in. HDMI, VGA, Component, S-Video, Video

e Mozliwos¢ taczenia projektorow szeregowego przez tgcze RS-232 z
mozliwoscig ich adresowania

e Mozliwosc ustawienia przepustowosci portu RS-232 na predkos¢ 4800, 9600 i
19200

e Dwa czujniki IR

e Lampa o mocy 220W

e \Waga projektora nie wieksza niz 3 kg

e Projektor musi posiadac¢ zaimplementowane protokoty Auto Discovery do
komunikacji z zaproponowanym systemem centralnego sterowania

e Technologia DLP

e Kolor obudowy czarny

Uchwyt do projektora szt. 1
Uchwyt do projektora o parametrach nie gorszych od:

e Uchwyt musi by¢ dostosowany do wymiardw i wagi projektora

e Uchwyt musi zapewniacC regulacje wysokosci montazu projektora

e We wnetrzu uchwytu musi by¢ prowadzone okablowanie projektora

e Uchwyt musi zapewniaC regulacje ustawienia projektora we wszystkich

ptaszczyznach

Ekran projekcyjny szt. 1
Ekran projekcyjny o parametrach nie gorszych od:

e Mozliwos¢ montazu sufitowego lub Sciennego

e Mozliwos¢ obstugi z systemu centralnego sterowania

e Przekréj kasety ekranu o wymiarach 15 x 15 cm

e Wymiary powierzchni projekcyjnej 400 x 300 cm
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Kamera sufitowa szt. 1

Kamera sufitowa o parametrach nie gorszych od:

Sygnaty wyjsciowe 1080i oraz 720p

Ztgcza wyjsciowe D-sub15, S-Video, Video
Sterowanie kamerg poprzez RS-232 i RS-422
Zasilanie 12V

Mozliwos¢ montazu Desktop/Ceiling

Zoom optyczny 18-krotny

Matryca CMOS

Waga nie wiecej niz 2 kg

Obrét w poziomie nie mniej niz 350 stopni
Obrot w pionie nie mniej niz 120 stopni
Szybkos¢ obrotu od 0,25 do 60 stopni/sek
Minimum 16 presetéw kamery

Funkcja focus Auto/Manual

Stosunek sygnat/szum nie wiekszy niz 52 dB
Obiektyw o ogniskowej f = 4.6 — 82.8
Przystona obiektywu F1.6 — F2.2

Mozliwos¢ obrotu obrazu

5 zaprogramowanych ustawien balansu bieli oraz mozliwos¢ manualnego
ustawienia

Mozliwos¢ wzmocnienia sygnatu w zakresie od-3 do +24dB

Nagrywarka BD/HDD szt. 1
Nagrywarka BD/HDD o parametrach nie gorszych od:

Odtwarzanie ptyt BLU RAY
Nagrywanie ptyt BLU RAY
Kompatybilno$¢ z dyskiem Blu-ray dual layer, a takze zapis do 24 godzin
kontentu o rozdzielczosci HD na jednym dysku
Kompatybilno$¢ z kamerami AVCHD, HDV i DV
Wbudowane interfejsy:
o kart SDHC
o HDV/DVIN
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o USB2.0
e Naped HDD 500GB
e Nagrywanie video w systemach H.264 (MPEG-4 AVC), MPEG-2 TS, MPEG-2
PS, JPEG
e Nagrywanie audio w systemach Dolby Digital, Linear PCM
e Formaty importowane do HDD:
o MOV, AVCHD, HDV, DV, JPEG, BDAV, BDMV, DVD-Video/VR
e Nagrywanie na nosnikach:
o Dysk Blu-ray — BD-R (SL/DL), BD-RE (SL/DL)
o DVD -DVD-R (SL/DL), DVD-RW
o SD Card — SDHC, SD
e Zlgcza sygnatowe:
o RS232
o HDMI OUT
o RJ45
o Component OUT, BNC
o Video IN oraz OUT, BNC
o S-Video IN oraz OUT Din-4Pin

Matryca sygnatow wizyjnych szt. 1
Matryca sygnatow wizyjnych o parametrach nie gorszych od:
e 8 w petni konfigurowalnych wej$¢ wizyjnych obstugujgcych sygnaty RGBHV,
HDTV, Component, S-Video, Video
e Pasmo wizyjne minimum 450 MHz dla wyjscia 1i 2
e 2 wyjscia szerokopasmowe wizyjne z mozliwoscig rozszerzenia do 8 wyjs¢
e Dodatkowe sloty na karty rozszerzen
e Mozliwosc regulacji poziomu audio dla kazdego wejscia audio z osobna
e Mozliwosc regulacji poziomu sygnatu audio na kazdym wyjsciu oraz funkcja
MUTE
e Osobne wejscie audio dla kazdego wejscia wizyjnego
e Sterowanie przez port RS-232 i RS-422
e Sterowanie przez sie¢ LAN
e Budowa typu RACK 19”
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Wysokos¢ max 3U

Matryca musi realizowac funkcje Advanced Digital Sync Processing
Matryca musi realizowac¢ funkcje Digital Sync Validation Processing
Mozliwos¢ zapisania min. 20 presetow ustawien uzytkownika

Przyciski i wyswietlacz LCD na panelu frontowym do obstugi przetagcznika
Mozliwo$¢ zablokowania przyciskdw na panelu frontowym

Pasmo przenoszenia sygnatow audio 20Hz — 20kHz

Pob6r mocy max 30 W

Waga max 7 kg

W matrycy musi by¢ zainstalowana dodatkowa karta wyjsciowa z

wbudowanym scalerem sygnatu wizyjnego

Panel przytaczeniowy szt.1

Panel przytaczeniowy o parametrach nie gorszych od:

Po nacisnieciu panelu przytaczeniowego nastepuje jego samoczynne
odchylenie umozliwiajgce podtgczenie przewoddw

Otwieranie wspomagane mechanicznie

Metalowe wykonanie

Kolorystyka do ustalenia na etapie realizacji inwestycji

Panel musi posiadac certyfikat CE

2 x Sie¢ LAN

230V EU

Wejscie sygnatu RGBHYV + Audio

System prezentacji pisma

Wizualizer szt. 1

Wizualizer o parametrach nie gorszych od:

Rozdzielczosci wyjsciowe: SXGA-, WXGA, 720p
Skalowane rozdzielczosci wyjsciowe: UXGA, SXGA+, SXGA, XGA, SVGA,
1080p, WSXGA, WUXGA

Czestotliwos¢ odswiezania obrazu30 fps
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Mozliwos¢ obrotu obrazu o 90, 180, 270°

Automatyczne i manualne ustawianie jasnos$ci i poziomu bieli
Wbudowany wyswietlacz LCD podglgdowy

Menu OSD

Zaréwka halogenowa o mocy zapewniajgcy zywotno$é 5000h wraz z
dyfuzorem rozpraszajgcym swiatto

Oswietlenie gérne niepowodujace powstawania cieni

Kamera o powiekszeniu optycznym min. x16 oraz x4 digital osadzona na
ramieniu wyposazonym w sitownik pneumatyczny

Korpus kamery wyposazony w przyciski sterujgce, dwufunkcyjne

Kamera wyposazona we wskazniki laserowe, ktére pokazujg na powierzchni
roboczej aktualny obszar widziany przez kamere w zalezno$ci od stopnia
powiekszenia

Mozliwo$¢ obrotu kamery 110stopni na méwce oraz 180stopni na audytorium.
Kamera z uchylang soczewkg umozliwiajgcg dostosowanie ostrosci do
oddalonych obrazéw

Mozliwo$¢ obrotu lampy vertical 270°

3 programowalne presety ustawien uzytkownika

Specjalne podswietlenie umozliwiajgce podswietlenie i prezentacje slajdéw
Mozliwo$¢ zapisania 9 obrazéw w pamieci wewnetrznej

Bezszwowe przetgczanie obrazu pomiedzy obrazami z kamery oraz
pozostatych zrédet

Mozliwo$¢ zapisywania obrazéw na pamieci USB

Wyjscie: VGA, DVI-I

Ztgcze USB 2.0typ Ax 2

Ztgcze USB 2.0 typ B

Ztgcze RJ45

Ztacze RS-232

Waga nie wieksza niz 6,5 kg

Mozliwos¢ sterowania przez LAN, RS-232, USB za protokotow
Wbudowane ztgcze LAN umozliwiajgce zdalng kontrole wizualizera oraz
realizujgce funkcje streamingu mulicast / singlecast

W komplecie pilot wyposazony we wskaznik laserowy
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e Obrotowa podstawka z mozliwoscig przykrecenia wizualizera do blatu

e Pobdr mocy nie wiekszy niz 80W

System nagtosnieniowy

Mikser cyfrowy szt. 1
Mikser cyfrowy o parametrach nie gorszych od:

e Cyfrowy mikser matrycowy

e Petna wspétpraca z systemem centralnego sterowania

e Port RS232

e Panel frontowy z wyswietlaczem ( wyswietlanie wysterowania wejs¢ i wyjs¢)

e Wysokos¢ urzadzenia maksymalnie 2U

e Obudowa przystosowana do montazu RACK 19”

e Przetwornik audio 24-bit, 48kHz sampling

e THD < 0,008%

e Whbudowany dwukanatowy DSP

e 10 zakresowy equalizer

e 15 korektoréw gtosnikowych

e Filtr wysokich i niskich czestotliwosci

e Kompresor

e Loudness

e Wbudowana linia opdzniajgca

e Presety ustawien gtosnikow

e Regulacja wzmocnienia tonéw niskich i wysokich

e Mozliwos¢ wyboru trybu pracy — MIKSER / MATRYCA

e Whbudowany automatyczny mikser mikrofonowy

e Wbudowany wyswietlacz

e Mozliwos¢ dowolnej konfiguracji wejs¢ i wyjs¢

e Mikser musi posiadaé minimum 32 sceny z mozliwoscig ich zapamietania

e Funkcja KEY LOCK
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Wzmacniacz mocy

Wzmacniacz mocy o parametrach nie gorszych od:

Moc 2 x 200W przy 70V

2 wejscia symetryczne/niesymetryczne

Pasmo przenoszenia 20 Hz — 20 kHz

Stosunek sygnat/szum 100 dB

Znieksztatcenia harmoniczne 0,1%

Filtr gornoprzepustowy

Zabezpieczenie przed przegrzaniem oraz zwarciem
Wbudowany limiter

Obudowa typu RACK

Wysokos¢ 1U

Diody sygnalizacyjne na panelu frontowym

Mikrofon przewodowy

Mikrofon przewodowy o parametrach nie gorszych od:

Mikrofon typu gesia szyja na podstawie stolowej
Pasmo przenoszenia 50 Hz — 17 kHz

Dtugos¢ patgka 455mm

Kabel 3m zakonczony wtykiem XLR

Wktadka mikrofonowa o charakterystyce kardioidalnej
Impedancja wyjsciowa 180 Q

Poziom SPL nie mniejszy niz 124 dB

Szum wyjsciowy nie wiekszy niz 30 dBA

Mikrofon pojemnosciowy

Gtosnik sufitowy

Gtosnik sufitowy o parametrach nie gorszych od:

Pasmo przenoszenia 70 Hz — 20 kHz

Wtasna komora rezonansowa

Nominalna impedancja 16 ohm

Osobny gtosnik wysoko tonowy oraz osobny gtosnik srednio tonowy

Kat promieniowania 110 stopni

szt. 1

szt. 1

szt. 6
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e Zasilanie — linia 100V lub 70V

e Waga maksymalna 3,6 kg

e Odczepy transformatora - 60, 30, 15W przy 100V

e Konstrukcja montazowa

e Gtosniki musza by¢ podwieszone do stropu na linkach stalowych
e Minimum 5 lat gwarancji producenta

o Zigcze INPUT/OUTPUT na zaciski Srubowe

Gtosnik sufitowy niskotonowy szt. 2
Gtosnik sufitowy niskotonowy o parametrach nie gorszych od:

e Pasmo przenoszenia 42Hz — 200Hz

e Wtasna komora rezonansowa

e Zasilanie — linia 100V

e Moc60W

e Odczepy transformatora - 75, 30, 15W przy 100V

¢ Konstrukcja montazowa

e Gtosniki musza by¢ podwieszone do stropu na linkach stalowych

e Nominalna impedancja 8 Ohm

e \Waga maksymalnie 6,5kg

Modut bazowy mikrofonéw bezprzewodowych szt. 1
Modut bazowy mikrofonéw bezprzewodowych o parametrach nie gorszych od:
e Mozliwos¢ zamontowania 6-$ciu odbiornikdw systemowych wewnatrz bazy
mikrofondéw bezprzewodowych
e QOdbiornik na panelu frontowym ma wyswietla¢ informacje o stanie baterii
znajdujacej sie w nadajniku
e Odbiornik ma wyswietla¢ informacje o aktualnym kanale oraz czestotliwosci
pracy
o Wysokos¢ 1 U (zespot bazowy)

e Mozliwos¢ podtgczenia zewnetrznych anten odbiorczych (2xBNC 50 Ohm)

Mikrofon bezprzewodowy doreczny szt. 1
Mikrofon bezprzewodowy doreczny o parametrach nie gorszych od:
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Czestotliwos¢ pracy 798 MHz -822 MHz
Moc nadajnika 5 mW i 30 mW przetagczana
Sygnat pilotujgcy 32 kHz

Pasmo przenoszenia 50 Hz do 18 kHz
Czas pracy na bateriach 6 godzin

Waga nadajnika 308 gr.(bez baterii)
Wyswietlacz LCD

Kompatybilny z modutem bazowym

Mikrofon bezprzewodowy prezenterski szt. 2

Mikrofon bezprzewodowy prezenterski o parametrach nie gorszych od:

Czestotliwos¢ pracy 798 MHz -822 MHz
Moc nadajnika 5 mW i 30 mW przetaczana
Pasmo przenoszenia 40 Hz do 18 kHz
Czas pracy na bateriach 8 godzin

Waga nadajnika 145 gr.(bez baterii)
Wyswietlacz LCD

Kompatybilny z modutem bazowym

Procesor dzwieku szt. 1

Procesor dzwieku o parametrach nie gorszych od:

4 oddzielne moduty EQ

31-punktowy korektor graficzny

10-punktowy / kanat korektor parametryczny z pasmem 1/10 do 10 oct. Oraz
zakresem kontroli +15dB do -15dB

Procesor antysprzezeniowy z funkcjg uczenia oraz zakresem kontroli 0dB do -
60dB, pasmo 1/10 do 1/60 oct.

Funkcja Real-Time Analizer

Funkcja Virtual Paragraphic EQ

Wielofunkcyjny miernik poziomu peak/RMS, VU i SPL

64 programy pamieci uzytkownika

Mozliwos¢ wgrywania nowego oprogramowania systemowego

Wewnetrzny zasilacz sieciowy
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e (Oddzielne wejscie mikrofonowo — liniowe z zasilaniem phantom
e Wejscie Wordclock

e Wejscie MIDI

e Whbudowany limiter - HOLD 0 do 1000 ,msec, RELEASE 20 do 4000 msec
e Wbudowana linia opdzniajgca

e Przetwornik A/D oraz D/A 24-bit / 96kHz z dynamikg 113 dB

e Zakres audio od 20Hz do 20 kHz

e Wbudowany wyswietlacz 320 x 80 pikseli z pod$wietleniem LED
e 2 xwejscie XLR

e 2 xwyjscie XLR

e Wejscie i wyjscie optyczne S/PDIF

o Wyjscie AUX OUT R/L

¢ \Waga nie wieksza niz 2,5kg

e Obudowa typu RACK

e Wysokos¢ 1U

System centralnego sterownia

Jednostka centralnego sterowania szt. 1
Jednostka centralnego sterowania o parametrach nie gorszych od:

e Minimum 8 portéw IR

e Minimum 7 portéw konfigurowalnych RS-232/ RS-422/ RS-485

e Minimum 8 linii przekaznikowych Relay

e Minimum 8 portéw cyfrowych 1/0O

o Zigcze LAN

e Wbudowana pamie¢ RAM minimum 64MB

e Mozliwos¢ zwiekszenia pamieci do 1G

e Obstuga Device Discovery

e Procesor 32-bity, 404 MIPS

e Port RS232 do programowania jednostki wraz z DIP switchem do ustawienia

parametréw portu
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Dwukierunkowa magistrala cyfrowa do komunikacji z modutami rozszerzen o

predkosci transmisji 20.8 kbps i mozliwoscig podtgczenia do 255 urzadzen

Suport dla nosnych IR do 1142 MHz

Obstuga protokotéw: ETHERNET, ICSP, ICMP, HTTP, TELNET, FTP
Panel przedni z kontrolkami stanu portow IR, RS Relay, 1/0

Guzik ID

Wbudowany WEBSERWER

Mozliwos¢ zdalnej kontroli jednostki

Jednostka niewyposazona w dysk HDD i system Windows

Obudowa RACK 19" — 2U

Access point

Access point o parametrach nie gorszych od:

Czestotliwos¢ pracy 2,4 — 2,4835GHz

Trzy kanaty transmisyjne

Funkcja szyfrowania WPA/WPAZ2 dla dwoch sieci SSID
Kodowanie 64 bit & 128 bit WEP

Statyczny adres IP lub klient DHCP

Predkos¢ transmisji od 1 do 54 Mb/s

Filtracja adreséw MAC

Nadzoér chroniony hastem

Funkcja AP/Repeter/Bridge

Mozliwo$¢ réwnoczesnej pracy w trybach AP/Repeter/Bridze
Access Point musi by¢ tego samego producenta, co reszta systemu

centralnego sterowania

Panel dotykowy

Panel dotykowy o parametrach nie gorszych od:

Przekatna obrazu minimum 9”
Jasnos¢ minimum 330 cd/m2
Kontrast minimum 900:1
Komunikacja ekranu dwukierunkowa
Plamka 0,246 mm

szt. 1

szt. 1
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e Rozdzielczos¢ 800 x 480

e t3gcznosc dwukierunkowa, bezprzewodowa w standardzie 802.11a/b/g

e Panel musi zapewnia¢ minimum 5 godzin pracy na akumulatorze

e Obstuga grafiki animowane;j

e Wbudowany gtosnik i mikrofon

¢ \Waga panelu wraz z akumulatorami nie wieksza niz 1,6 kg

e Mozliwos¢ zdalnego diagnozowania oraz instalowania nowych wersji
oprogramowania

e Whbudowane sterowanie po IR w pasmie 38kHz oraz 455kHz

e Wbudowana dwukierunkowa tgcznos¢ WIFI z szyfrowaniem WEP, WPA,
WPA1, EAP-TLS, EAP-TTLS, PEAP

e Ekran dotykowy musi umozliwi¢ sterowanie prezentacjami POWER POINT-a,
ich wyborem z listy dostepnych oraz zmiany slajdu

e W komplecie zasilacz do fadowania

e Funkcja INTERCOM

e Ekran panelu musi by¢ podswietlany diodami LED

e Kat patrzenia minimum 85 stopni gora/dot/lewo/prawo

e 256 MB pamieci DDR SDRAM

e 2 GB pamieci Flash

e Whbudowana uchylna nézka pozwalajgca na postawienie panelu

e Zigcze USB i slot na karte pamieci pozwalajace na transfer plikow

e Mozliwos¢ wyswietlania zdje¢ z pamieci USB na ekranie

Stacja dokujaca szt. 1
Stacja dokujgca o parametrach nie gorszych od:
e Stacja dokujgca dedykowana do bezprzewodowego ekranu dotykowego
systemu centralnego sterowania
e Stacja musi umozliwi¢ zadokowanie ekranu uniemozliwiajgc jego wyjecie
przez osoby nieautoryzowane (mozliwos¢é wprowadzenia hasta)
e Stacja musi automatycznie wysungc¢ panel po wpisaniu kodu autoryzacyjnego
e Stacja dokujgca musi zapewni¢ fadowanie akumulatoréw znajdujacych sie w
zadokowanym ekranie

e Stacja dokujgca montowana w Scianie
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W zestawie puszka montazowa podtynkowa

Panel scienny szt. 2

Panel scienny o parametrach nie gorszych od:

Mozliwo$¢ adresowania w cyfrowej magistrali systemu centralnego sterowania
Minimum osiem guzikéw

Mozliwo$¢ zgrupowania przyciskOw poprzez oprogramowanie

Mozliwo$¢ zaprogramowania funkcji przyciskow

Grawerowane przyciski z polskg czcionkag

Diody LED sygnalizujace nacisniecie przycisku

Switch LAN szt. 1
Switch LAN o parametrach nie gorszych od:

Minimum 16 portow RJ45
Obudowa typu RACK
Wysokos¢ 1U

Konwerter sygnatow RS232/DSI szt. 1
Konwerter sygnatow RS232/DSI o parametrach nie gorszych od:

Modut sterujgcy balastami elektronicznymi pracujacymi na magistrali DSI
Obstuga dwdch niezaleznych magistrali DSI

Montowany na szynie DIN

Szerokos$¢ 4 moduty DIN

Program do konfiguracji modut za pomocag komputera PC

Sterowany z systemu centralnego sterowania przez port RS-485
Mozliwo$¢ sterowania lokalnego za pomocg przyciskow umieszczonych na
obudowie urzadzenia

Mozliwo$¢ podtaczenia zdalnych wigcznikdw sciennych

Kontrolki sygnalizujgce stan pracy strefy oraz natezenia oswietlenia
Kontrolka komunikacji magistrali

Ztgcze RJ-11 do programowania

Modut sterowania stycznikami szt. 1
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Modut sterowania stycznikami o parametrach nie gorszych od:

6 wbudowanych stycznikéw

Styki NO/NC/COM dla kazdego stycznika osobno

Montowany na szynie DIN

Szerokos¢ 6 modutéw DIN

Program do konfiguracji modut za pomocag komputera PC
Sterowany z systemu centralnego sterowania przez port RS-485
Ztgcze RJ-11 do programowania

Mozliwo$¢ sterowania lokalnego za pomocg przyciskdw umieszczonych na
obudowie urzadzenia

Mozliwo$¢ podtaczenia zdalnych wigcznikéw Sciennych
Kontrolki sygnalizujgce stan pracy stycznika

Kontrolka komunikacji magistrali

Osprzet instalacyjny

Szafa RACK 19” szt. 1
Szafa RACK 19” o parametrach nie gorszych od:

Stelaz RACK19” musi umozliwia¢ przykrecenie urzadzen audiowizualnych do
szyn montazowych

Stelaz po zamontowaniu w meblu oraz po przykreceniu urzadzeh musi
umozliwia¢ wysuniecie urzadzen wraz z czescig stelazu za posrednictwem
szyn

Stelaz po wysunieciu musi umozliwia¢ obrocenie urzgdzen o kat 90 stopni w
celu zapewnienia dostepu do przytaczy urzgdzen

Stelaz musi réwniez umozliwic¢ przytwierdzenie przewodéw tak, aby
wysuniecie stelaz nie powodowato rozpiecia urzadzen

Wysokos¢ stelaza musi wynosi¢ minimum 24U

12.3 Sale wyktadowe

Zestawienie dotyczy zsumowanego sprzetu dla wszystkich 3 sal
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System prezentacji obrazéw

Projektor multimedialny szt. 3

Projektor multimedialny o parametrach nie gorszych od:

Rozdzielczos¢ FullHD

Jasnos¢ 4000 Im

Kontrast 2000:1

Wspotczynnik projekcji 1.4 — 2.1

Lampa o mocy 280W w trybie STANDARD i 230W w trybie LOW
Wejscia: 2 x D-Sub15, Video, S-Video, HDMI

Wyjscie: D-Sub15

Sterowanie przez RS-232

Ztgcze RJ45 z mozliwoscig sterowania projektorem przez protokét IP
Waga nie wieksza niz 3,9kg

Wymiary nie wieksze niz 346x129x270mm

Technologia DLP

Uchwyt do projektora szt. 3

Uchwyt do projektora o parametrach nie gorszych od:

Uchwyt musi by¢ dostosowany do wymiarow i wagi projektora

Uchwyt musi zapewnia¢ regulacje wysokosci montazu projektora

We wnetrzu uchwytu musi byé prowadzone okablowanie projektora

Uchwyt musi zapewnia¢ regulacje ustawienia projektora we wszystkich

ptaszczyznach

Ekran elektryczny szt. 3

Ekran elektryczny o parametrach nie gorszych od:

Mozliwo$¢ sterowania z systemu centralnego sterowania
Kolor kasety biaty

Wymiary powierzchni projekcyjnej 300 x 250 cm

Tylna strona powierzchni projekcyjnej czarna

Montaz scienny lub sufitowy

Wymiary kasety ekranu nie wieksze niz 10 x 10 cm
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e Waga nie wieksza niz 33 kg

Kamera sufitowa szt. 3
Kamera sufitowa o parametrach nie gorszych od:

e Sygnaty wyjsciowe 1080i oraz 720p

e Ztgcza wyjsciowe D-sub15, S-Video, Video

e Sterowanie kamerg poprzez RS-232 i RS-422

e Zasilanie 12V

e Mozliwos¢ montazu Desktop/Ceiling

e Zoom optyczny 18-krotny

e Matryca CMOS

e Waga nie wiecej niz 2 kg

e Obrét w poziomie nie mniej niz 350 stopni

e Obrot w pionie nie mniej niz 120 stopni

e Szybko$¢ obrotu od 0,25 do 60 stopni/sek

e Minimum 16 presetow kamery

e Funkcja focus Auto/Manual

e Stosunek sygnat/szum nie wiekszy niz 52 dB

e Obiektyw o ogniskowej f = 4.6 — 82.8

e Przystona obiektywu F1.6 — F2.2

e Mozliwos¢ obrotu obrazu

e 5 zaprogramowanych ustawien balansu bieli oraz mozliwos¢ manualnego

ustawienia

e Mozliwos¢ wzmocnienia sygnatu w zakresie od-3 do +24dB

Scaler sygnatow wizyjnych szt. 3
Scaler sygnatéw wizyjnych o parametrach nie gorszych od:

e 2 wejscia Video BNC

e 2 wejscia S-Video DIN-4pin

e Wejscie Component Video 3xBNC

e 2 wejscia RGBHV — Dsub15 pin

e Wejscie DVI-D

e 5 wejsc stereo audio — RCA

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT - 55
INSTALACJE AUDIOWIZUALNE - WYDZIAL NAUK SPOLECZNYCH



e 3 wejscia stereo audio — mini Jack

e 2 wyjscia audio

e Woyjscie skalowane RGBHV, RGBS, RGsB, Y R-Y B-Y,
e Wejscie audio dla kazdego z wej$¢ osobno

e Pasmo przenoszenia sygnatu audio 20 Hz — 20 kHz
e Stosunek sygnat szum > 90 dB

e Funkcja P-in-P

e Emulacja EDID

e Bezszwowe przetgczanie obrazu

¢ Wbudowany zasilacz 230V

e Woyjscie audio stereo symetryczne/niesymetryczne
e Obstuga rozdzielczosci do 1920x1200 oraz 1080p

e Obudowa typu RACK 19”

e Wysokos¢ 1U

e Sterowania przez port RS-232 oraz IR

Panel przytaczeniowy szt.3
Panel przylaczeniowy o parametrach nie gorszych od:

e Po nacisnieciu panelu przytgczeniowego nastepuje jego samoczynne

odchylenie umozliwiajgce podtgczenie przewoddéw

e Otwieranie wspomagane mechanicznie

¢ Metalowe wykonanie

e Kolorystyka do ustalenia na etapie realizacji inwestycji

e Panel musi posiadac certyfikat CE

e 2xSie¢ LAN

e 230VEU

e Wejscie sygnatu RGBHV + Audio

System nagtosnieniowy

Mikser cyfrowy szt. 3
Mikser cyfrowy o parametrach nie gorszych od:
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e Cyfrowy mikser matrycowy

e Petna wspétpraca z systemem centralnego sterowania
e Port RS232

o Panel frontowy z wyswietlaczem ( wyswietlanie wysterowania wejs¢ i wyjsc)
e Wysokos¢ urzadzenia maksymalnie 2U

e Obudowa przystosowana do montazu RACK 19”

e Przetwornik audio 24-bit, 48kHz sampling

e THD < 0,008%

e Wbudowany dwukanatowy DSP

e 10 zakresowy equalizer

e 15 korektorow gtosnikowych

e Filtr wysokich i niskich czestotliwosci

e Kompresor

e Loudness

e Whbudowana linia opdzniajgca

e Presety ustawien gto$nikow

e Regulacja wzmocnienia tonow niskich i wysokich

e Mozliwos¢ wyboru trybu pracy — MIKSER / MATRYCA
e Whbudowany automatyczny mikser mikrofonowy

e Wbudowany wyswietlacz

e Mozliwos¢ dowolnej konfiguracji wejs¢ i wyjsé

e Mikser musi posiada¢ minimum 32 sceny z mozliwoscig ich zapamietania
e Funkcja KEY LOCK

Wzmacniacz mocy szt. 3
Wzmacniacz mocy o parametrach nie gorszych od:

e Moc minimum 200W przy 100V

e Wejscie stereo symetryczne/niesymetryczne

e Znieksztatcenia harmoniczne <0,1%

e Stosunek sygnat/szum 100 dB

e Wbudowany filtr gébrnoprzepustowy

e Wbudowane zabezpieczenie przez przegrzaniem i zwarciem
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Wbudowany limiter

Mozliwo$¢ montazu w szafie RACK 19” za pomocg dedykowanych uchwytow
Wysokosé 1U

Waga nie wieksza niz 1,2 kg

Diody sygnalizacyjne na panelu frontowym

Mikrofon przewodowy szt. 3

Mikrofon przewodowy o parametrach nie gorszych od:

Mikrofon typu gesia szyja na podstawie stolowej
Pasmo przenoszenia 50 Hz — 17 kHz

Dtugos¢ pataka 455mm

Kabel 3m zakonczony wtykiem XLR

Wktadka mikrofonowa o charakterystyce kardioidalnej
Impedancja wyjsciowa 180 Q

Poziom SPL nie mniejszy niz 124 dB

Szum wyjsciowy nie wiekszy niz 30 dBA

Mikrofon pojemnosciowy

Gtosnik sufitowy szt. 18

Gtosnik sufitowy o parametrach nie gorszych od:

Pasmo przenoszenia 70 Hz — 20 kHz

Wtasna komora rezonansowa

Nominalna impedancja 16 ohm

Osobny gtosnik wysoko tonowy oraz osobny gtosnik srednio tonowy
Kat promieniowania 110 stopni

Zasilanie — linia 100V lub 70V

Waga maksymalna 3,6 kg

Odczepy transformatora - 60, 30, 15W przy 100V

Konstrukcja montazowa

Gtosniki musza by¢ podwieszone do stropu na linkach stalowych
Minimum 5 lat gwarancji producenta

Ztgcze INPUT/OUTPUT na zaciski Srubowe

SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA | ODBIORU ROBOT - 58
INSTALACJE AUDIOWIZUALNE - WYDZIAL NAUK SPOLECZNYCH



Mikrofon bezprzewodowy doreczny szt. 3
Mikrofon bezprzewodowy doreczny o parametrach nie gorszych od:
e Nadajnik do reki:
o Wktadka mikrofonowa superkardioidalna
o Pasmo przenoszenia 50 Hz — 16kHz
o Automatyczne ustawienie kanatu pracy transmitera
o Wskaznik LED z funkcjg wskazania stanu zasilania, wytaczenia, mute
oraz niskiego stanu baterii
o Zasieg nadajnika minimum 92m
o Praca na baterii do 8 godzin

e Odbiornik mikrofonu bezprzewodowego:

©)

Automatyczne ustawienie kanatu pracy odbiornika
o 90 przetgczanych czestotliwosci w pasmie 18MHz
o Dwie anteny Y fali

o Mikroprocesorowa kontrola diversity

o Wyswietlacz kanatu w technologii LED

o Woyjscie audio XLR 200 Q

o Wyjscie Jack V2" 1 kQ

Mikrofon bezprzewodowy prezenterski szt. 3
Mikrofon bezprzewodowy prezenterski o parametrach nie gorszych od:
e Mikrofon:
o Przewdd zakonczony ztgczem mini XLR
o Wktadka mikrofonowa kardioidalnna
o Pasmo przenoszenia 50 Hz — 16kHz
e Nadajnik BODYPACK:
o Wkiadka mikrofonowa superkardioidalna
o Gniazdo mini XLR
o 3 pozycyjny przetacznik czutosci (-10dBV, +10dBV, +20dBV)
o Automatyczne ustawienie kanatu pracy transmitera
o Wskaznik LED z funkcjg wskazania stanu zasilania, wytgczenia, mute
oraz niskiego stanu baterii
o Zasieg nadajnika minimum 92m

o Praca na baterii do 8 godzin
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Odbiornik mikrofonu bezprzewodowego:
o Automatyczne ustawienie kanatu pracy odbiornika
o 90 przetgczanych czestotliwosci w pasmie 18MHz
o Dwie anteny Y fali
o Mikroprocesorowa kontrola diversity
o Woyswietlacz kanatu w technologii LED
o Woyjscie audio XLR 200 Q
o Woyjscie Jack 74" 1 kQ

Procesor dzwieku szt. 3

Procesor dzwieku o parametrach nie gorszych od:

4 oddzielne moduty EQ

31-punktowy korektor graficzny

10-punktowy / kanat korektor parametryczny z pasmem 1/10 do 10 oct. Oraz
zakresem kontroli +15dB do -15dB

Procesor antysprzezeniowy z funkcjg uczenia oraz zakresem kontroli 0dB do -
60dB, pasmo 1/10 do 1/60 oct.

Funkcja Real-Time Analizer

Funkcja Virtual Paragraphic EQ

Wielofunkcyjny miernik poziomu peak/RMS, VU i SPL

64 programy pamieci uzytkownika

Mozliwo$¢ wgrywania nowego oprogramowania systemowego
Wewnetrzny zasilacz sieciowy

Oddzielne wejscie mikrofonowo — liniowe z zasilaniem phantom

Wejscie Wordclock

Wejscie MIDI

Wbudowany limiter - HOLD 0 do 1000 ,msec, RELEASE 20 do 4000 msec
Wbudowana linia opdzniajagca

Przetwornik A/D oraz D/A 24-bit / 96kHz z dynamikg 113 dB

Zakres audio od 20Hz do 20 kHz

Wbudowany wyswietlacz 320 x 80 pikseli z pod$wietleniem LED

2 x wejscie XLR

2 x wyjscie XLR
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o Wejscie i wyjscie optyczne S/PDIF
o Wyjscie AUX OUT R/L

e \Waga nie wieksza niz 2,5kg

e Obudowa typu RACK

e Wysokos¢ 1U

System centralnego sterownia

Jednostka centralnego sterowania szt. 3
Jednostka centralnego sterowania o parametrach nie gorszych od:

e Minimum 4 portéow IR

e Minimum 3 portow konfigurowalnych RS-232/ RS-422/ RS-485

e Minimum 4 linii przekaznikowych Relay

e Minimum 4 portéw cyfrowych 1/0O

o Zigcze LAN

e Wbudowana pamie¢ RAM minimum 64MB

o Mozliwosc¢ zwiekszenia pamieci do 1G

e Obstuga Device Discovery

e Procesor 32-bity, 404 MIPS

e Port RS232 do programowania jednostki. Wraz z DIP switchem do ustawienia

parametréw portu
e Dwukierunkowa magistrala cyfrowa do komunikacji z modutami rozszerzen o
predkosci transmisji 20.8 kbps i mozliwoscig podtaczenia do 255 urzadzen

e Suport dla nosnych IR do 1142 MHz

e Obstuga protokotéw: ETHERNET, ICSP, ICMP, HTTP, TELNET, FTP

e Panel przedni z kontrolkami stanu portéw IR, RS Relay, 1/0

e GuzkID

e Wbudowany WEBSERWER

e Mozliwos¢ zdalnej kontroli jednostki

e Jednostka niewyposazona w dysk HDD i system windows

e Obudowa RACK 19" - 2U
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Access point szt. 3
Access point o parametrach nie gorszych od:

e Czestotliwos¢ pracy 2,4 — 2,4835GHz

e Trzy kanaty transmisyjne

e Funkcja szyfrowania WPA/WPAZ2 dla dwdéch sieci SSID

e Kodowanie 64 bit & 128 bit WEP

e Statyczny adres IP lub klient DHCP

e Predkos$c¢ transmisji od 1 do 54 Mb/s

e Filtracja adresow MAC

e Nadzor chroniony hastem

e Funkcja AP/Repeter/Bridge

e Mozliwos¢ rownoczesnej pracy w trybach AP/Repeter/Bridze

e Access Point musi by¢ tego samego producenta, co reszta systemu

centralnego sterowania

Panel dotykowy szt. 3
Panel dotykowy o parametrach nie gorszych od:

e Przekatna obrazu minimum 5”

e Jasnos¢ minimum 300 nit

e Wyswietlanie ponad 256 tysiecy koloréw

e 18-bitowa gtebia kolorow

e Komunikacja ekranu dwukierunkowa

o Wielkos¢ piksela 0,23 mm

e Rozdzielczos¢ minimum 800 x 480 px

e t3gcznos¢ dwukierunkowa, bezprzewodowa w standardzie 802,11g

e Obstuga grafiki animowanej

e Mozliwos¢ uzyskania podgladu obrazu komputerowego na ekranie panelu

e Wbudowany gtosnik i mikrofon

e Waga panelu wraz z akumulatorami nie wieksza niz 0,65 kg

e Mozliwos¢ obstugi komputera

e Mozliwos¢ zdalnego diagnozowania oraz instalowania nowych wersji

oprogramowania
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e Wbudowana dwukierunkowa tgcznos¢ WIFI z szyfrowaniem WEP, WPA,
WPA1, EAP-TLS, EAP-TTLS, PEAP

e W komplecie zasilacz do fadowania

e Funkcja interkom

¢ Wbudowany akumulator pozwalajgcy na prace bezprzewodowg

e Whbudowany nadajnik IR

Stacja dokujaca szt. 3
Stacja dokujgca o parametrach nie gorszych od:
e Stacja dokujgca dedykowana do bezprzewodowego ekranu dotykowego
systemu centralnego sterowania
e Stacja musi umozliwi¢ zadokowanie ekranu uniemozliwiajgc jego wyjecie
przez osoby nieautoryzowane (mozliwos¢ wprowadzenia hasta)
e Stacja musi automatycznie wysungc¢ panel po wpisaniu kodu autoryzacyjnego
e Stacja dokujgca musi zapewni¢ fadowanie akumulatoréw znajdujacych sie w
zadokowanym ekranie
e Stacja dokujgca montowana w Scianie

o W zestawie puszka montazowa podtynkowa

Panel scienny szt. 6
Panel scienny o parametrach nie gorszych od:
e Mozliwos¢ adresowania w cyfrowej magistrali systemu centralnego sterowania
e Minimum osiem guzikow
e Mozliwos¢ zgrupowania przyciskOw poprzez oprogramowanie
e Mozliwos¢ zaprogramowania funkcji przyciskéw
e Grawerowane przyciski z polskg czcionkg

e Diody LED sygnalizujgce nacisniecie przycisku

Switch LAN szt. 3
Switch LAN o parametrach nie gorszych od:
e Minimum 8 portéw RJ45
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Konwerter sygnatow RS232/DSI szt. 3
Konwerter sygnatow RS232/DSI o parametrach nie gorszych od:

e Modut sterujacy balastami elektronicznymi pracujgcymi na magistrali DSI

e Obstuga dwodch niezaleznych magistrali DSI

¢ Montowany na szynie DIN

e Szerokos¢ 4 moduty DIN

e Program do konfiguracji modut za pomocg komputera PC

e Sterowany z systemu centralnego sterowania przez port RS-485

e Mozliwosc¢ sterowania lokalnego za pomocg przyciskdw umieszczonych na

obudowie urzadzenia

e Mozliwos¢ podtgczenia zdalnych wtgcznikow Sciennych

o Kontrolki sygnalizujgce stan pracy strefy oraz natezenia oswietlenia

e Kontrolka komunikacji magistrali

e Zigcze RJ-11 do programowania

Modut sterowania stycznikami szt. 3
Modut sterowania stycznikami o parametrach nie gorszych od:

e 6 wbudowanych stycznikow

e Styki NO/NC/COM dla kazdego stycznika osobno

e Montowany na szynie DIN

e Szerokos¢ 6 modutow DIN

e Program do konfiguracji modut za pomocg komputera PC

e Sterowany z systemu centralnego sterowania przez port RS-485

e Zigcze RJ-11 do programowania

e Mozliwosc¢ sterowania lokalnego za pomocg przyciskdw umieszczonych na

obudowie urzadzenia
e Mozliwos¢ podtgczenia zdalnych wtgcznikow $ciennych
e Kontrolki sygnalizujgce stan pracy stycznika

e Kontrolka komunikacji magistrali

Osprzet instalacyjny
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Szafa RACK 19”

Szafa RACK 19” o parametrach nie gorszych od:

szt. 3

e Stelaz RACK19” musi umozliwia¢ przykrecenie urzadzen audiowizualnych do

szyn montazowych

e Stelaz po zamontowaniu w meblu oraz po przykreceniu urzgdzen musi

umozliwiaé wysuniecie urzadzen wraz z czescig stelazu za posrednictwem

szyn

e Stelaz po wysunieciu musi umozliwia¢ obrécenie urzadzen o kat 90 stopni w

celu zapewnienia dostepu do przytaczy urzgdzen

e Stelaz musi réwniez umozliwic¢ przytwierdzenie przewodéw tak, aby

wysuniecie stelaz nie powodowato rozpiecia urzgdzen

e Wysokos¢ stelaza musi wynosi¢ minimum 24U

12.4 Laboratorium translacyjno-fonetyczne

Urzadzenie Producent, typ llos¢
Jednostka centralna systemu Mentor 16 lub lepsza 1
pracowni jezykowej
Oprogramowanie do Pakiet Mentor PCNav lub lepszy 1
sterowania pracownig z
poziomu komputera
Stuchawki z mikrofonem MBQuart K800 lub lepsze 17
dynamicznym
Terminal ucznia Mentor KC-8 lub lepszy 16
Zestaw audio ( wzmacniacz + 1
gtosniki)

Stolik ucznia 2 osobowy 8
Biurko nauczyciela 1
Krzesto ucznia 16

Fotel nauczyciela

Komputer stacjonarny

Minimum 4GB RAM, HDD 2x500GB,
Celeron E3300, DVD-RW, Monitor 19"
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lub lepszy
Kabina ttumacza 2-osobowa Mentor lub lepsza 8
Jednostka centralna systemu Mentor AudytorLAB lub lepsza 1
ttumaczen symultanicznych
Pulpit ttumacza Mentor Audytor lub lepszy 16
Oprogramowanie sterujgce + Mentor AudytorLAB lub lepsze 1
rejestrator
Rejestrator 10-$ciezkowy PreSonus FP10 lub lepszy 1
Rejestrator 4-$ciezkowy ZOOM H4n lub lepszy 1
Nadajnik kanatu jezyka Mentor ATS-16T lub lepszy
Odbiornik 16-kanatowy Mentor ATS-16R lub lepszy 16
Nadajnik reczny — mikrofon Mentor ATS-10HT lub lepszy
Walizka z fadowarkg Mentor ATS-30C lub lepsza 1
tadowarka do nadajnikow Mentor ATS-10PS lub lepsza 4
recznych
Stuchawki z mikrofonem MBQuart K800 lub lepsze 8
Tablica interaktywna z projektorem na stojaku mobilnym szt. 1

Tablica interaktywna z projektorem na stojaku mobilnym o parametrach nie gorszych

od:

e Powierzchnia o przekatnej min 77”

Interfejs potaczenia z komputerem USB 1.1 2.0

Mozliwo$¢ operowania na tablicy dwoma rekami w tym samym czasie
Funkcja rozpoznawania gestow

Wprowadzanie danych za pomoca palca, elektronicznego pisaka lub
markerow do tablic suchoscieralnych

Czestotliwos¢ odswiezania 100 punktow na sekunde

Waga max 25kg

Rozdzielczos¢ 0,05mm

Technologia wprowadzania danych podczerwien i czujnika obrazu

16 guzikow interaktywnych po lewej i prawej stronie tablicy umozliwiajacych

prace oséb lewo i praworecznych
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Mozliwo$¢ przypisania minimum 2 guzikow interaktywnych do wybranych
aplikacji oraz skrotow

Rozpoznawanie podstawowych figur geometrycznych rysowanych na tablicy
Opcja kurtyny

Opcja interaktywnej klawiatury

Proste menu po obu stronach tablicy

Funkcja umozliwiajgca wprowadzanie danych przez dwie osoby jednoczesnie
Doktadnos¢ tablicy +/- 1,5mm

Gwarancja producenta minimum 5 lat

W zestawie stojak mobilny do montazu tablicy i projektora z mozliwoscig
regulacji wysokosci

Projektor tego samego producenta, co tablica interaktywna

Rozdzielczos¢ XGA

Kontrast projektora 400:1

Zewnetrzne lustro projektora do odbicia obrazu podnoszone automatycznie
Jasnosc¢ swiecenia projektora min 2000 ANSI lumenow w trybie ECO i min
2500 ANSI lumenow w trybie normalnym

Wejscia 2 x VGA, Video, S-Video, Component

Wyjscie VGA

Port RJ45

Port RS232

Waga projektora max 6kg

Gwarancja producenta na projektor 3 lata

Lampa o mocy 220W

Waga nie wieksza niz 6 kg

Szum uktadu chtodzenia maksymalnie 29dB w trybie ECO

Menu w jezyku polskim

Projektor musi wyswietla¢ obraz o przekatnej 77” z odlegtosci nie wiekszej niz
25cm
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