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SPIS TRESCI

1. Wstep /wymagania ogolne /
2. Materiaty

3. Sprzet

4. Transport

5. Wykonanie robét

6. Kontrola jakosci robot

7. Obmiar robot

8. Odbior robét

9. Podstawa platnosci

10. Normy i przepisy zwiazane

NAJWAZNIEJSZE POJECIA, OZNACZENIA I SKROTY

ST - specyfikacja techniczna
BHP - bezpieczenstwo i higiena pracy
NADZOR - pojecie obejmujace uprawnionych uczestnikéw procesu budowlanego

sprawujacych na budowie samodzielne funkcje techniczne w rozumieniu
artykuléw 17 do 27 ustawy Prawo Budowlane.

Pojecie obejmuje Iacznie nadzor inwestorski i autorski.
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1. WSTEP /wymagania ogoélne

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania ogdélne
dotyczace wykonania i odbioru rob6t w zakresie uktadéw automatyki dla instalacji
wentylacyjnych w Budynku Wydziatu Nauk Spotecznych dla Akademii im. Jana

Dtugosza w Czgstochowie

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i umowny przy

zleceniu i realizacji rob6t wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych ST
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynnosci umozliwiajace 1 majace na celu

wykonanie instalacji elektrycznych i automatyki dla uktadéw wentylacyjnych.

Zakres rob6t obejmuje:
- rozdzielnice automatyki:

SAWI1 = NW-1
SAW2 = NW-2; N-5; W-7; W-8
SAW-3 = NW-3; NW-4; W-6; W-9; W-10; W-11; WG-1; WG-2

- instalacje elektryczna (kable z rozdzielni elektrycznej Inwestora) zasilania rozdzielnic automatyki
SAWI1; SAW2iSAW3,

- instalacje elektryczna (kable) zasilania, sterowania, sygnalizacji i automatyki central wentylacyjnych:
NW-1; NW-2; NW-3; NW-4; N-5,

- instalacje elektryczna (kable) zasilania, sterowania, sygnalizacji i automatyki wentylatoréw
wyciagowych: W-6; W-7; W-8; W-9; W-10; W-11; WG-1; WG-2,

- instalacj¢ magistrali komunikacyjnej (KONEX) migdzy regulatorami w rozdzielnicach automatyki
SAWI1, SAW-21SAW3,

- instalacj¢ okablowania elementéw automatyki na obiekcie zwiazanych z instalacjami
wentylacyjnymi (czujniki temperatury powietrza, czujniki jakosci powietrza, termostaty, presostaty,
sitowniki przepustnic powietrza, sitowniki zaworéw regulacyjnych, regulatory obrotéw, falowniki
silnikéw, silniki elektryczne wentylatorow, itp.),

- instalacjg elektryczna zasilania 24V AC klap ppoz.

- montaz elementow automatyki na obiekcie zwigzanych z instalacjami wentylacyjnymi
(czujniki temperatury powietrza, czujniki jakos$ci powietrza, termostaty, presostaty, sitowniki

przepustnic powietrza, sitowniki zaworéw regulacyjnych, regulatory obrotow, itp.),

- uruchomienie systemu automatyki dla instalacji wentylacyjnych
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Uwagi:

1. Dostawa wytacznikéw serwisowych i regulatoréw obrotéw do wentylatorow
wyciagowych wchodzi w zakres dostawcy wentylatora.

2. Falowniki dostarczane w komplecie z wentylatorami wg dostawcy urzadzen
(dotyczy NW-2 i N-5).

3. Okablowanie elementéw automatyki realizowane begdzie w uktadzie

TNS -napigcie 400VAC, 230V AC oraz 24V.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowiazujacymi normami 1
~Przepisami Budowy Urzadzen Elektroenergetycznych”, oraz definicjami podanymi

w ST w czg$ci ,,Wymagania ogélne”

1.5. Ogélne wymagania dotyczace robét

Montaz wewngtrzny w rozdzielnicach automatyki nalezy wykonaé¢ zgodnie

z obowiazujacymi u Wykonawcy automatyki wytycznymi elektrycznymi oraz zasadami
montazu elementéw automatyki.

Montaz zewngtrzny uktadéw automatyki na obiekcie wraz z uruchomieniem uktadéw
automatyki winna wykona¢ specjalistyczna firma automatyki.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako§¢ wykonania robét oraz za ich
zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa, ST 1 poleceniami Nadzoru.

Ogdlne wymagania dotyczace rob6t podano w ST czg$¢ ,,Wymagania ogblne”.

1.5.1. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bgdzie zawiera¢ schematy funkcjonalne, rozwinigte
montazowe elektryczne, albumy tras kablowych i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegétowych warunkach umowy, uwzgledniajacy docelowy podziat na
dokumentacj¢ projektowa:

- Zamawiajacego — czyli projekt budowlano-wykonawczy,

- sporzadzong przez Wykonawcg, czyli dokumentacj¢ powykonawcza.
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1.5.2 Zgodnos$é robét z dokumentacja projektowa i ST

Dokumentacja projektowa, ST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Nadzo6r
Wykonawcy stanowia czgS$S¢ umowy, a wymagania wyszczegdlnione w cho¢by w
jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej
dokumentacji. Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy bgda zgodne z
dokumentacja projektowa i ST lub odrgbnymi ustaleniami Nadzoru potwierdzonymi

wpisem do dziennika budowy.

1.6 Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca begdzie przestrzega¢ przepiséw dotyczacych
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegblnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywal
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace,
socjalne oraz sprzgt i odpowiednia odziez dla ochrony zycia i zdrowia oséb
zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwiazane z wypelnieniem wymagan okreslonych

powyzej nie podlegaja odrgbnej zaptacie i sa uwzglednione w cenie umownej.

2. MATERIALY

2.1 Ogéolne wymagania dotyczace materialow.
Ogdélne wymagania dotyczace materiatéw ich pozyskiwania i sktadowania podano w
ST ,,Wymagania og6lne”.
2.2 Szczegélowe wymagania dotyczace materialow i urzadzen.
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu instalacji elektrycznych i automatyki
wedtlug zasad niniejszej specyfikacji sa:
- kable i przewody elektryczne i sterownicze,
- korytka kablowe,
- puszki rozgatezne hermetyczne,

- uchwyty i ksztattki r6znego rodzaju,
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- rozdzielnice automatyki SAW1; SAW2; SAW3

- osprzg¢t elektryczny w rozdzielnicach automatyki:
* przekazniki ( 4-torowe, 24VAC)

* styczniki AC-3, cewka 24VAC

* wylaczniki silnikowe,

* wylaczniki instalacyjne, roztaczniki itp.
* lampki sygnalizacyjne LED,

- regulatory uniwersalne wraz z panelami operatorskimi,

- urzadzenia peryferyjne wspéipracujace z rozdzielnicami automatyki:
pomieszczeniowy czujnik i zadajnik temperatury, czujniki temperatury
kanatlowe, presostaty r6znicowe powietrza, termostaty przeciwzamrozeniowe,
sitowniki przepustnic powietrza, sitowniki zaworéw regulacyjnych,
przetwornice czgstotliwosci.

- przewody elektryczne o izolacji i powtoce polwinitowej z Zytami
miedzianymi typu YDY..., YKSY ...., LiYCY...., 2YSLCY-J...., HO3W-F..,,

- okablowanie sygnatowe HOSW-F....,

- magistrala komunikacyjna YnTKSY 2x2x0,8

3. SPRZET
3.1 Ogélne wymagania dotyczace sprzetu.

Ogdélne wymagania dotyczace sprz¢tu sa zawarte w ST ,Wymagania ogélne”.

3.2 Szczegélowe wymagania dotyczace sprzetu.
Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wptywu na jakos¢ wykonywanych robét, zar6wno w
miejscu tych robét, jak tez przy wykonywaniu czynnos$ci pomocniczych oraz
w czasie transportu, zaladunku i wytadunku materiatléw, sprzgtu itp. Prace
montazowe nalezy prowadzi¢ przy uzyciu sprz¢tu przystosowanego do montazu
instalacji elektrycznych oraz drobnego sprzgtu budowlanego. Sprzgt uzywany przez

wykonawcg powinien uzyska¢ akceptacjg Inspektora Nadzoru.
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4. TRANSPORT

4.1 Ogolne wymagania dotyczace transportu.

Ogdlne wymagania dotyczace transportu zawarte sa w ST ,,Wymagania ogbélne”.

4.2 Szczegolowe wymagania dotyczace transportu.
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkéw transportu, ktére
nie wplyna niekorzystnie na jako§¢ wykonywanych robét.
Na srodkach transportu przewozone materialy powinny by¢ zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem i uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez ich
wytworcg.
Transport elementéw automatyki na plac budowy dokonywa¢ w opakowaniach
fabrycznych producenta zabezpieczajacych przed uszkodzeniem. Sktadowanie
elementéw automatyki dokonywa¢ w pomieszczeniach w ktérych temperatura nie
przekracza temperatur zalecanych przez producenta.
Wszystkie kable przewozi¢ w oryginalnych opakowaniach w takiej pozycji, aby nie
spowodowa¢ nadmiernego ich zginania i odksztalcania od postaci, w ktérej zostaty
one pakowane. Stosowac¢ zalecenia i wymagania producenta odno$nie transportu
kabli.
Kable i przewody w zwojach nie moga by¢ rzucane i przeciagane po podiozu,
lecz musza by¢ przenoszone. Transport kabli i przewodéw przeprowadzi¢ w taki
spos6ob by nie spowodowac uszkodzenia izolacji zyl miedzianych.
Osprzet elektryczny oraz elementy automatyki przewozi¢ w opakowaniach
oryginalnych, zbiorczych tak by uniemozliwi¢ wzajemne ich przesuwanie sig.
Rozdzielnice elektryczne automatyki transportowa¢ w pozycji poziomej lub
pionowej tak by nie uszkodzi¢ elementéw obudowy. Elementy wykonawcze
rozdzielnicy (tj. osprzgt taczeniowy itp.) przewozi¢ w oryginalnych opakowaniach.
Elementy stuzace do montazu (uchwyty, montazowe kotki rozporowe, opaski kablowe
itp.) przewozi¢ w oryginalnych opakowaniach zbiorczych. Przy przewozie nalezy
przestrzegaé przepisOw obowiazujacych w publicznym transporcie drogowym i

kotowym.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne warunki wykonania robét

Ogdélne warunki wykonania rob6t zawarte sa w ST czg$§¢ — ,,Wymagania ogélne”

5.2. Szczegotowe zasady wykonania robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos$¢

z dokumentacja projektowa, ST, obowigzujacymi normami i poleceniami Nadzoru.

Metoda wykonania rob6t uzalezniona jest od warunkéw technicznych wydanych przez

Inwestora i uzytkownika obiektu.

Ogodlnie zakres robét obejmuje:

- wykonanie rozdzielnic automatyki SAW1, SAW2 i SAW3 wg dokumentacji
projektowej,

- montaz elementéw automatyki na obiekcie (po wykonaniu instalacji
wentylacji i wody do nagrzewnic: centrale wentylacyjne, wentylatory
wyciggowe, kanatly powietrza, pompy obiegowe nagrzewnic itp. przez innych
wykonawcodw)

- okablowanie elementéw automatyki na obiekcie z rozdzielnica automatyki
( czujniki, presostaty, termostaty, sitowniki przepustnic i zaworéw
regulacyjnych w centralach wentylacyjnych, itp. )

- rozruch 1 uruchomienie uktadéw automatyki instalacji wentylacji
(po uzyskaniu potwierdzenia o uzyskaniu przez instalacj¢ zatozonych
parametrow powietrza)

- proby montazowe
Po zakonczeniu robét nalezy przeprowadzi¢ préby montazowe obejmujace
badania i pomiary. Zakres préb montazowych nalezy uzgodni¢ z Inwestorem.

Zakres podstawowych préb obejmuje:

* pomiar rezystancji izolacji instalacji,

* pomiar rezystancji izolacji odbiornikéw,

* pomiary impedancji p¢tli zwarciowych,

* pomiary rezystancji uziemien,

* parametryzacja regulatoréw, panelu operatorskiego i falownikéw,
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- szkolenie uzytkownika w zakresie obstugi automatyki wentylacji.

Trasowanie i podiaczanie aparatury kontrolno-pomiarowej (akp).

Trasa instalacji elektrycznych winna przebiega¢ bezkolizyjnie z innymi instalacjami

i urzadzeniami, powinna by¢ przejrzysta, prosta i dostgpna dla prawidiowej

konserwacji oraz remontéw. Wskazane jest, aby przebiegala w liniach poziomych i

pionowych.

Przy podtaczeniu elementéw akp przestrzegaé¢ nastgpujacych zasad:

- dokona¢ trwalego oznaczenia przewodow,

- przekroje przewodéw musza by¢ zgodne z przewodami podanymi w dokumentacji,

- zasilanie kazdego z odbiornikéw sitowych powinno by¢ wykonane osobnymi
przewodami,

- obwody pomiarowe, sygnalizacyjne i regulacyjne (< 24V) powinny by¢ oddzielone
od obwodéw sterowniczych 230V oraz zasilajacych (230V, 400V),

- wykona¢ opisy przewodéw wg wzoru: odbiornik, adres w rozdzielnicy,

- potaczenia elementéw posiadajacych przewdd taczeniowy wykonaé¢ za pomoca

puszek taczeniowych przymocowanych w sposéb trwaty do podtoza.

Montaz urzadzen.

* Presostat r6znicowy powietrza:

przykrgcenie gotowego uchwytu 2-ma blachowkrgtami do konstrukcji centrali,
wywiercenie dwéch otworéw fi 6do montazu 2 kr6écéw pomiarowych, montaz krééca
na 2 blachowkrgty, podtaczenie kabla i wezykéw pomiarowych, nastawa wartosci
cisnienia, sprawdzenie dziatania.

* Pomieszczeniowy czujnik i zadajnik temperatury:

2 kotki fi 4 na $cianie betonowej, przewdd elektryczny doprowadzi¢ w rurce PCV,
wykona¢ przewiert przez $cian¢ pod czujnikiem, podiaczenie obu kré6¢céw

z zarobieniem.

* Kanalowy czujnik temperatury:

wywiercenie otworu fi20 w kanale, przykrgcenie kolnierza 2-ma blachowkrgtami do
kanatu, wlozenie czujnika w kolnierz, podtaczenie przewodu elektrycznego. Przewdd

na odejsciu z korytka ostoni¢ w rurce PCV.
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* Kanatowy czujnik jako$ci powietrza:

wywiercenie otworu fi20 w kanale, przykrgcenie kolnierza 2-ma blachowkrgtami do
kanatu, wtozenie czujnika w kolnierz, podtaczenie przewodu elektrycznego. Przewdd
na odejsciu z korytka ostoni¢ w rurce PCV.

* Czujnik zanurzeniowy temperatury:

osadzenie w przygotowanej mufie, podiaczenie przewodu elektrycznego. Przewdd na
odejsciu z korytka ostoni¢ w rurce PCV.

* Czujnik zewngtrzny temperatury:

2 kotki fi 4 na $cianie betonowej, przewdd elektryczny doprowadzi¢ w rurce PCV,
wykona¢ przewiert przez $cian¢ pod czujnikiem, podiaczenie obu kré6¢céw

z zarobieniem

8 Termostat przeciwzamrozeniowy:

wywiercenie otworu fi20 w obudowie centrali, przykrgcenie kolnierza 2-ma
blachowkrg¢tami do kanatu, wtozenie kapilary w kotnierz, rozciagnigcie kapilary na
uchwytach zamontowanych na obrzezach nagrzewnicy, montaz termostatu na 2
blachowkre¢ty do centrali, podtaczenie przewodu elektrycznego. Przewdd na odej$ciu
z korytka ostoni¢ w rurce PCV.

* Sitownik przepustnicy:

przykrgcenie 2 blachowkrgty do centrali gotowego wspornika, osadzenie sitownika na
wsporniku i trzpieniu przepustnicy, podtaczenie przewodu elektrycznego.

Przewdd na odej$ciu z korytka ostoni¢ w rurce PCV.

* Sitownik elektromechaniczny zaworu regulacyjnego:

przykrgcenie sitownika do zaworu —elementy dopasowane fabrycznie, podtaczenie
przewodu elektrycznego. Przewdd na odejsciu z korytka ostoni¢ w rurce PCV.

* Przetwornica czgstotliwosci:

montaz przetwornicy na §cianie obok rozdzielnicy, osadzenie na 4 §rubach M8

w kotkach rozporowych.

* Regulatory obrotéw dla wentylatoré6w wyciagowych:

montaz regulatoréw obrotéw w rozdzielnicy automatyki, przykrgcenie do ptyty

montazowej 4 srubami MS5.
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5.3 Organizacja robdét, zabezpieczenie interesu oséb trzecich

Teren budowy nalezy tak zagospodarowac oraz roboty tak zorganizowac¢, aby mozna
bylo zachowa¢ wtasciwa kolejnos¢ i technologi¢ wykonywanych rob6t. Prowadzone
roboty nalezy skoordynowa¢ z innymi wykonawcami zatrudnionymi przy realizacji
catego zadania oraz zeby uniknaé¢ ewentualnych kolizji. Wykonanie uktadéw
automatyki wymaga wspéipracy z wykonawcami robét instalacji sanitarnych oraz z
wykonawcami robét instalacji energetycznych. Wykonanie okablowania do urzadzen
zleci¢ pracownikom posiadajacym odpowiednie uprawnienia. Przy prowadzeniu robét

nalezy zadbac¢ o to, aby ewentualnie nie naruszy¢ interesu os6b trzecich.

5.4 Ochrona Srodowiska

Przy wykonywaniu instalacji nalezy uzywac¢ materiatéw, sprzgtu oraz stosowac takie
technologie, ktére nie bgda mialy niekorzystnego wptywu na $§rodowisko.

Odpady powstate na budowie wykonawca powinien posegregowac, bezpiecznie

przechowywac i usunac.

5.5 Bezpieczenstwo na budowie, zaplecze na potrzeby wykonawcy.

Przed przystapieniem do robét nalezy sporzadzi¢ plan bezpieczenstwa i ochrony
zdrowia (,,bi0z”) i zaznajomi¢ z nim wszystkich pracownikéw w zakresie
wykonywania rob6t. Wykonawca winien zapewni¢ mozliwo$¢ bezpiecznego
wykonywania wszystkich prac na budowie, okresli¢ strefy niebezpieczne, jezeli takie
wystgpuja. Pracownicy sa zobowiazani nie tylko do przestrzegania przepiséw BHP i
ppoz., ale ro6wniez wykonywac¢ polecenia nadzoru na budowie. Przy wykonywaniu
rob6t zaktécajacych prace lub stwarzajacych zagrozenie dla innych wykonawcéw

nalezy uzgodni¢ sposéb realizacji tych prac z Kierownikiem Projektu.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogélne zasady kontroli jakoSci
Ogéblne zasady kontroli jakos$ci robét podano w ST czgsci ,, Wymagania ogbélne”.
Celem kontroli jest stwierdzenie osiagnigcia zatozonej jako$ci wykonywanych robét

przy budowie uktadéw automatyki zgodnie z dokumentacja projektowa i ST.

6.2. Szczegédlne zasady kontroli jakosci
a) Aparaty 1 urzadzenia elektryczne oraz kable zasilajace 1 sygnalizacyjno-
sterownicze powinny posiada¢ atest fabryczny lub §wiadectwo jakoS$ci, wydane przez
producenta.
b) Certyfikaty i deklaracje
Inspektor Nadzoru moze dopusci¢ do uzycia tylko te materialy, ktére posiadaja:
certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno§¢
z kryteriami technicznymi okre$lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat
technicznych oraz wtasciwych przepiséw i dokumentéw technicznych;
deklaracj¢ zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:
Polska Norma lub aprobata techniczna, w przypadku wyrobéw, dla ktérych nie
ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sa one obj¢te certyfikacja okre§lona w pkt. 1

1 speiniaja wymogi ST.

c) Kontrola i badania w trakcie robot:
* sprawdzenie stanu dostarczonych urzadzen na budowg,
* uzgodnienie z Inspektorem Nadzoru lokalizacji rozdzielnic automatyki na
obiekcie
d) Badania i pomiary pomontazowe
Po zakonczeniu robét nalezy sprawdzi¢ i pomierzy¢:
1/ jakos¢ i kompletno§s¢ wykonanych robét,
2/ jakos¢ potaczen zamontowanych przewoddéw i osprzgtu oraz kontrolg
dziatania uktadéw automatyki instalacji wentylacyjnych,

3/ wykona¢ niezbgedne pomiary elektryczne
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robét
Jednostka obmiaru robdét jest ilo§¢ sztuk (1 szt.) elementéw automatyki oraz dlugos¢
w metrach (m) lini elektrycznych; zasilajacych, pomiarowych, sygnalizacyjnych
i sterowniczych. Ogélne wymagania dotyczace obmiaru rob6t podano w ST czgs¢

~Wymagania ogélne”.

7.2. Szczegédlne zasady obmiaru robot
Nalezy korzysta¢ z podstawowych jednostek obmiarowych zgodnych z jednostkami

przedmiarowymi okreslonymi w przedmiotowych Katalogach Naktadéw Rzeczowych

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robadt

Ogdlne zasady odbioru rob6t podano w ST czgs$ci ,,Wymagania ogdlne”.

8.2. Szczegélne zasady odbioru robot
Zasady odbioru ostatecznego robét:
Odbioru ostatecznego nalezy dokona¢ wedlug zasad podanych w ST ,,Wymagania
oglblne”.
Wykonawca zobowiazany jest dostarczy¢ nastgpujace dokumenty:
a/ projektowa dokumentacj¢ powykonawcza,
b/ deklaracje zgodnos$ci lub certyfikaty zgodno$ci wbudowanych materiatéw,
zgodnie z ST,
c/ protokéty z dokonanych pomiaréw,
d/ odbidr robét przez Inspektora Nadzoru

e/ odbiér robét przez Inwestora i Uzytkownika
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9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne zasady dotyczace podstawy platnosci

Ogéblne zasady dotyczace ptatnosci podano w ST czesci ,,Wymagania ogdlne”.

9.2. Szczegédlne zasady dotyczace podstawy platnosci
Platnos¢ za 1szt. dostarczonych elementéw automatyki i osprzgtu elektrycznego oraz
Im utozonych tras kablowych automatyki nalezy przyjmowa¢ zgodnie z obmiarem,
oceng jakos$ci uzytych materiatéw i jakosci wykonanych rob6t na podstawie wynikéw
pomiaréw i badan.
Cena wykonania rob6t obejmuje:
- roboty pomiarowe 1 przygotowawcze,
- oznakowanie robot,
- transport materialéw niezbgdnych do wykonania robét,
- montaz i podtaczenie elementéw automatyki na obiekcie,
- montaz i podtaczenie kabli automatyki,

- montaz i podtaczenie rozdzielnic automatyki,

10. NORMY I PRZEPISY ZWIAZANE

- PN-IEC 60364-1 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Zakres,
przedmiot i wymagania podstawowe.

- PN-IEC 60050-826 Stownik terminologiczny elektryki. Instalacje elektryczne w
obiektach budowlanych.

- PN-IEC 60364-3 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ustalanie
ogbélnych charakterystyk.

- PN-IEC 60364-4-41 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przeciwporazeniowa.

- PN-IEC 60364-4-42 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed skutkami oddziatywania cieplnego.

- PN-IEC 60364-4-43 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla

zapewnienia bezpieczenstwa. Ochrona przed pradem przetgzeniowym.
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PN-IEC 60364-4-47 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Ochrona dla
zapewnienia bezpieczenstwa. Stosowanie §$rodké6w ochrony =zapewniajacych
bezpieczenstwo. Postanowienia ogélne. Srodki ochrony przed porazeniem pradem
elektrycznym.

PN-IEC 60364-5-51 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych. Dobér i
montaz wyposazenia elektrycznego. Postanowienia ogdlne.

PN-IEC 60364-5-52 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Oprzewodowanie.

PN-IEC 60364-5-523 Instalacje elektryczne w obiektach budowlanych.
Obciazalnos¢ pradowa diugotrwata przewodow.

Ustawy i rozporzadzenia

Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. Prawo budowlane (tekst jednolity — Dz. U. Nr 106 z
2000 r., poz. 1126).

Rozporzadzenie Ministra Spraw Wewngtrznych i Administracji z dnia 31 maja
2000 r., zmieniajace rozporzadzenie w sprawie wprowadzenia obowiazku
stosowania niektérych Polskich Norm (Dz. U. Nr 22 z 1999 r., poz. 209; Dz. U.
Nr 51 z 2000 r., poz. 617).

Uwagi:

Ogélne przepisy sa zawarte w ST ,,Wymagania ogdélne”.

Nie wymienienie tytutu jakiejkolwiek dziedziny, grupy, podgrupy czy normy
nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku stosowania wymogdéw okre§lonych
prawem polskim.

Opracowat:
mgr inz. Jerzy Szalbierz
10 wrzesien 2010
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